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1 AMKASYN Motorenreihen DS, DV, DH und DW

1.1 Kurzbeschreibung

Die AMKASYN Motorenreihen bestehen aus kompakten, hochdynamischen AC Servomotoren DS, DV und aus sehr robusten

AC Hauptspindelmotoren DH, DW mit grof3er Leistungsdichte und hoher Schwinggute.

Die AMKASYN Motoren sind optimal auf das modulare Antriebssystem AMKASYN fur Mehrmotor-anwendungen mit einem
Leistungsbereich von 1,3 bis 60 kVA und auf die Kompaktumrichterreihe KU fir Einzelantriebe mit einem Leistungsbereich von
0,7 bis 40 kVA abgestimmt. Zusammen bilden sie ein intelligentes, digitales Antriebssystem fur Servo- und

Hauptspindelanwendungen.

Vorteile der AMKASYN Motorenreihe

Anwendungsbereiche

Die AMKASYN Motoren eignen sich
insbesondere fiir den Einsatz als Servo-
und Hauptantriebsmotoren

wartungsfrei

robust
leistungsstark
kompakt

hoher Wirkungsgrad

im Anlagenbau

in der Aufzugstechnik

in Druckmaschinen

in Holzbearbeitungs-maschinen

in Kunststoffverarbeitungs-
maschinen

in der Lager- und Fordertechnik

optimales Leistungsgewicht
hochdynamisch
hohe Uberlastbarkeit

Wicklungstemperaturfihler zur
Absicherung gegen Uberlast

integrierter Positionsgeber fur
Drehzahl- und Lageregelung

in der Prifstandstechnik
in der Verfahrenstechnik
in Textiimaschinen

in Verpackungsmaschinen
in Werkzeugmaschinen
u.v.a. m.
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2 Allgemeine technische Daten

Umgebungstemperatur:

Aufstellungshéhe:

Luftfeuchtigkeit:

Schutzart:

Bemessungsdaten:

Isolierstoffklasse:
Thermoschutz:

Lagerung:

Planlauf, Rundlauf:

Wuchtgite:
Schwinggute:
Lackierung:

Kihlung:

+5 ... +40°C. Bei héheren Umgebungstemperaturen bis maximal 60° C reduzieren sich die
Bemessungsdaten um 1% pro 1K Temperatur-erhéhung.

Bis 1000 m tber NN. Bei Betrieb tiber 1000m Aufstellhthe werden
Umgebungstemperaturen entsprechend DIN VDE 0530 Tabelle 4 zugrundegelegt.

Maximal 85% relative Feuchte, nicht betauend.

IP 54. Hohere Schutzart auf Anfrage. Die angegebenen Maximaldrehzahlen gelten fur die
Ausfiihrung IP 54 mit Dichtring.

Beziehen sich auf 100 K Wicklungsiibertemperatur. Der Motor ist hierbei Uber einen
thermisch isolierenden Flansch befestigt.

F nach DIN VDE 0530.

Kaltleiter (PTC), Kaltwiderstand ca. 150-800 Q.
Kugellager, lebensdauergeschmiert.

N nach DIN 42955.

G 2,5 entsprechend VDI 2056.

N nach DIN ISO 2373.

RAL 9005, mattschwarz.

Konvektionskiihlung oder Fremdliiftung ( standardmaRig blasend zur Motorwelle, optional
ziehend )
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3 Technische Daten Festhaltebremsen und Fremdluftung

3.1 Festhaltebremse

Die Motoren kdnnen optional mit Festhaltebremse ausgestattet werden. Diese ist nicht als Betriebs-bremse geeignet. Die
Bremsen werden mit 24V ungeglatteter Gleichspannung geliiftet. Bei geénderten Einsatzbedingungen missen die
Betriebsanweisungen des Bremsenherstellers beriicksichtigt werden.

Bei Maximaldrehzahl des Motors ist die Maximaldrehzahl der Bremse mit zu beriicksichtigen.

=
Motortyp Daten Festhaltebremse
Mer |Uer [ler [ Jer Nmagr | Mer
(Nmj]| V] |[A] | *10-*[kgm?]| [1/min]| [kg]
DV 4,DS 4 1,2 | 24=|0,35( 0,007 12000|0,5
DV 5,DS5 2,5 |24=|0,5 (0,04 10000| 1
DV 7 mit My <6 Np|5 24=(0,55(0,1 10000(1,5
DS 7 11 |24=|0,55/0,1 10000(1,5
DV 7 mit My 2 6 N,
DH 16 130 | 24=|3,2 |3,8 3500 |23

3.2 Fremdluftung

Motortyp Daten Fremdlufter
Ue G Die Fremdlifter an den Motoren miissen mit den nebenstehenden Spannungen
M (Al versorgt werden. Bis MotorbaugoRe 10 sind die Fremdliifter als Wechselstromlifter
DV 5 1% 230 0,25 einphasig 230V, 50/60 Hz, ab der Motorbaugrofie 13 als Drehstromllifter dreiphasig
400V, 50/60 Hz, ausgefiihrt. Die Luftrichtung ist bei den DS- und DV-Motoren
DV 7 1x230 0,1 blasend in Richtung Motorwelle. Die DH-Motoren kdnnen wahlweise blasend in
DS 7 Richtung Motorwelle (Standard) oder ziehend (Option) ausgefuhrt werden. Bei
ziehender Fremdliftung reduzieren sich die angegebenen Leistungsdaten um ca.
DV 10 1x230 0,6 15%. Genaue Angaben sind anzufragen. Auf ausreichend Freiraum fur die Luftzu-
DS 10 bzw. -abfuhr ist zu achten.
DH 10
DH 13 3 x400 0,5
DH 16 3x400 0,7
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4 Motoranschluss

Motor, Fremdlifter und Haltebremse werden bei den Baureihen DV, DH und DW Uber einen Klemmkasten angeschlossen. Die
Motoren der Baureihe DS und optional auch der Baureihe DV werden mittels Steckersystemen angeschlossen. Anschlusskabel
mit den entsprechenden Querschnitten kénnen konfektioniert fur die jeweiligen Motorgré3en bezogen werden.

Aus EMV-Griunden sind geschirmte Kabeln zu verwenden. Der Kabelschirm ist beidseitig auf PE zu legen.

4.1 Klemmkastentypen und Klemmbrett-Belegung

Motortyp Klemmkasten-| Klemmbrett-| PG-Bestiickung | Leitungs- I *
groie bestickung | (Kabel- @ in mm) [Querschnitt [mm?2]| [A]
DV5/DV7 |KG1 3 x M6 1xPG13,5(5-12) |[4x1 9,6
6 x M4 2 x PG11 (5-10)
DV 10/ DH 10| KG 3 3 x M6 1xPG21(11-17,5)|4x 1,5 12,2
6 x M4 2xPG11 (5-10) [4x25 16,5
4x4 23
DH 13 KG 4 6 x M6 1xPG29 (18-25) |4x6 29
9 x M4 2 xPG11 (5-10) [4x 10 40
DH 16 KG 5 6 x M10 1xPG29 (18-25) [4x16 53
9 x M4 2 x PG11 (5-10)

* Die Stromwerte I, fir das Anschlusskabel beziehen sich auf Anwendungen nach EN 60204-1:1992 in der Verlegeart B2, bzw.
nach DIN 46200 fir Anschlussbolzen.

KG 1lund KG 3 KG 4 und KG5
S5+6 Bremse @ @
(24Y=) - 'EN 2
tanal = e
ﬂ P = Lo et
2w2 Wi B[e]e o3
L1 g gy Eqeleler+ES
F+4 Lufler ~ VY2 1,“ E @ Lﬁ--ﬂ- it =
ophonal = s F =
g‘ 5 L1LZ L3 400y 3-)
o UZ U1 N L1 230y « )
E
142 = Fremdiiflung (ophonal)
Thermoschul Z
kG 1.3 KG 45

Bildname: ZCH_Motoren_Klemmkasten
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4.2 Steckertypen

MotorgroRe |SteckergrofRe Leitungs- I*

(Kabel- @ in mm)| Querschnitt [A]
[mm?]

DS3..DS10/BG1 (7,5-18,5)|4x15+ 4x0,25/12,2

DV 4..DV 10

DS 10 BG 15 (9-25) ([4x4,0+4x0,75(23

DV 10

DS 10 BG15 (9-25) [4x6,0+4x0,75(29

DV 10

* Die Stromwerte I, beziehen sich auf Anwendungen nach EN 60204-1:1992 in der Verlegeart B2

4.3 Abmessungen Motorstecker und Anschlussbelegung
Die Bezeichnung der Steckerstifte gilt jeweils fir den Blick auf die Motoreinbausteckdose.

Leistungsstecker BaugrofRe 1

33

~112
17
N S S
| AN
S ~_ 7

SW 26

Bildname: ZCH_Motoren_Leistungssteckerl.0

Bildname: ZCH_Motoren_Leistungsstecker1.0_quer

Kabelklemm-
bereich
@ 7,5his @ 18,5

/Cable clamping
area 7.5 to 18.5 dia

Bez. |Anschluss Ader-Nr. / Farbe
A Temperaturfuhler (TH) weil /5
B Temperaturfuhler (TH) braun /6
C Bremse + (BR+) grin/7
D Bremse 0 Volt (BROV) gelb/8
1 Motorphase u 1
3 Motorphase w 3
4 Motorphase v 2
Schutzleiter (PE) griin / gelb

PDK_027853_Motoren_Uebersicht_de

Seite 8



Einbaudose und Leistungsstecker Baugréfi3e 1,5

~180.35
- Kabelklemm-
L ] bereich
L | Cable clamping
\ allllva+
! @ 9 bis @ 25
1oy / /
o
< &
[{e]
e
I 1
«©
<
Q SW 41 SW 36
—— ]
40
Bildname: ZCH_Motoren_Leistungssteckerl,5
Bez. |Anschluss Ader-Nr. / Farbe
u Motorphase u 1
v Motorphase v 2
w Motorphase w 3
Bildname: ZCH_Motoren_Leistungssteckerl.5_quer 1 Temperaturfiihler 5
2 Temperaturfuhler 6
+ Bremse + 7
- Bremse 0 Volt 8
Schutzleiter (PE) grin / gelb

Einbaudose und Anschlussstecker fur Fremdliftung

~50

~|:i

~55

PG9

zul. Kabel
D45bisd7

PG9

Cable strain relief for
cable 4,5 - 7 mm dia

30

Bildname: ZCH_Motoren_Einbaudose

Bildname: ZCH_Motoren_Anschlussstecker

Bez. |Anschluss

1 L1

2 N

[T [
Schutzleiter
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5 Motorgeber
Die Motoren sind mit einem dieser Geber bestiickt.
Durch den Gebertyp kann die Maximaldrehzahl des Motors zusétzlich begrenzt werden !

Typ

Bauart

R

Resolver (Nyax =15.000 min™?)

Optischer Sinusgeber, 1000 oder 1024 Per./Umdr. (Nua =6.000 min™?) (STEGMANN)
Opt. Sinusgeber, 1000 (H) oder 1024 (H) Per./Umdr. (Ny. =6.000 min*) (HEIDENHAIN)

A [Magnetischer Sinusgeber, 50 oder 100 Perioden / Umdrehung (nNuax =60.000 min™)
Optischer Absolutwertgeber (multiturn), max. 4096 Umdrehungen

T |SINCOS, RS485: 512 Per./Umdr. (Nyax =12.000 min?*) oder 1024 Per./Umdr. (Nyax =6.000 min™)

F |EnDat : 512 Per./Umdr. (Sin/Cos) (Nuax =12.000 min™*) oder 2048 Per./Umdr. (Nuax =3.000 min')
Optischer Absolutwertgeber (singleturn)

S | SINCOS, RS485: 512 Per./Umdr. (Nys =12.000 min*) oder 1024 Per./Umdr. (Ny. =6.000 min?)

E |EnDat : 512 Per./Umdr. (Sin/Cos) (Nwax=12.000 min™*) oder 2048 Per./Uumdr. (Nya =3.000 min™)

Einbausteckdose Motorgeber/
Motor encoder plug socket

Blick auf die
Steckerditte !
YWiewwan to the
connector pine

Pin | E/F Pin | A/l ||Resoler|| SIT

1 | G 1 | G2N [[+SIN || G2N 1 DI - welljwnte

2 G2 2 | G2 ||-SIN G2l E e S s

3 GIN 3 G1N || +COS G1N 33 e

4 G1l 4 G1l ||-COS G1I 4+ DEMM 7 geblvelow | |

g DAT+ g GON ||+UREF ||+RS485 g = Ee

10 DAT- 10 GOl ||-UREF ||-RS485 10— fosaonk | o

? CLH"' ) ) j ) ?- } 0.25mm i aulrosa | grl-.:,-'.'rur.:k

g CLK- g i i Fam anwid | a3 O2smm* _r.-“ rotblay | redibiug
misker hewnmg - 0.5mm~ chearz | black -

152 ?EHPD : : : : 152 5 0.smm< wiolet  vinlet

6 GHD 6 GMND || - GMD f y——gann o bl

1 5P 11 05P ; 09P 11 it (ol red -

. Belzallike, undzderl ¢ linned draln wie
Steckergehduse J Connedar housing I -

Bildname: ZCH_Motoren_Einbausteckdose_Motorgeber

AN Kahel, geschirmt 1 shielded cable
20, 25 mm), paarverseiltf twisted pair + 0.5 mm®
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Bedeutung der Signale

GON | Referenzimpuls + Cos |Resolver Cosinus

GOl | Referenzimpuls invertiert - Cos [Resolver Cosinus invertiert
GI1N |[Kanal 1 + UREF| Resolver Speisesignal

G1l |Kanal 1 invertiert - UREF | Resolver Speisesignal invertiert
G2N | Kanal 2 +RS485| T- / S-Geber, Datenschnittstelle
G2l |Kanal 2 invertiert - RS485| T- / S-Geber, Datenschnittstelle
05P |Versorgung 5V=, max. 250mA| | CLK+ | E-/F-Geber: EnDat, Clock+
09P | Versorgung 9V=, max. 150mA| | CLK- E- / F-Geber: EnDat, Clock-

+ Sin| Resolver Sinus DAT+ |E-/F-Geber: EnDat, Daten+

- Sin [ Resolver Sinus invertiert DAT- E- / F-Geber: EnDat, Daten-

PDK_027853_Motoren_Uebersicht_de
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6 Abklrzungen

Motortabellen Motorbremse

Zeichen Einheit Bedeutung Zeichen Einheit  Bedeutung

Mo Nm Stillstandsmoment Mer Nm Haltemoment Bremse

My Nm Bemessungsmoment Nmaer  1/Min Maximaldrehzahl Bremse

Pn kw Bemessungsleistung Ug, \% Bemessungsspannung Bremse

Nn 1/min Bemessungsdrehzahl 24V =(ungeglattet)

ne 1/min Grenzdrehzahl konstante lgr A Bemessungsstrom Bremse
Nennleistung Jer kgm? Tragheitsmoment Bremse

Niax 1/min Maximaldrehzahl Mer kg Masse der Bremse,

Un \% Bemessungsspannung Motorgesamtmasse ist m+mgg

In A Bemessungsstrom

J kgm? Eigentragheitsmoment

m kg Motormasse

kT Nm/A Drehmomentkonstante (M=I*kT) Fremdlufter

Q I/min Nenndurchflussmenge Zeichen Einheit  Bedeutung

AT K Temperaturerhdhung der U \% Bemessungsspannung
Flussigkeit im Nennpunkt Fremdlifter

L Br mm Lange Motor mit Bremse 3 A Bemessungsstrom Fremdlifter

L1 Br mm Lange Motor fremdbeliftet mit Bremse
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7 Wichtige Hinweise

Die Motoren kdnnen wéahrend des Betriebs Oberflachentemperaturen bis tiber 100°C erreichen. Vor Motorberiihrung ist
daher die Oberflachentemperatur zu priifen, um gesundheitliche Schaden zu verhindern.

Bei Motoren mit Passfedern muss bei freidrehendem Wellenende entweder die Passfeder entfernt oder gegen
Abschleudern gesichert werden.

Vor dem Offnen des Klemmkastens oder Abziehen/Einstecken eines Steckers an den Motoren ist sicherzustellen, da
keine Spannung an den Anschliissen anliegt. Auch bei Motorstillstand kann Spannung an den Anschliissen anliegen.
Bei Nichtbeachtung besteht Gefahr fur Leib und Leben.

Fur einen stérungs- und berlihrungssicheren Betrieb der Motoren ist eine niederohmige Verbindung des Motors zur
Erdungs-Schiene im Schaltschrank erforderlich.

Schléage oder unkontrollierte Kraftwirkung auf die Motorwelle wéhrend des Transport, der Lagerung und des Einbaus der
Motoren in die Maschine kann zur Beschadigung der Lager und Welle fiihren.

Unzulassige axiale und radiale Belastungen fiihren zur Reduzierung der Lagerlebensdauer
(Lagerbeanspruchungsdiagramme auf Anfrage).

Bei Verwendung von Kupplungen ist auf eine korrekte Montage der Kupplungskomponenten zu achten.
Fluchtungsfehler bzw. Versatz der Kupplung kann zu vorzeitiger Zerstérung von Lagern und der Kupplung fiihren.

Samtliche hier aufgefiihrte Motoren dirfen nicht direkt am Netz angeschlossen werden. Die Motoren sind ausschlief3lich
zum Betrieb an AMK Umrichtersystemen vorgesehen.
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8 Typenschlussel fur AMK Motoren

AMKASYN
Typenschliissel fir AMK Motoren

— D --> AMKASYN Drehstrommotor

V --> Vorschubmotor

H --> Hauptspindelmotor

S --> Synchronmotor

W --> Motor mit Wasserkihlung
T --> Torque Motor

MotorbaugréRe 3

MotorbaugrélRe 4
MotorbaugréRe 5

MotorbaugréRe 7
Motorbaugréfie 10

Motorbaugréfie 13
Motorbaugréfe 16
Motorbaugréfle 18
Motorbaugréfie 22

Polzahl

DV 10 - 31 -4-A r- 000

‘ Nenndrehzahl

[TTTTTTT

MotorbaugréRe

Typisches Luftung :
Motordrehmoment 0 --> eigenbeliftet

( Kennzahl far die F --> fremdbellftet
Eisenlange des Motors ) W --> wassergekihlt

Festhaltebremse :
0 --> ohne Festhaltebremse
B --> mit Festhaltebremse

Motorgebertyp :

A --> magnetischer Sinusgeber

| --> optischer Sinusgeber

T --> opt. Absolutwertgeber, RS485,
multiturn, SINCOS

F --> opt. Absolutwertgeber, EnDat
multiturn, SIN / COS

S --> opt. Absolutwertgeber, RS485
singleturn, SINCOS

E --> opt. Absolutwertgeber, EnDat
singleturn, SIN / COS

R --> Resolver

Bildname: ZCH_Motoren_Typenschluessel_DV
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