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1 Zu dieser Dokumentation

1.1 Dokumentstruktur

Thema Kapitel Kapitelnummer
Gultigkeit, Verwendung und Zielsetzung des Dokuments Impressum -

Zu diesem Dokument 1
Sicherheit Zu lhrer Sicherheit 2
Praxisinformationen fur den Einsatz der Software und den ATF Softwarebeschreibung 3
Flashvorgang Anwendungsvarianten 4
Beschreibung der Menlpunkte ATF GUI - Menlibeschreibung 5

ATF Server - Menubeschreibung | 6
Praxisinformationen fiir Gerate die Uber TwinCAT geflasht werden Firmware Update mit TwinCAT |7
Kommunikationsverbindung zwischen PC und AMK Gerat Anhang 8
Abkurzungen und Begriffserklarungen Glossar -

1.2 Aufbewahrung

Dieses Dokument muss standig dort verfligbar und einsehbar sein, wo das Produkt im Einsatz ist. Wird das Produkt an einem
anderen Ort eingesetzt oder wechselt den Besitzer, muss das Dokument mitgegeben werden.

1.3 Zielgruppe

Dieses Dokument muss von jeder Person gelesen, verstanden und beachtet werden, die berechtigt ist und beabsichtigt, eine der
folgenden Arbeiten auszufiihren:

» Service und Stérungsbeseitigung
» Austausch
o Software Installieren

1.4 Zweck

Dieses Dokument richtet sich an alle Personen, die mit dem Produkt umgehen, und informiert zu folgenden Themen:
» Inbetriebnahme und Betrieb
« Wartung
» Reparatur
» Austausch
» Softwareinstallation

1.5 Zugehorige Dokumente

Geratebeschreibungen

Bezeichnung Titel

202009 Steuerungen AS-C

202975 Steuerungen A4/ A5/ A6

29881 Reglerkarten KW-R03 / -R0O3P / -R04

202184 Reglerkarte KW-R05

202744 Reglerkarten KW-R06 / -R16 / -R07 / -R17
204918 Reglerkarten KW-R24(-R) / -R25/-R26 / -R27
202092 Dezentrale Antriebstechnik IDT4

203445 Dezentrale Antriebstechnik iC /iX/iDT5
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Funktionale Beschreibungen

Bezeichnung

Titel

204979

Softwarebeschreibung AIPEX PRO V3
(PC Software zur Inbetriebnahme und Parametrierung)

Darstellungskonventionen

Darstellung

Bedeutung

@

Diese Textstelle verdient Ihre besondere Aufmerksamkeit!

¥

Das Symbol Hand zeigt in den Beispielen, auf welche Menipunkte oder Tasten in einer
Software geklickt werden muss.

¥

Klicken Sie mit der 'Rechten Maus Taste'

RMT
'Namen' In Hochkomma werden Namen dargestellt, z. B. Parameter, Variablen, usw.
'Text' Menlpunkte und Tasten in einer Software oder Bedieneinheit, z. B.:
Bestatigen Sie mit "OK" im Menii "Optionen’, um die Funktion 'PLC Programm I6schen'’
aufzurufen
— Ablauf einer Eingabe- / Bedienfolge

z. B.'Start' — 'Alle Programme' — 'Zubehor' — 'Editor’
z.B.0 — 1Flanke

Ausfliihrbarer Querverweis in elektronischen Ausgabemedien

6/67
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2 Zu lhrer Sicherheit
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2.1 Grundlegende Hinweise fiir Ihrer Sicherheit
» Bei elektrischen Antriebssystemen treten prinzipbedingt Gefahren auf, die Tod oder schwere Kérperverletzungen

verursachen konnen:

o Elektrische Gefahrdung (z. B. Stromschlag durch Beriihren elektrischer Anschlisse)
° Mechanische Gefahrdung (z. B. Quetschen, Einziehen durch die Rotation der Motorwelle)
o Thermische Gefahrdung (z. B. Verbrennungen beim Berlhren heil3er Oberflachen)

» Die Gefahren treten insbesondere bei der Inbetriebnahme, wahrend des Betriebes und im Service- oder Wartungsfall auf.

« Sicherheitshinweise in der Dokumentation und auf dem Produkt warnen vor den Gefahren.

« Die Sicherheitshinweise miissen vor der Installation und Produktverwendung gelesen und verstanden worden sein. In den
produktbegleitenden Dokumenten weisen handlungsbezogene Warnhinweise auf direkt bevorstehende Gefahren hin und
mussen unmittelbaren Einfluss auf die Handlung des Anwenders haben.

+ AMKmotion Produkte miissen im Originalzustand belassen werden, d.h. an der Hardware darf keine bauliche
Veranderung vorgenommen werden und Software darf nicht dekompiliert und der Quellcode geéandert werden.

» Beschadigte oder fehlerhafte Produkte diirfen nicht eingebaut oder in Betrieb genommen werden.

» Anlagen, in die AMKmotion Produkte eingebaut werden, diirfen erst in Betrieb genommen werden (Aufnahme der
bestimmungsgemaRen Verwendung), wenn festgestellt ist, dass alle dafiir relevanten Normen, Gesetze und Richtlinien

eingehalten sind, z. B.

Niederspannungsrichtline, EMV-Richtlinie und Maschinenrichtlinie und mdglicherweise weitere

Produktnormen. Die Verantwortung dabei hat der Anlagenbauer.

» Die Gerate miissen wie in den Geratebeschreibungen beschrieben montiert, angeschlossen und betrieben werden. Die
technischen Daten und die geforderten Umgebungsbedingungen sind zu jeder Zeit einzuhalten.

2.2 Darstellung der Sicherheitshinweise
Alle Sicherheitshinweise sind wie folgt aufgebaut:

A SIGNALWORT

“Symbol

Art und Quelle der Gefahr
Folge(n) bei Nichtbeachtung

GegenmafBnahmen:

2.3 Gefahrenklassen

Sicherheits- und Warnhinweise sind in verschiedene Gefahrenklassen (nach ANSI Z535) abgestuft. Die Gefahrenklasse definiert
das potentielle Schadensrisiko bei Nichtbeachten des Sicherheitshinweises und ist durch ein einzelnes Signalwort beschrieben.
Das Signalwort wird von einem Warnsymbol (ISO 3864, DIN EN ISO 7010) begleitet. In Ubereinstimmung mit ANSI Z535 werden
folgende Signalworte zur Einstufung der Gefahrenklasse verwendet:

Warnsymbol und
Signalwort

Gefahrenklasse und Bedeutung

A GEFAHR

GEFAHR kennzeichnet eine Gefahrdung, die Tod oder schwere Kérperverletzungen zur Folge
hat, wenn der Sicherheitshinweis nicht beachtet wird.

WARNUNG kennzeichnet eine Gefahrdung, die Tod oder schwere Kérperverletzungen zur Folge
haben kann, wenn der Sicherheitshinweis nicht beachtet wird.

AX VORSICHT VORSICHT kennzeichnet eine Gefahrdung, die leichte oder mittlere Kérperverletzungen zur Folge
haben kann, wenn der Sicherheitshinweis nicht beachtet wird.
HINWEIS HINWEIS kennzeichnet mégliche Sachschaden, wenn der Hinweis nicht beachtet wird.
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2.4 Anforderungen an Personal und dessen Qualifikation
An und mit den AMKmotion Antriebssystemen darf ausschlieBlich autorisiertes und qualifiziertes Fachpersonal arbeiten.
Fachpersonal muss:

» Mechanische und elektrische Arbeiten durchfiihren, die in der vorliegenden Dokumentation beschrieben sind,
beispielsweise beim Montieren und Anschliel3en

« Alle Hinweise der produktbegleitenden Dokumentation beachten, um sicher und fehlerfrei mit dem Produkt zu arbeiten
« Gefahren verstehen und kennen, die beim Umgang mit dem Produkt auftreten

o Zusammenhange und Funktionsweise der Anlage kennen

» Mit dem Steuerungskonzept vertraut sein, um das Antriebssystem in Betrieb zu nehmen

» Berechtigt sein, Stromkreise und Gerate ein- und auszuschalten, zu erden und zu kennzeichnen

» Lokale spezifische Sicherheitsanforderungen beachten

8/67 PDK_203771_Software_ATF / Version 2023/26
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3 ATF Softwarebeschreibung
Das Softwaretool ATF (AMK Tool Flasher) flashed eine AMK Firmware in ein AMK Gerat.

ATF istim AIPEX PRO Installationspaket vorhanden (AMK Teile-Nr. 0903). Wahrend der Installation kann tber die
Komponentenauswahl ATF an- bzw. abgewahlt werden.

ATF Desktop Icon

&
m—

4 Anwendungsvarianten

Die Software ATF (AMK Tool Flasher) besteht aus zwei Programmteilen:
» ATF GUI (Grafische Benutzeroberflache): Bedienoberflache / Konfiguration der Programmierauftrage
« ATF Server: Ubertragt die Firmware auf die Gerate

Die Software ATF kann in 2 verschiedenen Varianten verwendet werden:

Variante 1: Lokal (1 PC)
ATF GUI und ATF Server werden auf einem PC ausgefiihrt (Default Variante, vorkonfiguriert)

Windows PC
mit ATF (AMK Tool Flasher)

ATF GUI

ATF Server AMK Gerat

Variante 2: Netzwerk (2 PCs)

ATF GUI und ATF Server werden auf unterschiedlichen PCs, die Giber ein Netzwerk verbunden sind, ausgefihrt. Mit dieser
Variante kdnnen Sie Gerate flashen, die nicht in ihrem direkten Umfeld stehen z. B. eine Reglerkarte KW-R03 mit serieller
Schnittstelle. Der PC auf dem der ATF Server ausgefiihrt wird, wird tiber ein serielles Kabel mit der Reglerkarte verbunden. Die
Reglerkarte kann nun mit dem ATF GUI (ausgefiihrt auf einem zweiten PC) von einem anderen Stockwerk oder Gebaude oder
auch Uber das Internet geflasht werden.

Windows PC 1 Windows PC 2
mit ATF (AMK Tool Flasher) mit ATF (AMK Tool Flasher)
ATF GUI

z. B. Netzwerk-
server

ATF Server AMK Gerat

4.1 Hinweis auf ATF Versionen

Fur die Gerate IDT4 und KWZ muss die Software ATF V2.14 verwendet werden. Die Version V2.14 ist im Installationspaket von
AIPEX PRO enthalten, muss bei der Installation aber explizit angewahlt werden.

ATF V2.14 und 3.x kénnen parallel installiert werden. Wenn ATF V2.14 gestartet ist, kdnnen nicht ATF ab V3.0 und andere
Bestandteile von AIPEX PRO 3.x zur gleichen Zeit gestartet werden.

Alle Bestandteile von ATF V2.14 werden nicht in das Windows Verzeichnis (C:\Windows\System32), sondern in das lokale
Verzeichnis des Programms (C:\Program Files (x86)\ATF V2.14) gespeichert.

PDK_203771_Software_ATF / Version 2023/26 9/67
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4.2 Variante 1: Lokal (1 PC) - Konfiguration und Funktionspriifung
ATF GUI und ATF Server werden auf einem PC ausgefiihrt (Default Variante, vorkonfiguriert)

Windows PC
mit ATF (AMK Tool Flasher)

ATF GUI

ATF Server AMK Gerat

ATF starten
z.B. Uber das Desktopicon

Bei beiden Programmteilen (ATF Server und ATF GUI) muss im Adresseingabefenster 'Local host' aktiviert und 'Port 32000
eingegeben werden. (Defaulteinstellung)

Adressierung ATF GUI

Projekt Auftrag  Ausfiihren Ansicht | Optionen | Hilfe m

- Schnittstelle ATF Server Adrﬁseﬁ
Sprache
Altualisierung... - F' v [52000
ar
Einstellungen SBUS ...
Dienst .-*-.I:-I:nrec:hen

Adressierung ATF Server

m

F' k32000
Ereignisliste ATF Server - -
Adresse 2 .-ﬁ-.l:ul:ure-:hen
Sprache

Info Gber ATF Server

Schliefen

08.09.2014

1RMT

Uberpriifen Sie anschlieRend den Kommunikationsstatus.
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Funktionspriifung
LED Status 'Griin' bedeutet ATF Serverkommunikation zwischen ATF GUI und ATF Server erfolgreich aufgebaut.

Projekt Auftrag  Ausfihren  Ansicht Opticnen  Hilfe

4.3 Variante 2: Netzwerk (2 PCs) - Konfiguration und Funktionspriifung

ATF GUI und ATF Server werden auf unterschiedlichen PCs, die liber ein Netzwerk verbunden sind, ausgefiihrt. Mit dieser
Variante kénnen Sie Gerate flashen, die nicht in ihrem direkten Umfeld stehen z. B. eine Reglerkarte KW-R03 mit serieller
Schnittstelle. Der PC auf dem der ATF Server ausgefihrt wird, wird Gber ein serielles Kabel mit der Reglerkarte verbunden. Die
Reglerkarte kann nun mit dem ATF GUI (ausgeflihrt auf einem zweiten PC) von einem anderen Stockwerk oder Gebaude oder
auch uber das Internet geflasht werden.

Windows PC 1 Windows PC 2
mit ATF (AMK Tool Flasher) mit ATF (AMK Tool Flasher)
ATF GUI
z. B. Netzwerk-
server
ATF Server AMK Gerat
IP:172.16.6.25 IP:172.16.6.232

Die IP Adressen sind als Beispiele zu verstehen.

Tragen Sie auf dem PC 1 (PC mit ATF GUI) die Netzwerkadresse des PC 2 (ATF Server) ein.

Projekt Auftrag  Ausfihren  Ansicht | Opticnen | Hilfe

Sprache

Altualisierung... ™ Local host Part: |32|:||:|E|

Einstellungen SBUS ...

| biens ssbechen |

él
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Starten Sie den ATF Server auf dem PC 2.
ATF Server starten
z. B. unter 'Windows' — 'Alle Programme' — Ordner 'AMK'

L AMK
AIPEX PRO

q ATF server ‘ |
i ATF

4] SafePMT
g SbusRegister
&9 Uninstall AIPEX PRO
o AME Gt Visualisierung Win

1 Zurick

| Programme/Dateien durchsuchen 0 |

Tragen Sie auf dem PC 2 (PC mit ATF Server) die eigene Netzwerkadresse ein. (Die Eingabe wird benétigt, da in einem PC
mehrere Ethernet Adapter vorhanden sein kénnen)

(adrese =]

Ereignisliste ATF Server I Local host R 2070

Adresse '. 2 Abbrechen |

Sprache

Info dber ATF Server
Schliefen

- 16:12
DE & - @&
2 =2 5 Ge 092014
1RMT
o Der ATF Server muss nach einer Adressanderung neu gestartet werden.

ATF Server schlieBen

Ereignisliste ATF Server

Adresze

Sprache 2

Info Gber ATF Server
Schlieen

- 09:29
207500 09,2014

ATF Server starten
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z. B. unter 'Windows' — 'Alle Programme' — Ordner 'AMK’

1 AMK U
AIPEX PRO

BB ATF server |
i ATF ‘
4] SafePMT
w SbusRegister
&9 Uninstall AIPEX PRO
L AME Qt Visualisierung Win

4 Zurick

| Programme/Dateien durchsuchen }J|

Uberpriifen Sie anschlieRend den Kommunikationsstatus auf dem PC 1.

Funktionsprifung
LED Status 'Griin' bedeutet ATF Serverkommunikation zwischen ATF GUI und ATF Server erfolgreich aufgebaut.

% e ) |

Projekt  Auftrag  Ausfihren  Ansicht  Optionen  Hilfe

T [ [ Jato [sous [omatame [omemng |

4.4 Vorgehensweise beim Flashen der Firmware (Kurzanleitung)

Update einer Firmware

Durch das Ubertragen einer Firmware werden anwendungsspezifische Parametereinstellungen
Uberschrieben und damit unwirksam!

GegenmafBinahmen:

« Stellen Sie VOR dem Aufspielen einer neuen Firmware unbedingt sicher, dass die
anwendungsspezifischen Daten als Sicherungskopie gespeichert sind.

Beschadigung der Hardware

Beim Stecken und Abziehen von Schnittstellensteckern unter Spannung kann es zu
Sachschaden! Beschadigungen der Hardware kommen.

GegenmalBinahmen:
« Stecken bzw. ziehen Sie Schnittstellenstecker nur bei ausgeschaltetem Gerat.

Verbindung zwischen PC und Gerit herstellen

PDK_203771_Software_ATF / Version 2023/26 13/67
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Verbindungsvarianten:

Siehe 'Verbindung zwischen PC und AMK Geréat herstellen' auf Seite 45.

24 VDC Logikversorgung 'Ein’

Geréateinitialisierung abwarten. Die Initialisierung ist abgeschlossen, wenn eine der folgenden LEDs leuchtet.

LED | Griin | Orange |Rot
A-Serie HO an - an
KE H1 an an an
Dezentrale Antriebstechnik | H1 an an an
Ethernet Reglerkarten H2 an an an
ATF starten
&

AN

o AIPEX PRO muss geschlossen sein!

14 /67
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Programmierauftrag hinzufiigen
Siehe 'Programmierauftrag hinzufiigen' auf Seite 30.

(7 - aTF (=[5 [

Projekt Ihuﬂmgl Ausfihren  Ansicht  Opticnen  Hilfe

T T e e S

= Hinzufﬁgen...‘
Editieren...

Entfernen

Wihlen

Typ Leit Meldung

Generiert einen neuen Auftrag und figt ihn in das Proj| |

-
Auftrag hinzufigen u

—Ziel

b, iDT5.iC ®_;, W Auto @

— Kaommunik.ation
Schruttztelle:;

E audrate:
[USEto-CaNT @E’ [1000 'i ,'I

—Adresze A P Adrezse

©®

Berutze """ um Adreszen zu trennen und """ um
Bereiche zu definieren.

— Datei Mame
IE: W sershkigOviDZEND e skiop M euer Elru:lner"-.M-E_
—Anmerkung

k. l | Abbrechen |
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Ziel
1. Zielhardware aussuchen
2. Die Option 'Auto’ aktivieren: Die Umschaltung in den Flash-Mode erfolgt automatisch durch ATF.

Ist die Option 'Auto’ deaktiviert muss die Umschaltung in den Flash-Mode manuell durch den Benutzer erfolgen.
Z. B. durch das Setzen eines Jumpers auf der Hardware.

Kommunikation
3. Schnittstelle auswahlen (Verbindung zwischen PC und Geréat)
4. Baudrate einstellen (erforderlich bei USB-to-CAN1 und COM)

AMK Defaultwerte bei Auslieferung:
CAN: 1000 kBaud (aktueller Wert: siehe Instanz 0, 1D34024 'BUS Ubertragungsrate’)

COM: Der Defaultwert ist abhzngig vom ausgewahlten Gerat. Tritt bei der Ubertragung ein Kommunikationsfehler auf, verursacht
z. B. durch unzureichende Schirmung, muss die Ubertragungsgeschwindigkeit reduziert werden. Abhéngig vom Gerat, muss der
Flash Modus in diesem Fall manuell aktiviert werden.

COM Schnittstelle:
Die Baudrate der zu flashenden Zielhardware muss gleich oder gréRer eingestellt werden als an der PC COM
Schnittstelle.

Adresse / IP Adresse
5. Teilnehmeradresse einstellen (erforderlich bei Ethernet, EtherCAT, VARAN, SERCOS Ill)

AMK Defaultadressen bei Auslieferung:
A-Serie: 192.168.0.1

EtherCAT: 1
CAN Gerate: 2

Die aktuelle Teilnehmeradresse kann mit dem AIPEX PRO 'Direktmode’' — Meni 'Kommunikation' ausgelesen
und angezeigt werden.

Datei Name
6. Firmwareversion auswahlen

Bestatigen Sie anschlieend mit 'OK’

16/67 PDK_203771_Software_ATF / Version 2023/26



AMKmotion

Firmware ins Gerat laden

(7 -atF = | E ]

Projekt  Auftrag  Ausfihren  Ansicht Optionen  Hilfe

EHE | v @ ®

- Anmerkung
i, DTS, iC 100% 1~ f' _SW_102_1406_204661.bin
_

X Typ Zeit Meldung o
1 Info 10:33:57  iX-C_5W 102 _1406_204661.bin wird programmiert ...
i Info 10:36:12 iX-C_SW 102 1406_204661.bin ist programmiert !
|1 Info 10:36:12 | Die neue Firrnware wird erst nach dem Meustart des Gerdtes aktiviert! @
=
B
oo
I N

1. Programmierauftrag anwahlen. Siehe 'Auftrag wahlen' auf Seite 31.
2. Programmierung (Flashen) starten. Siehe 'Ment - Ausfuhren' auf Seite 32.

Die Ubertragung der Firmwareversion kann je nach Verbindung einige Minuten dauern!
! In dieser Zeit unter keinen Umstanden das Gerat ausschalten oder das Verbindungskabel abziehen!

3. Status 100% abwarten und anschlieend das Gerat ausschalten, mindestens 10 s warten und wieder einschalten.

ATF beenden

24 VDC Logikversorgung 'Ein'
Gerateinitialisierung abwarten. Die Initialisierung ist abgeschlossen, wenn eine der folgenden LEDs leuchtet.

LED |Grin |Orange |Rot
A-Serie HO an - an
KE H1 an an an
Dezentrale Antriebstechnik | H1 an an an
Ethernet Reglerkarten H2 an an an

AIPEX PRO starten
AIPEX PRO Meni 'Online’' — 'Einloggen’ ausfiihren

automatisch die Aufforderung zum 'Urladen’ (Fehlermeldung '1293 EEPROM urladen'). Bestatigen Sie mit
'OK".

Nach dem 'Urladen' muss das Gerat neu gestartet (24 VDC aus/ein) und die Anwenderparameter neu geladen
werden (manuell oder mittels AIPEX PRO)

o Wenn die aktualisierte Firmware nicht adresskompatibel mit den Daten des Parameterspeichers ist, erfolgt

4.5 Mehrere Gerate gleichzeitig flashen
Mit dem AMK Tool Flasher kénnen bis zu 8 Gerate gleichzeitig geflasht werden.

Die Gerate kdnnen sich in einem gleichen Netzwerk befinden z. B. EtherCAT oder in unterschiedlichen Netzwerken (z. B.
Ethernet, seriell ...) mit unterschiedlichen Programmierauftragen .
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4.5.1 Gleiche Zielhardware

Mehrere Gerate (maximal 8) mit der gleichen Zielhardware kénnen mit einem Programmierauftrag gleichzeitig geflasht werden.

(Im Beispiel 2 x KW-R06)

X86 _ _

Windows PC
mit ATF (AMK Tool Flasher)
ATF GUI
ATF Server X85 KW-R06 X86 X85 KW-R06
Adr. 1 Adr. 2

Vorgehensweise:

» Flgen Sie einen neuen Programmierauftrag hinzu

« Wahlen Sie die Zielhardware an
o Wahlen Sie die Schnittstelle EtherCAT an

Das angeschlossene EtherCAT Netzwerk wird automatisch abgescannt und die verfiigbaren Adressen angezeigt. Uber
die Checkbox kénnen Sie Gerate an- und abwahlen.

« Wahlen Sie die Firmware an
« Bestatigen Sie mit 'OK’

-
¥ - ATF

Auftrag hinzufliigen

(S

Projekt | Auftrag | Ausfilhren Ansicht Oy
Hinzufigen...
Editieren... '.

Entfernen

Wahlen

X

Typ Zeit

Meldung

Berichk

Generiert einen neuen Auftrag und fiigt ihr|

—Ziel
Kiw/-RO7, Kw/-R17 | W Aute
— Kaommunik.ation
Schnittztele: B audrate:

ETHERCAT

—Datei Mame

IE: W zershkigOviDZEhDeskiopha TRAERS-E_SW_11:

—anmerkung

].4 |

Abbrechen |

18/67
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Die angewahlten Programmierauftrage werden gleichzeitig Gibertragen.

Starten Sie den Programmierauftrag .
Das Fenster 'Status Berichte' zeigt den aktuell 'blau’ hinterlegten Programmierauftrag an.
-

¥ - ATF

Projekt Auftrag Ausfihren  Ansicht Opticnen  Hilfe

ole

Ziel Schnittstelle Datei Mame

KW-RO07, KW-R17 ETHERCAT VEs X 27% | AERS5-6_SW_112_1417_205129. zif

KW-R07, KW-R17 | ETHERCAT _- AERS5-6_SW 112 1417 205129 i

= Typ Zeit Meldung
i Info 13:32:00 | Die gewdhlte Datei wurde zum ATF-5erver dbertragen ...
i Info 13:32:06 P11 wird programmiert...
=
S
[ I

4.5.2 Unterschiedliche Versionen der Zielhardware

Unterschiedliche Versionen der Zielhardware (maximal 8 Gerate) im gleichen EtherCAT Netzwerk kdnnen mit unterschiedlichen
Programmierauftragen gleichzeitig geflasht werden.

Legen Sie fiir jede Zielhardware ein Programmierauftrag an. (Im Beispiel fir KW-R06 und KW-R07)

Windows PC
mit ATF (AMK Tool Flasher)
ATF GUI
ATF Server X85 KW-R06 X86 X85 KW-R07 X86 _ _
Adr. 1 Adr. 2
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Vorgehensweise:
Erstellen Sie einen Programmierauftrag fir die Zielhardware KW-R05, KW-R06, KW-R16, MCE
r ]
j? - ATF Auftrag hinzufiigen g
Projekt [Auﬂmg Ausfahren  Ansicht O il
= Hinzufiigen...
= = e d KR0S, Kw-ROE, Kw-R1E, MCE v [V Auto
Fi Editieren...
Entfernen — F.ommunil ation
Wihlen Schrittztelle: B audrate:
|ETHERECAT =l | |

—aAdresze /P Adrezse
[ =l

Select/Unselect zcanned devices from dropdown list,

Meldung

— Datei Mame

IE:'\LI gershkiglvt0265\Desklop A TFWAERS-6_SWw_ 110

Generiert einen neuen Auftrag und fagt ihe[ |

—Anmerkung

] | Abbrechen |
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Vorgehensweise:
Erstellen Sie einen Programmierauftrag fur die Zielhardware KW-R07, KW-R17

ﬁ? - ATE Auftrag hinzufigen B1

Projekt [Auﬂrdgl Ausfahren  Ansicht O

—Ziel

H'“I"f"‘ge“--;. |Kwi-RO7, Ki-R17 V' Auto
Editieren...
Entfernen — Kaommunik.ation

Schnittstele: B audrate:

Wihlen

[ETHERCAT =~ |

—Adresze A P Adrezse
P -

Select/Unzelect zcanned devices from dropdawn list,

Meldung

— Dratei Mame

IE: W sershkigOviDZENDeskiophA TRWAERS-E_SW_11:

—Anmerkung

k. | Abbrechen |

Die angewahlten il Programmierauftrdge werden gleichzeitig Gibertragen.

Starten Sie den Programmierauftrag .
Das Fenster 'Status Berichte' zeigt den aktuell 'blau’ hinterlegten Programmierauftrag an.

7 -ATF = | O

Projekt  Auftrag  Ausfihren  Ansicht Optionen  Hilfe

wH| | v |H|?

Ziel Schnittstelle

KW-RO5, KW-R06, KW-R16, MCE ETHERCAT vES | & 23%  AERS-6_SW_112_

KW-R07, KW-R17 ETHERCAT _-- AER5-6_SW 112

X

Typ Zeit Meldung

i Info 14:05:21  Die gewdhlte Datei wurde zum ATF-5erver Gbertragen ...
i Info 14:05:26  P1 wird programrmiert..,

I m
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4.6 Hinweise zum Flashen einer AMK Steuerung A-Serie
Fur das Flashen einer Steuerung bietet AMK Updatedateien an. Das aktuellste Update beinhaltet auch alle vorherigen Updates.

Eine komplette Firmwaredatei kann nur mit einem externen Zwischenspeicher auf eine A5 oder A6 Steuerung geflasht werden.
Stecken Sie dazu einen nicht bootfahigen USB Speicher mit mindestens 1 GByte Speicherkapazitat in den USB-Host Anschluss
X22.

Fur das Flashen einer Steuerung stehen weitere Varianten zu Verfligung.

Weitere Informationen finden Sie in der Geratebeschreibung PDK_202975_A4-A5_Produktbeschreibung, Kapitel: Service

o AMK EtherCAT Gerate kénnen nicht direkt Giber eine AMK Steuerung geflasht werden.

Windows PC
mit ATF (AMK Tool Flasher)

ATF GUI

AMK

ATF Server Steuerung
Ethernet

K Geréat

AMK Gerat - — — —

EtherCAT

4.7 Fehlerhafte Bedienung von ATF

4.7.1 Falsche IP Adresse

Wird bei der Ubertragung per Ethernet die falsche IP Adresse eingegeben, so erfolgt die Meldung 'Gerat nicht verbunden'. Die
Adresse muss korrigiert werden.

=> Siehe 'Auftrag editieren' auf Seite 31.

- B
7 C:\Users\kigOvt026\Desktop\ATF\testLxml - ATF Lo & S

|Projekt Auftrag  Ausfihren  Ansicht Optionen  Hilfe

EH e v A %

1721640124 | 0% A5 412 1416 205125 Update.zip
=
Typ Zeit Meldung
= i Info 10:14:53 | Die gewdhlte Datei wurde zum ATF-Server Gbertragen ...
E & Error 10:15:27 | Das Gerdt ist nicht verbunden !
I _
Vorsicht bei mehreren gleichen Zielsystemen im Netzwerk!
Bei falsch eingegebener IP Adresse wird das falsche Gerat geflasht.
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4.7.2 Falsches Zielsystem / falsche Firmware ausgewahilt

o Uberpriifung Firmware — Zielhardware

Die Kompatibilitatsiiberprifung von Hardware und ausgewahlter Software wird ab der Prozessorgeneration
netX (verbaut ab der Reglerkartengeneration KW-R05) unterstiitzt. Zudem muss die ausgewahlte Firmware
die Kompatibilitatstiberprifung unterstiitzen.

Wenn die Kompatibilitdtstiberprufung unterstutzt wird, generiert der ATF im Fehlerfall die Meldung Datei
XXXXXXX.YYY ist nicht gultig

Hinweise zu dlteren Hardware und Softwareversionen ohne Kompatibilitdtsiiberpriifung

Wenn ein falsches Zielsystem zum Flashen ausgewahlt wurde, wird die Ubertragung mit einer Fehlermeldung abgebrochen.
Wenden Sie sich an den AMK Service.

7 - ATE (= | O |-te

Projekt Auftrag Ausfdihren  Ansicht Opticnen  Hilfe
S W o v 2]

Ziel Schnittstelle | Adresse |Auto | Status Datei Mame Anrnerkung
KU-JKW-ROSPY | COML YES AER3_319_1007_202845.HE6
k- fw-Ro3R) COM1 YES AER3 31951036 F03232.HE6
- - YES
7 I
= YES
X Typ Zeit Meldung
i Info 11;16:35 | Die gewshlke Dakei worde zum ATF-3erver Obertragen ...
= i Info 11:16:36 | Baudrate wird erkannt ...
'g & Error 11:16:47  |Flash Treiber nicht bereit |
oo
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Bei Firmwares, die zur gleichen "Familie" gehdren, z. B. AER5-6 und iX, kann es passieren, dass die Firmware teilweise geflasht
wird. Die Kompatibilitat von Hardware und ausgewahlter Software wird im ATF nicht Gberprift.

Die Ubertragung der Firmware wird bei einem Teilschritt ggf. abgebrochen. Danach ist kein Flashen (iber ATF mehr mdglich, der
Servoregler muss liber die Hardware in den Flash-Modus gesetzt werden. Wenden Sie sich an den AMK Service.

7 - ATF l= | B 23

Projekt  Auftrag  Ausfihren  Ansicht Optionen  Hilfe

S | v [ 2

| Ziel | Schnittstelle | Adresse |Auto  |Status | Datei Name

w |EW-RO& ETHERCAT 1 YES D s9% AERS-&_103_1128_ 203766, zip

v -R.06 ETHERCAT 2 YES ¥ 100% -6_108_1128_203766.zip

w ([IDT5 ETHERCAT 21 YES M 49 AERS-6_18_1126_203766.2ip
X Typ |Ieit Meldung

i Info 13:39:29 Pl wird programmiert. ..

| i Info 13:40:20 P2 Flash Treiber wird geladen...
:l; A Error 13:40:46 | Zugriff verweigert

4.7.3 Altere FW-Version (Downgrade)

Wenn, absichtlich oder unbeabsichtigt, eine altere Firmwareversion geladen wurde, muss beim Aktualisieren auf eine neuere
Version ggf. beruicksichtigt werden, dass Zwischenversionen eingespielt werden mussen.

Informationen hierzu erhalten Sie aus den Produktdokumentationen zu den einzelnen Firmware-Versionen.
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4.7.4 Verschiedene Baudraten eingestelit

Siehe 'Einstellungen SBUS' auf Seite 37.

@

Zielhardware.

Die Baudrate der PC COM Schnittstelle ist kleiner eingestellt als an der Zielhardware.

-
Eigenschaften Coml

==

Die Baudrate der PC COM Schnittstelle muss gleich oder kleiner eingestellt werden als an der zu flashenden

-
Auftrag hinzufigen

Phystdr: |1_

Maszter:

Baudrate: I'I 5200

Abbrechen |

Wigitere. .. |

KL-#K-RO3(F)

LI W At

K.ommmunik.ation

Schnittztelle:

B audrate:

COM1

115200 |

Die Baudrate der PC COM Schnittstelle ist groRer eingestellt als an der Zielhardware.

-

Eigenschaften Com1

Physédr |1_

M aster:

LI ¥ Auto

B audrate:

13200

Ubertragung wird mit Fehlermeldung 'Gewahlter COM meldet sich nicht' abgebrochen.

Wird noch einmal versucht, mit korrekter Einstellung der Baudraten zu flashen, erfolgt ggf. die Fehlermeldung

'COM1 ist belegt!".

Der PC muss dann neu gestartet werden.

PDK_203771_Software_ATF / Version 2023/26
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4.7.5 Reglerkarte KU-/ KW-R03(P) / -R04 uber Hardware-Jumper in den Flash-Mode
setzen

A GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag beim Beruhren elektrischer
Anschliisse!

Elektrische Klemmen und Anschlisse fiihren Spannungen, die beim Beriihren Tod oder schwere
Korperverletzungen zur Folge haben.

LED-Anzeigen an den Gehausefrontseiten signalisieren im AUS-Zustand nicht die
spannungsfreien Gerateklemmen!

GegenmaBnahmen:
» Halten Sie vor samtlichen Arbeiten am Gerat die 5 Sicherheitsregeln ein.
« Messen Sie die Klemmenspannungen. Es darf keine Spannung anliegen.
« Stecken oder 6ffnen Sie Anschliisse nur im spannungsfreien Zustand.

» Bei Geraten, die an einen Gleichspannungszwischenkreis angeschlossen sind, oder
diesen selbst erzeugen, mussen Sie die Entladezeiten des
Gleichspannungszwischenkreises in der Dokumentation zum Umrichter beachten.

» Arbeiten an den Anschlissen dirfen nur im beidseitig spannungsfreien Zustand ausgefuhrt
werden! (beidseitig spannungsfrei bedeutet: seitens AC-Netz und DC
Gleichspannungszwischenkreis)

Wenn z. B. durch eine fehlerhafte Auswahl der Flash-Parameter keinerlei Zugriff auf die Reglerkarten R0O3 / R04 mehr mdglich ist,
mussen sie hardwaremaRig mit Hilfe eines Jumpers in den Flash-Mode gesetzt werden. Dazu das Gerat ausschalten und die
Reglerkarte inklusive ihrer ggf. vorhandenen Optionskarten ausbauen.

=>PDK_029881_KUKW_ROx, Ausbau/Austausch der Reglerkarte

Auf der Platine der Reglerkarte ist der Jumper BR3 zu stecken.

BR3
L

/
_11;'_ °EE x136| [x137

i

T

o o

-
oY
[e)
|x132 X133

Reglerkarte KU-/ KW-R03(P), KW-R04

Bauen Sie die Reglerkarte wieder ein, schalten Sie das Gerat ein und stellen Sie die Verbindung zur Reglerkarte her.
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Unter 'Menii' — 'Auftrag’ istim Bereich der Zieldefinition die automatische Flash-Aktivierung abzuwahlen:

i B
Auftrag hinzuflgen M

—Ziel

KU-/Kw-RO3(F] - @

— Kaommunik.ation

Schnittztelle: Baudrate:

COM1 x| [115200 |

Siehe 'Auftrag editieren' auf Seite 31.

Anschlieend die Firmware in das Gerat tibertragen.

Siehe 'Auftrag wahlen' auf Seite 31.

Siehe 'Menu - Ausfuhren' auf Seite 32.

Nachdem die Firmware aktualisiert wurde, die Reglerkarte wiederum ausbauen und den Jumper BR3 entfernen!
Reglerkarte wieder einbauen.

Im ATF unter 'Auftrag bearbeiten' die automatische Flash-Aktivierung wieder anwahlen.
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5 ATF Meniibeschreibung

(7 -am (= B [t

Projekt Auftrag  Ausfdhren  Ansicht  Optionen  Hilfe @
W o v e (2]

Tz scmce [rcie  [auto s JoweName [omeramg

Meldung

1311 |
10.09.2014

0 ) RRDNC

O,

1) Mendleiste
2) Toolbar (ein- und ausblendbar Giber das Men 'Ansicht’ "Toolbar')
3) Programmierauftrage
4) Statusberichte (ein- und ausblendbar Gber das Menu 'Ansicht' 'Status Berichte anzeigen')
5) Status (ein- und ausblendbar iber das Men( 'Ansicht' 'Status anzeigen')
LED Statusanzeige
Gruin: Kommunikation ATF GUI - ATF Server vorhanden
Rot: Kommunikation ATF GUI - ATF Server nicht vorhanden
6) ATF Server Icon (Bedeutung: ATF Server gestartet)
7) ATF Icon

5.1 Menii - Projekt Neu - Offnen - Speichern
Im Menlpunkt 'Projekt' werden die ATF Projekte verwaltet oder das Programm beendet.
Als 'Projekt' wird im ATF eine Zusammenstellung von Programmierauftrdgen verstanden. Ein Programmierauftrag enthalt die
Einstellungen fir die Zielhardware, die Kommunikationseinstellungen und den Link auf die zu flashende Firmware.
In einem gespeicherten Projekt ist nur der Link auf die Firmware gespeichert.

Das Projekt ist nicht mehr funktionsfahig, sobald die verlinkte Firmware auf der lokalen Festplatte bzw. Server
verschoben oder geldscht wird.
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.
7 CAUsers\Public\Dacuments\ATR\Unbenannt.xml - ATF EEITC

Projekt | Auftrag Ausfohren  Ansicht Optionen  Hilfe

Meu
Speichern

Speichern unter...

Beenden

5.2 Menu - Auftrag
Im Meni 'Auftrag’ werden die Programmierauftrage verwaltet, die zum aktuellen Projekt gehéren.
Es kdnnen neue Programmierauftrage hinzugefiigt, bestehende bearbeitet und nicht (mehr) benétigte entfernt werden.

p
J7 CAUsers\Public\Documents\ATR\Unbenannt.xml - ATF a5

Projekt EAuﬁmg Ausfahren  Ansicht  Optionen  Hilfe
= = Hinzufiigen...

Fltieren.. _ |Awo|Ststus |DsteiName |Anmedung |

Entfernen

Wahlen

Siehe 'Programmierauftrag hinzufiigen' auf Seite 30.
Siehe 'Auftrag editieren' auf Seite 31.

Siehe 'Auftrag entfernen' auf Seite 31.

Siehe 'Auftrag wahlen' auf Seite 31.
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5.2.1 Programmierauftrag hinzufugen
r—ﬁflluf'trag hinzufigen &Jw

el

b, DTS, iC @] W Auto @

Fommunik ation
Schnittstelle:

B audrate:
|USE-ta-CANT @] 1000 ‘i ’v

Adresze /P Adresse

©

Benutze "." um Adreszen 2u trennen und - um
Bereiche zu definigren.

Datei Mame
|E:'\L| gerzhkigvt0265Dezkiop M eusr O rdner'\M-E_
Anmerkung

L

] | Abbrechen
Ziel

1. Zielhardware aussuchen
2. Die Option 'Auto’ aktivieren: Die Umschaltung in den Flash-Mode erfolgt automatisch durch ATF.

Ist die Option 'Auto’ deaktiviert muss die Umschaltung in den Flash-Mode manuell durch den Benutzer erfolgen.
Z. B. durch das Setzen eines Jumpers auf der Hardware.

Kommunikation
3. Schnittstelle auswahlen (Verbindung zwischen PC und Gerat)
4. Baudrate einstellen (erforderlich bei USB-to-CAN1 und COM)

AMK Defaultwerte bei Auslieferung:
CAN: 1000 kBaud (aktueller Wert: siehe Instanz 0, 1D34024 'BUS Ubertragungsrate')

COM: Der Defaultwert ist abhzngig vom ausgewéhlten Gerat. Tritt bei der Ubertragung ein Kommunikationsfehler auf, verursacht
z. B. durch unzureichende Schirmung, muss die Ubertragungsgeschwindigkeit reduziert werden. Abhangig vom Gerat, muss der
Flash Modus in diesem Fall manuell aktiviert werden.

COM Schnittstelle:
Die Baudrate der zu flashenden Zielhardware muss gleich oder grofRer eingestellt werden als an der PC COM
Schnittstelle.

Adresse / IP Adresse
5. Teilnehmeradresse einstellen (erforderlich bei Ethernet, EtherCAT, VARAN, SERCOS Ill)
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AMK Defaultadressen bei Auslieferung:
A-Serie: 192.168.0.1

EtherCAT: 1

CAN Gerate: 2

Die aktuelle Teilnehmeradresse kann mit dem AIPEX PRO 'Direktmode’ — Menl 'Kommunikation' ausgelesen
und angezeigt werden.

Datei Name
6. Firmwareversion auswahlen

Bestatigen Sie anschlieRend mit 'OK’

5.2.2 Auftrag editieren

Unter dem MenUpunkt 'Auftrag editieren' kann ein bestehender Programmierauftrag verandert werden. Markieren Sie dazu den
Programmierauftrag im Projekt.

Es kdnnen alle Punkte verandert werden: Zielhardware, Schnittstelle, ggf. Baudrate, IP-Adresse oder eine andere
Firmwareversion kann zum Flashen aktiviert werden.

Siehe 'Programmierauftrag hinzufligen' auf Seite 30.

5.2.3 Auftrag entfernen

Um einen Programmierauftrag aus einem Projekt zu entfernen, muss die entsprechende Zeile markiert werden, d.h. einen
Mausklick in die Zeile machen, so dass sie dunkelblau unterlegt ist.

5.2.4 Auftrag wahlen

Mit der Menufunktion 'Auftrag wahlen' wird der zu diesem Zeitpunkt markierte Programmierauftrag (dunkelblau unterlegt)

angewahlt zum Download. (Der Haken| T wird in den neu angewahlten Programmierauftrag verschoben.)

Sollen mehrere Gerate, auch unterschiedliche Typen, die lber ein Netzwerk verbunden sind, gleichzeitig geflasht werden, dann
kénnen diese bei gedriickter SHIFT-Taste markiert und zusammen angewahlt werden.

i B
7 C:\Users\kigOvt026\Desktop\ATF\testLxml - ATF EET
Projekt | Auftrag | Ausfilhren Ansicht Optionen  Hilfe

= & Hinzufdgen...
7 Editieren...

Schnittstelle Datei Mame :
LSBCOM YES AERS-6_SW 112 1417 Zﬂ‘
ETHERCAT AERS-0_SW 112 1417 Eﬂ"

T R N M T

w | KV Entfernen

Wahlen

= Typ |2Eit | Meldung |

Auftrag wihlen/abwihlen _
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Alternativ kbnnen Sie einen bzw. mehrere Programmierauftrage durch einen Doppelklick in der ersten Tabellenspalte an- bzw.
abwahlen.

2
7 CA\Users\kigOvt026\Desktop\ATF\test.xml - ATF Lo [ B |

Projekt  Auftrag  Ausfihren  Ansicht  Optionen  Hilfe
EEH e v A 2

Ziel

Schnittstelle
KW-R05, KW-R06, KW-F16, MCE USBCOM
K\W-R05, K\W-R06, KW-R16, MCE ETHERCAT |1
KW-RO5, KW-R06, KW-R16, MCE

Auto Datei Mame -

YES AER5-6_SW_112 1417 20"
¥ AERS-6_SW 112 1417 20"

ES
ETHERCAT - AERS-6_SW 112 1417 20

Be ®

Typ |Ze'rt Meldung

5.3 Menii - Ausfiihren

Mit der Menufunktion 'Ausfihren' 'Programmierung starten’ wird der ausgewahlte Programmierauftrag (mit { gekennzeichnet)
an die eingestellte und verbundene Hardware Ubertragen.

r M
7 CAUsers\kigOvt026\Desktop\ATF\test.xml - ATF | B

Projekt Auftrag | Ausfdhren | Ansicht  Optionen  Hilfe
EE &)

Programmierung starten Ctrl+P

Typ Zeit Meldung

Bericht =

Ausgewdhlter Auftrag wird programmiert !

Anzeigen wihrend der Ubertragung der Firmware

Der blaue Fortschrittsbalken zeigt an wie weit der laufende Programmierauftrag fortgeschritten ist. Dazu muss die entsprechende
Zeile des Auftrags markiert sein, d.h. einen Mausklick in die Zeile machen, so dass sie dunkelblau unterlegt ist.

o Die Ubertragung der Firmware kann je nach gewéhlter Verbindung mehrere Minuten dauern!

32/67
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Status anzeige: Ubertragung aktiv

>
7 CAUsers\kigOvt026\Desktop\ATF\testxml - ATF L= | O [

Projekt  Auftrag  Ausfihren  Ansicht Optionen  Hilfe

wH| & v |H|?

Typ Leit Meldung

i Info 15:47:25  Die gewdhlte Datei wurde zum ATF-5erver Gbertragen ...
i Info 15:47:26  AER5-6_5W_112 1417 205129 zip ist geladen !

i Info 15:47:27  P1 Flash wird geldscht...

i Info 15:47:34 P11 Flash ist geldscht!

i Info 15:47:34 P11 wird programmiert...

Bericht

] |

Status anzeige: Ubertragung erfolgreich Abgeschlossen

7 CA\Users\kigOvt026\Desktop\ATF\testxml - ATF Lo B et

Projekt Auftrag Ausfihren  Ansicht Opticnen  Hilfe

Ed o v A7

Schnittstelle let atei Mame

USECOM YES | 100% | {ERS-6_SW 112 1417 20512

15:52:14

Bericht

Typ Zeit Meldung =
i Info 15:50:28 P2 Flash Treiber ist geladen !

i Info 15:50:28 P2 Flash wird gelgscht...

i Info 15:50:34 P2 Flash ist geldscht!

i Info 15:50:34 P2 wird programmiert...

1

Die neue Firmware wird erst nach dem Meustart des Gerdtes aktiiert!

Bei zwei Geraten, die gleichzeitig geflasht werden, wird das Berichtfenster fur das jeweils markierte (blau
unterlegte) Gerat angezeigt:

Nachdem die neue Firmware an ein Gerat libertragen wurde, muss neu gestartet werden!
Dazu das Gerat ausschalten, ca. 10 s warten, wieder einschalten.
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5.4 Menii - Ansicht

Mit dieser Menufunktion werden die Anzeigeoptionen Toolbar', 'Status' und 'Status Berichte' ein- bzw. ausgeblendet.

i B
7 C\Users\kigOvt026\Desktop\ATF\testxml - ATF ESRE™

| Projekt  Auftrgg

Ausfithren | Ansicht | Optionen  Hilfe

Teoolbar anzeigen

SRS ' Status Berichte anzeigen YES 1009 | AER5-6_SW_112 1417 205124
x
Typ Zeit Meldung -
i Info 15:07:44 | P2 Flash Treiber wird geladen...
i Info 15:07:51 P2 Flash Treiber ist geladen !
i Info 15:07:51 | P2 Flash wird gelgscht... o
i Info 15:07:56 | P2 Flash ist geldscht ! @
i Info 15:07:56 P2 wird programmiert.., 3
= i Info 15:0%:36 P2 ist programmiert !
E i Info 15:0%:326  Die neue Firmware wird erst nach dem Meustart des Gerdtes aktiviert! -
_
1) Toolbar

= Offnet ein bestehendes ATF Projekt
=] Speichert ein gedffnetes ATF Projekt
e Léscht die Kommentare im Fenster 'Status Berichte'

" Auftrag an- bzw. abwéhlen

Programmierung starten
@ Offnet die Online Hilfe

2) Status anzeigen

Der blaue Fortschrittsbalken zeigt an wie weit der laufende Programmierauftrag fortgeschritten ist. Sie ist identisch zur
Statusanzeige in % im Auftragsfenster.

LED Statusanzeige
Griin: Kommunikation ATF GUI - ATF Server vorhanden
Rot: Kommunikation ATF GUI - ATF Server nicht vorhanden

3) Fenster Status Berichte

Das Fenster 'Status Berichte' zeigt in Klartext den aktuellen Zustand mit Zeitangabe an. Je nach Typ der Information wird in der
ersten Spalte 'Info' oder 'Error' mit dem entsprechenden Symbol angezeigt. Im Falle eines Fehlers wird die Meldung in roter Schrift
angezeigt.
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5.5 Meni - Optionen

Im Meni 'Optionen' werden grundlegende Einstellungen vorgenommen:

.
7 CA\Users\Public\Documents\ATR\Unbenannt.xml - ATF E=EE ™
Projekt Auftrag  Ausfihren  Ansicht | Optionen | Hilfe
| S| @|v|=| 2] ATF Server Adresse
= Typ Leit Meldung SEEEE g

Altualisierung...

Einstellungen SBUS ...
Dienst

Siehe 'ATF Server Adresse' auf Seite 35.
Siehe 'Sprache (ATF GUI)' auf Seite 36.
Siehe 'Aktualisierung' auf Seite 36.
Siehe 'Einstellungen SBUS' auf Seite 37.
Siehe 'Service ('Dienst')' auf Seite 38.

5.5.1 ATF Server Adresse

In diesem Dialog wird die Kommunikation zwischen ATF GUI und ATF Server eingestellt.
Ob eine ATF Serveradresse eingetragen, oder der Local host aktiviert wird, ist abhangig von der Anwendungsvariante.
Beschreibung und Konfiguration: Siehe 'ATF Softwarebeschreibung' auf Seite 9.

(7 -ate L= | B [t
r

Projekt  Auftrag  Ausfihren  Ansicht | Optionen | Hilfe ATF Server Adresse g

= | | &P | v | | 7 ATFSEWEIAdIESE‘ I

| |ziel | schnittstelle Sprache
ST T W Local host Port: |32IZIIZIIII

Einstellungen SBUS ...
&bbrechen |

Dienst
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5.5.2 Sprache (ATF GUI)

Unter diesem Meniipunkt wird die Sprache der Bedienoberflache zwischen Deutsch und Englisch umgeschaltet. Die Anderung
wird sofort ibernommen, ohne ATF neu zu starten.

-
7 - ATF EENTC
Projekt Auftrag Ausfdhren  Ansicht | Optionen | Hilfe

= | & | ~ | | ® ATF Server Adresze

| |Zid | Schnitistelle Sprache Englisch

Aktualisierung... v Deutsch

Einstellungen SBUS ...
Dienst

Sprachumschaltung ATF Server
Siehe 'ATF Server - Sprache' auf Seite 42.

5.5.3 Aktualisierung

Mit dem MenU 'Aktualisieren' kann der ATF *.DLL Dateien ergénzen (fiir neue Gerate) oder bestehende ersetzen. Die *.DLL
Dateien enthalten Informationen zu den AMK Geréten die geflasht werden kénnen. StandardmaRig findet das Update tber die
AIPEX PRO Service Packs statt.

-
7 -ATF (= [ B |
Projekt  Auftrag  Ausfihren  Ansicht | Optionen | Hilfe

= | | & | v | | 7 ATF Server Adresse

- Sprache

Altualisierung...

Einstellungen SBUS ...
Dienst
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5.5.4 Einstellungen SBUS

Mit 'Einstellungen SBUS' werden die Kommunikationsparameter fur die entsprechende PC COM Schnittstelle eingestellt.

(7 _ate (=[5 )

Projekt Auftrag Ausfilhren Ansicht | Optionen | Hilfe
= E | e | v | | ? ATF Server &dresse
Sprache

T [sommaate e

3 I

Alktualisierung...

Einstellungen SBUS ... ‘1

Dienst
: _
&] Einstellungen Ethernat/COM-Ports | 2% |
v COMT ol |
I~ COM2 Abbrechen |
[~ Ethernet
I Erweitert.
aktive Schnittstellen: 2
= . i
Elgenschaften..‘ |3 Eigenschaften Com1 u
Hinzufiigen COM. .. | Fhysédr: |1_
Hinzufugen Lw/L... | M azter Abbrechen |
Hineufiigen AS422.. Bauchate: (15200
Hinzufiigen Sanst. .. |
Entfermen | Wieltere. .. |
4 Die Baudrate der PC COM Schnittstelle muss gleich oder kleiner eingestellt werden als an der zu flashenden
! Zielhardware.

Die Baudrate der PC COM Schnittstelle ist kleiner eingestellt als an der Zielhardware.

Baudrate: I'I 9200

Wieitere. .. |

r F

Eigenschaften Coml u Auftrag hinzufigen u
Prwsadr [1 i
Master Jr— | KLI-A-RO3(F] | ™ Aue

Schnittstelle:

Fommunik.ation

B audrate:

COmM1

115200 |
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Die Baudrate der PC COM Schnittstelle ist groRer eingestellt als an der Zielhardware.

-

Eigenschaften Coml

Phystdr: |1_

Master:

;I v Auto

Baudrate:
19200

o Ubertragung wird mit Fehlermeldung 'Gewahlter COM meldet sich nicht' abgebrochen.

Wird noch einmal versucht, mit korrekter Einstellung der Baudraten zu flashen, erfolgt ggf. die Fehlermeldung
'COM1 ist belegt!".

Der PC muss dann neu gestartet werden.

5.6 Service ('Dienst’)
Unter 'Service' ('Dienst’) befinden sich Passwortgeschutze Funktionen.

-

7 - AT (=] E ]
Projekt Auftrag Ausfdhren  Ansicht Iﬂpﬁonen] Hilfe
= | & | v | | 7 ATF Server Adresse | Password

|
- & |
| |Ziel |schnitistelle | Adresse | SPrache T

Altualisierung...

&bbrechen |
Einstellungen SBUS

Dienst. .
1 ' m
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1. Funktion: Dateien Konvertieren
Die 'FILE' Funktion kann *.zip-, *.elf - oder "*.out' -Dateien in "*.bin' Datei konvertieren.

Nach Eingabe des Passworts wird in den Oberflachen zum Hinzufligen und Bearbeiten von Auftragen als 'Schnittstelle’ zusatzlich
'FILE' angeboten. Wahlen Sie als Schnittstelle 'FILE' an. Anschliefiend kénnen *.elf, *.out oder *.zip Dateien angewahlt werden.

Wird der entsprechende Auftrag dann ausgefiihrt, wird lediglich das *.bin File generiert und an der angegebenen Stelle auf der
Festplatte des PC gespeichert. Dieses *.bin File wird bendétigt, wenn eine gegebene *.zip Datei als *.bin Gbertragen werden muss.

Auftrag hinzufigen @
Ziel
Eiw-R05, KwW-R0E, KWw-R16, MCE ﬂ v Auto

-

K.ormunik.ation
Schrittstelle: B audrate:

FILE =~ | =l

LSBCOM
VARAN
ETHERCAT

SERCAS N

Benutze """ um Adressen 2u trennen und " um
Bereiche zu definieren.

D atei Mame

| ]

Anrnerkung

Ahbbrechen |

2. Funktion: Manuelle EtherCAT Adresseingabe

Nach Eingabe des Passworts kann zusatzlich zur Adressauswahlbox (im Feld Adresse / IP Adresse) eine EtherCAT Adresse
manuell eingegeben werden.

Uberpriifung Firmware — Zielhardware

ATF Uberprift ob die ausgewahlte Firmware zur Zielhardware passt. Zusatzlich wird Gberprift ob die ausgewahlte Firmware alle
Programmiteile fiir alle Prozessoren in der Zielhardware enthalt.

Nach Eingabe des Passwortes ist diese Uberpriifung deaktiviert und es kénnen z. B. Prozessoren einzeln geflasht werden.

0 Uberpriifung Firmware — Zielhardware

Die Kompatibilitatsiiberprifung von Hardware und ausgewahlter Software wird ab der Prozessorgeneration
netX (verbaut ab der Reglerkartengeneration KW-R05) unterstitzt. Zudem muss die ausgewahlte Firmware
die Kompatibilitatsiberprifung unterstitzen.

Wenn die Kompatibilitdtstiberprifung unterstiitzt wird, generiert der ATF im Fehlerfall die Meldung Datei
XXXXXXX.YYyY ist nicht gultig
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5.7 Menii - Hilfe

Mit dem Untermend 'Inhalt’ wird die Online Hilfe aufgerufen.

-
;? ChlUsers\Public\Documents\ATR Unbenanntaml - ATF

Projekt Auftrag Ausfihren  Ansicht Optionen | Hilfe
| SWd| e v |2 Inhalt

x

Typ Zeit Meldung About ATF...

Unter 'About ATF ..." wird die aktuelle Version des AMK Tool Flashers angezeigt:

-
e T | 23
Spicadnfo |

y ATF - AME-Toal Flazher

Yerzion 213 2014420

5.8 Toolbar

7 - ATF ENEIT

ek iR s flihren  Ansicht  Optionen  Hilfe
S o v | 2D

Pr
= "
Sl Zet |

Meldung

Toolbar ein- bzw. ausblenden: Siehe 'Menu - Ansicht' auf Seite 34.

Offnet ein bestehendes ATF Projekt

Funktion identisch zu: Siehe 'Menii - Projekt Neu - Offnen - Speichern' auf Seite 28.
Speichert ein gedffnetes ATF Projekt

Funktion identisch zu: Siehe 'Ment - Projekt Neu - Offnen - Speichern' auf Seite 28.
Loscht die Kommentare im Fenster 'Status Berichte'

=
=
&
" Programmierauftrag an- bzw. abwéhlen
Funktion identisch zu: Siehe 'Auftrag wahlen' auf Seite 31.
Programmierung starten
Funktion identisch zu: Siehe 'Menu - Ausfuhren' auf Seite 32.
7 Offnet die Online Hilfe
Funktion identisch zu: Siehe 'Menu - Hilfe" auf Seite 40.
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6 ATF Server (Windows Taskleiste)

Beschreibung und Konfiguration:

Ereignisliste ATF Server

Adresze

Sprache k

Info Gber ATF Server
Schliefen

E§wﬁ ol = £
1RMT

6.1 ATF Server - Ereignisliste / Call Stack

Die Ereignisliste des ATF Servers zeigt die Ablaufschritte der Firmwareubertragung. Sie enthalt u. a. alle Informationen, die fur
das Berichtfenster generiert werden.

ATF Server Call Stack [
FUMCTION CALL: -
n:__GetDeviceT ypelist{zstuct soap® soap, n:__DeviceT ppelisté result)

RESLILT:

kU-Ahad-ROZ, EL-AR-RO3PY. KU-AK-PLE, KU-Ah-PLCT, K-/ -PLCZ, ki -FB2Z, Kiw/-R

FUMCTION CALL:

nz__GetDeviceT vpeProperties[struct s0ap® zoap, int index, nz__DeviceT ypePropertiezd result)
indew: 0

RESLILT:

Device Hame: FL-A4M-R02

CPL: ST10F s

Connect: Com3600,159200/38400/57600]

Fil= Extenzions: h8E, hex

Flazh Mode: 0xD003:0x8000

M azk: 0=0FFF

Fi T 3

Clear

0 Der Inhalt des Call Stack wird in der Datei 'server.log' abgespeichert.

Treten Probleme bei der Ubertragung der Software auf, so kdnnen Mitarbeiter des AMK Services aus dieser
Datei weitergehende Informationen entnehmen.

Die Datei 'server.log' wird im folgenden Ordner gespeichert:
« Windows XP: \Dokumente und Einstellungen\All Users\Gemeinsame Dokumente\ATF
« Windows 7: \Benutzer\Offentlich\Offentliche Dokumente\ATF

PDK_203771_Software_ATF / Version 2023/26 41 /67



AMKmotion

6.2 ATF Server - Adresse

In diesem Dialog wird die Kommunikation zwischen ATF GUI und ATF Server eingestellt.
Ob eine ATF Serveradresse eingetragen, oder der Local host aktiviert wird, ist abhangig von der Anwendungsvariante.
Beschreibung und Konfiguration: Siehe 'ATF Softwarebeschreibung' auf Seite 9.

-

Adresze

Adresse 2
Sprache ‘ ~ ;[Eiééii"ﬁaéi;: Fort;  |32000

Info dber ATF Server Abbrechen

Schliefen

§w#ﬂﬁ
1RMT

Ereignisliste ATF Server

)

6.3 ATF Server - Sprache

An dieser Stelle wird die Sprache ausschlieBlich fur die Darstellung des ATF Servers zwischen Deutsch und Englisch
umgeschaltet.

Ereignisliste ATF Server

Adresse

Sprache . 2 J Englisch '.
Info dber ATF Server o | Dt 3
Schliefien

Hagie oA
'.1 RMT

Sprachumschaltung Bedienoberflache (ATF GUI)
Siehe 'Sprache (ATF GUI)' auf Seite 36.

6.4 ATF Server - Info liber

Diese Information zeigt die Version des installierten ATF Servers an.

Info (ber ATF Server ﬁ
ATF Semver QSplca-lnfD

% Yerzion 2.13 2014420
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7 Firmware update mit TwinCAT

7.1 Voraussetzung

Um mit Hilfe des TwinCAT System Managers Firmware zu Gibertragen, muss diese im Format *.bin vorliegen.
Um aus einem *.elf oder *.zip eine *.bin Datei zu generieren: Siehe 'Service (‘Dienst’)' auf Seite 38.

7.2 Firmware-Update
Verbinden Sie den PC mit der Reglerkarte im Wechselrichter.
Starten Sie den TwinCAT System Manager.

iy MT_IxTest - TwinCAT System Manager

Datei Bearbeiten Akkionen Ansicht Optionen  Hilfe
D@l ER| /=2 ds Bavdaatics 2 Eq(dwerenr
=B8] 5vSTEM - Konfiguration -
| B @ Echtzeit Einstellungen &ligerein | Adapter | EtherCaT  Online I e - Onine |
o[BI 10 Idle Task.
~[B% Zusatzliche Tasks No | Addr_ | Name | State | cRc |
- %% Routing Einstellungen "‘g Antrieb 1 (DT5 0.0
=i A il OF -
| o, oM Objects =3 antih 3 () 0P INIT' Status anfordern
=5 5P - Korfiguration ¢ . Ford
CUEEE o Test =14 Artrieb 4 (4] P PREOP' Status anfordern
i B S St Promssebbid wlsg 1005 Artrieb 5 (i) oP 'SBFEOP' Status anfordzrn
: — . -
standard g 1006 Antrieb B (%] oF OP' Status anfordern
=8 Konfiguration 'BOOTSTRAP' Status anfardern
=Bl E/A Gerate
2. =% Gerdt 2 (EtherCAT) 'ERROR' Status lischen
+ Gerat 2-Prozassahh!ld EEPROM Update...
== Gerat 2-Prozessabbild-Info Fi Unda
2 Update, ..
§1 Enaanas e
! fusgange rweiterte Einstellungen. ..
‘ InfoData Eigenschaften
| antrieh 1 (DTS)
Gl-ad Antrigb 2 (i)
el ankriet 3 (i)
]| Antrieb 4 (i)
-2 Antriet 5 (1) Atueller State: [OP Courter [Cycic__ [ [ Queved |
= Antriet 6 (%) it | [Petp | ss=0s| oo | Send Frames 72933537 + 463020
=88 Zuordnungsn Gl [SitE) e P P Frames / sec 1000 + 2
g8 ix_Test (Standard) - Gerat Z (EtherCAT) CRE loschen I Framss loschen I Last Frames 22 + 247
Tu/Rx Errors 1} Ao
Murnmer | Boxbezeichnung | Adresse | Tvp Eing. G... | AUsg. ... | E-Bus (mA) |
] Antrigh 1 (DTS) 1001 DTS .0 10,0
)z Antrieb 2 (i3) 100z i .0 10,0
=13 Antrieh 3 (%) 1003 i 10.0 10.0
=14 ankrish 4 (i) 1004 i 10.0 10.0
=g ankrish § (i) 1005 i 10.0 10.0
=g Ankrisb & (i) 1006 [ 10,0 10,0

Wahlen Sie den EtherCAT Master und das gewtinschte Gerat (hier 'Antrieb2 (iX)").

Rechte Maustaste: 'Firmware Update' anwahlen.

Offnen

Suchen in: I 12 b4 Firnware

= N A

AMKmotion

Diateiname: IDC_SW'_‘IDZ_‘I 234_204238 j Offren I
Dateityp: IAII Files [%.7] j Abbrechen |

Stellen Sie 'Dateityp: Alle Dateien (*.*)' ein.
Wihlen Sie die Firmware-Datei, im Beispiel 'iX_SW_102_1234_204238', und 'Offnen".
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String: IN_SW_1 02_1234_204238
Hex: IES 58 5F 53 57 5F 31 3032 5F 31 323334 5F Abbruch |
Lange: |21—

Passwoart [hex]: IUUDDDDDD

Die Passwort-Funktion wird in AMK Reglerkarten nicht unterstitzt und daher nicht ausgewertet.
Die Aktualisierung ist vorbereitet und wird mit 'OK" gestartet.

Es dauert ca. 150 s, die Firmware zu Ubertragen.
Danach erscheint bei erfolgreicher Ubertragung:
TwinCAT System Manager

\]\.1) Funktion erfolgreich ausgefihbrt

Das Firmware-Update ist beendet.

Bei nicht erfolgreicher Ubertragung der Datei wird eine Fehlermeldung abgesetzt:

TwinCAT System Manager

Download Failed!
Failed to download File to ‘Antrieb 4 {ix)' {1004). Access denied.(error=0x700],

Die Fehlernummer (hier 0x700) kann von Mitarbeitern des AMK Service ausgewertet werden.
Schlagt das Firmware-Update erneut fehl, ist die Reglerkarte an AMK einzuschicken.
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8 Anhang

8.1 Verbindung zwischen PC und AMK Gerat herstellen

Zwischen dem PC und dem zu flashenden Gerat wird eine Punkt-zu-Punkt-Verbindung bzw. eine Netzwerkverbindung hergestellt.

@

Wenn das Firmware-Update mit Hilfe eines Laptops durchgefiihrt wird, muss dieser Gber das Netzteil an der
Schaltschranksteckdose angeschlossen werden, um ein gemeinsames Bezugspotential zu schaffen.
Der Laptop darf nicht tiber Batterie betrieben werden!

Je nach Zielhardware sind die folgenden Schnittstellen ab der jeweiligen Firmware verwendbar:

Firmware-Version
Zielhardware COM usB Ethernet EtherCAT CAN
A4 -- -- A4V4.06 -- --
2011/51
A5 - - AS V4.01 - -
2010/26
AS-C06/-C12/ -- -- AS-CP V1.00 - -
-C15 2006/39
AS-PL14 -- -- AS V2.01 -- --
2007/09
AS-PL15 -- -- AS V3.00 -- --
2008/03
KE /KEN /KES KE-E03 V2.04 - - - -
2003/43
KEx-EC - KE-E10 V4.00 - KE-E10 V4.00 -
2012/17 2012/17
KW-R03/-R04 AE-R03V3.11 - -- - --
2005/38
KW-RO0O3P AE-RO3P V5.11 - - - -
2005/38
KW-R05/-R06 / -- AE-R05/R06 -- AE-R05/R06 --
-R16 V1.05 V1.08
2010/32 2011/28
KW-R07 /-R17 -- AE-R05/R06 -- AE-R05/R06 --
V1.05 V1.08
2010/32 2011/28
KW-R24 -- AE-R24 V2.02 -- AE-R24 Vv2.02 --
2014/23 2014/23
KW-R24-R - AE-R24-RV2.11 | -- AE-R24-RV2.11 | --
2016/46 2016/46
KW-R25 -- AE-R25V2.02 -- AE-R25V2.02 --
2014/23 2014/23
KW-R26 -- AE-R26 V2.00 -- AE-R26 V2.00 --
2013/50 2013/50
KW-R27 - AE-R26 V2.12 - AE-R26 V2.12 -
2018/40 2018/40
KWz -- KWZ V2.05 -- KWZ V2.05 --
2009/18 2009/18
iDT4 - - - - IDT V1.02
2006/26
iDT5/iX/iC -- -- -- iXV1.00 --
2011/21
iDT5/iX/iC -- - -- - iX-CV1.02
mit CAN 2014/06
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Firmware-Version
Zielhardware COM UsSB Ethernet EtherCAT CAN
MCE - - - MCE 1.08 --
2012/03

8.1.1 Kommunikation PC - AMK Gerat
ACC Bus

X85 EtherCAT IN

Siehe 'CAN Schnittstelle’ auf Seite 49.

Siehe 'COM Schnittstelle' auf Seite 50.

Siehe 'EtherCAT Schnittstelle' auf Seite 54.
Siehe 'Ethernet Schnittstelle' auf Seite 55.
Siehe 'SERCOS IIl Schnittstelle' auf Seite 62.
Siehe 'USB Schnittstelle' auf Seite 64.

8.1.1.1 Kommunikationsserver

Der Kommunikationsserver (AMK Communication Server) wird dazu verwendet, eine Verbindung (Ethernet, EtherCAT,
CANCLIENT und USB) zu den Geraten herzustellen. Mit dem Kommunikationsserver kann von mehreren Programmen (AIPEX
PRO, AIPEX LITE, ATF,...) gleichzeitig auf die Gerate zugegriffen werden. Dadurch kann parallel zu AIPEX PRO z. B. auch das
Erstinbetriebnahmetool 'AIPEX Startup' ausgefiihrt werden.

0 Es ist nicht méglich mehrere Instanzen der gleichen Software gleichzeitig zu betreiben!

Das Programm wird automatisch bei Aufruf von AIPEX PRO, AIPEX LITE, ATF,.. gestartet und auch wieder beendet.
Der gestartete 'AMK Communication Server' ist erkennbar in der Windows Taskleiste.
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B o @ O

<) L AME Communication Senver

Anpassen...

8.1.1.1.1 Kommunikationsserver Einstellungen

Folgende Bussysteme werden vom Kommunikationsserver unterstitzt (Hardwarekomponenten und Treiber mussen installiert
sein):

» Ethernetistimmer aktiv

« USB istimmer aktiv

o CANCLIENT muss in AIPEX PRO aktiviert werden
o EtherCAT muss in AIPEX PRO aktiviert werden

In AIPEX PRO muss die Schnittstelle aktiviert werden:

L Bl
Doku_de - AIPEX PRO (=] B [

Projekt Online Bearbeiten Ansicht | Extras | Inbetriebnahme Konfiguration ?

0= E & | E K . * ? Optionen...
*ngen...

=-f PC Projekt Einst

Altualisierung Gerdte-Firmware...

IDA Interface
IDA Adressierung...

Im Reiter 'PC Kommunikation' kann die Schnittstelle aktiviert oder deaktiviert werden.
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-
Optionen u

Basizeinstelungen FPC Kommunikation | Konfiguration erstellen Datenaktualisien_lngl

TCP Kommunilkation...

1 MBit |

— BtherCAT
[T akdiv

Adapter I— Alle absuchen - ;I

—SERCOS I
[T aktiv

—SBUS

[T aktiv ;I

oK | AMbbvechen | [ Dbemehmen
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8.1.1.2 CAN Schnittstelle
ACC Bus

USBICAN

Beispiel:
KE mit ACC Bus und KW mit KW-R03 (kompatibel mit KU-/KW-R03(P) und KU-/KW-R04).

Konverter:

AMK USB-CAN Konverter AMK Teile-Nr. O755. (Enthalt Anschlusskabel und Abschlusswiderstande fur die 'KE/KW' Baureihe
sowie fir die 'Dezentrale Antriebstechnik’).
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8.1.1.3 COM Schnittstelle
ACC Bus

£
E
£
!
4

Beispiel:
KE mit ACC Bus und KW mit KW-R03 (kompatibel mit KU-/KW-R03(P) und KU-/KW-R04). Es besteht die Moglichkeit iber ACC
Bus die angeschlossenen Gerate zu erreichen. In diesem Fall muss die Reglerkarte als ACC Bus Master definiert sein.

Kabel:
¢« AMK Serielles Datenkabel AMK Teile-Nr. 0576
« AMK USB-RS232 Konverter AMK Teile-Nr. 200770
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8.1.1.3.1 Serielles AMK Verbindungskabel RS232 (PC-AMK)
Das serielle AMK Verbindungskabel RS232, AMK Teile-Nr. 0576 verbindet die serielle Schnittstelle der AMK KU-/ KW-Gerate mit

der seriellen Schnittstelle des PCs.

Reglerkarte

[ 9 pol. Stiftstecker )

KU 1 —-—

A

PC

{ 9 pol. Buchsenstecker)

ﬁ — 1

1

Kabelschirm geerdel Ober
metallisierte Steckergehduse

intern I ]
RxD 2 ™=
1
TxD 3 ™ ;
n.c. 4 _-—
GND 5 ™
KW § w=——
intern .
nec, i
i
El I — '!
KW 9 —
intern
FE

oco

RxD

TxD

DTR

D5R

RTS

CTS

not used

PDK_203771_Software_ATF / Version 2023/26

51/67



AM Kmv@tion

8.1.1.3.2 USB-RS232 Konverter
Der AMK USB-RS232 Konverter AMK Teile-Nr. 200770 verbindet die serielle Schnittstelle der AMK KU-/ KW-Gerate mit der USB
Schnittstelle des PCs.

Beispiel Windows XP

Bei der Installation eines USB-RS232 Konverter wird eine zusatzliche virtuelle COM Schnittstellen vom PC generiert. Die
Schnittstellennummer kann unter 'Windows' — 'Systemeigenschaften' — 'Hardware' — 'Gerate-Manager' — 'Anschlisse (COM
und LPT)" ausgelesen werden.

Systemeigenschaften ed A

Syztemwiederherstellung I .ﬁ.utnmatlsche |lpdates I Remote
Allgemein I Computernarne e ‘I Erweitert
1

— [Gerate-k anager
% Der Gerate-k anager ligtet alle auf derm Computer inztallierten

Hardwaregerate auf. Yerwenden Sie den Gerate-k anager, um
die Eigenzchaften eines Gerats zu andern.

Eeréte-Manager| 2 |

Durch die Treiberzsigniemung kann sichergestellt werden, dazs
installierte Treiber mit wWindows kompatibel sind. Ober windows
Ipdate konnen Sie festlegen, wie Treiber uber diese "Webzite
aktualiziert werden zollen.

— Treiber

Treiberzigniering Windows Update

— Hardwareprofile

[ ber Hardwareprafile konnen Sie verschiedene Hardware-
konfigurationen einrchten und zpeichern.

Hardwareprofile

Ok I &bbrechen | [ bermehmen

_ioix]
Datei  Akkion  Ansiche 2
**III#%I@III%EI

= KIG0YTO26
El (y Anschlisse (COM und LPT)
(y ECP-Druckeranschluss (LPT1)

D@ Bakterien
[+ 'y Computer hd
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Beispiel Windows 7
Offnen Sie 'Systemsteuerung' — 'Hardware und Sound'.
Offnen Sie den 'Gerite-Manager'.

| . ~
i

@u-vlc!ﬁ b Systernsteuerung » Hardware und Sound - |¢-} | | Systemsteuerung durchsuchen
e —

Startseite der Systemsteuerung ' Gerite und Drucker
I,

W b i i
Sy by i i hes hiese 9l Gerst hinzufigen | Drucker hinzufigen | B Gerite Puﬂanager'.

Metzwerk und Internet rﬁ Gerdte-Manager — =] ﬂ

¢ Hardware und Sound

Datei  Aktion  Ansicht  F
Prograrmme @$|E|B|E|Ltllh?l¥1b
Aé KIGOVTO26

b @ Akkus
4 7% Anschlisse (COM & LPT)
B "2 ECP-Druckeranschluss (LPT1)

k3

T

] - L dLIT]

b

b % Bildwerarbeitungsgerdte ey

8.1.1.3.3 Wartezeit des Empfangspuffers einstellen

Um eine sichere Funktionsweise des AMK Tool-Flashers beim Ubertragen der Daten (iber die USB-RS232 Schnittstelle zu
gewahrleisten, muss die Wartezeit des Empfangspuffers von 16 ms auf 1 ms umgestellt werden

Wird der Treiber des FTDI Virtual Com Ports benutzt, so kann die Wartezeit im Menu der Schnittstellen Eigenschaften eingestellt
werden.

In Windows ist dieses MenU Uber 'Systemsteuerung' — 'System' — 'Hardware' — 'Gerate-Manager' zu erreichen.

Wahlen Sie die entsprechende USB-Schnittstelle aus, rechte Maustaste — 'Eigenschaften’, Register 'Anschlusseinstellungen’,
Schaltflache 'Erweitert ...", um die Seite der erweiterten Einstellungen anzuzeigen.

Hier wird die Wartezeit auf 1 ms eingestellt.
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8.1.1.4 EtherCAT Schnittstelle
ACC Bus

X85 EtherCAT IN

»
2

Beispiel:
KE mit ACC Bus und KW mit KW-R06 (kompatibel mit KW-R07, KW-R16 und KW-R17).

Uber die EtherCAT Verbindung kann auf alle angeschlossenen Teilnehmer zugegriffen werden. AIPEX PRO kann zudem (iber die
ACC-Bus Verbindung der Reglerkarte auf ACC-Bus Slave Teilnehmer zugreifen.

Kabel:
Ethernet Standard RJ45 Twisted Pair Patch Kabel.

Fur die Verbindung zu der AMK Gerateserie 'Dezentrale Antriebstechnik' wird ein Ethernet-Kabel mit M12 Stecker bendétigt:

Siehe Geratebeschreibung AMK Teile-Nr. 203445 Dezentrale Antriebstechnik iC /iX /iDT5, Kapitel: Kabel fir EtherCAT
Anschluss [X85] und [X86].
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Voraussetzung:
Auf dem verwendeten PC muss das Programm WinPcap installiert sein.

Il xd
k[) » winPcap 4.1.2 Installer
l'h caP Welcome ko the wWinPcap 4.1.2 Inskallation Wizard

=
This product is brought to you by
CAE/E
TECHNOLOGIES
[~

Mullsoft Install Svstem vE 46

| iri_dext:b I Cancel |

8.1.1.5 Ethernet Schnittstelle
ACC Bus

X85 EtherCAT IN

Beispiel:
Schaltschranksteuerung, KE mit ACC Bus und KW mit KW-R06 (kompatibel mit KW-R07, KW-R16 und KW-R17).

Uber die Ethernet Verbindung kann auf alle angeschlossenen Module zugegriffen werden. AIPEX PRO kann zudem (iber die
ACC-Bus Verbindung der Reglerkarte auf ACC-Bus Slave Teilnehmer zugreifen.
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Kabel:
Ethernet Standard RJ45 Twisted Pair Patch Kabel.
Verwenden Sie ein RJ45 Crosskabel fur die Verbindung, wenn lhr PC nicht automatisch ein Twisted Pair Kabel kreuzt.

Bei einer aktiven PC Firewall sind folgende Freigaben erforderlich
o e TCP Port700

« TCP 50.001

« UDP Port40.000

« Broadcaston

Die Ethernet Schnittstelle istimmer aktiv.

PC Einstellungen bei einer Direktverbindung

Bei einer Direktverbindung zwischen PC und Steuerung muss der PC eine feste IP Adresse in der gleichen Netzwerkklasse wie
die Steuerung besitzen.

In der AMKAMAC Kompaktsteuerung ist die Standardadresse 192.168.0.1 hinterlegt. Diese Adresse gehort zum
Netzadressbereich der Subnetzmaske 255.255.255.0 (Netzwerkklasse C).

Nachfolgend wird beschrieben, wie Sie in Inrem PC eine feste IP Adresse und die dazugehdérige Subnetzmaske hinterlegen.

Wird die Steuerung und der PC an ein (Firmen-) Netzwerk angeschlossen, muss die IP Adresse der Steuerung
an das Netzwerk angepasst werden.

Beispiel Windows 7

Offnen Sie 'Systemsteuerung' — 'Netzwerk und Internet' — 'Netzwerk- und Freigabecenter'. Offnen Sie durch Anklicken lhre
aktive LAN Verbindung.

Keine LAN Verbindung aktiv: Rufen Sie das Menu 'Adaptereinstellungen dndern' auf.

-

-
Zeigen Sie die grundlegenden Informationen zum Netzwerk an, und richten Sie
Verbindungen ein.

:-.L |'h' g Gesamtidbersicht anzeigen
e &

KIGOWVTOZ26G amk-antriebe.de Internet
(dieser Computer)

“* » Systemsteuerung » Netzwerk und Internet » Netzwerk- und Freigabecenter - | 3 |

Alctive Metzwerke anzeigen Yerbindung herstellen oder trennen
l k:' amk-antriebe.de Zugriffstyp: Internet
1 Demanennetzwerk WVerbindungen: i L-'&N-'-.-"rﬁnclung
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Offnen Sie das "Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4)'

-
[E] Status von LAN-Verbindung ﬁ

Allgemein

Verbindung
IPva+onnektivitat:
IPveKonnektivitit:
Medienstatus:
Dauer:
Ubertragungsrate:

Aktivitat
Gesen
Bytes: 1,145,031

|€Egenschaﬁen I
4

[E] Eigenschaften von LAN-Verbindung

Metzwerk | Freigabe

Werbindung herstellen Ober:
L¥ Intel(R) Bthemet Connection 1217-LM

Diese Verbindung verwendet folgende Hemente:

"% Client fiir Microsoft-Netzwerke

ol Trend Micro NDIS 6.0 Fitter Driver

4Bl (0 5-Paketplaner

o8] Diatei- und Druckerfreigabe fiir Microsoft-Netzwerke

<A Intemetprotokoll Version & (TCP/IPvE)

Intemetprotobeoll Version 4 (TCP/1Pvd)

<& EAA-Treiber for \ndungsschicht-Topologieercennun...

wda Antwort for Verbindurfgsschicht- Topologieedcennung

[ Installieren. .. ] Deinstallieren [ Eigenschaften

Beschreibung

TCP/IP, das Standardprotokall for WAN-Metzwerke, das den
Datenaustausch Uber verschiedene, miteinander verbundene
Metzwerke ermoglicht.

0K || Abbrechen
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Tragen Sie im Reiter 'Alternative Konfiguration' unter 'Benutzerdefiniert' die 'IP Adresse 192.168.0.2' und die 'Subnetzmaske
255.255.255.0' ein.

Bestatigen Sie mit dem Taster 'OK".

Der Verbindungsaufbau zwischen PC und Steuerung geht schneller, wenn die IP Adresse im Reiter 'Allgemein' eingetragen wird.
Nachteil, die IP Adresse muss jedes mal manuell geandert werden, wenn Sie zwischen Firmennetzwerk und Steuerung wechseln.

Eigenschaften von Intermnetprotokoll Version 4 [TCP/IPv) M

allgemein | Alternative Konfiguration

Geben Sie alternative IP-Einstellunge Fl, falls dieser Computer in
mehreren Metzwerken verwendet wird.

(71 Automatisch zugewiesene, private IP-Adresse

i) Benutzerdefiniert

@SSE:

Subnetzmaske:

192,168 . 0
255 . 255, 255,

Standardoateway:

Bewvorzugter DMS-Server:

Alternativer DNS-Server:

Bewvorzugter WINS-Server:

Alternativer WINS-Server:

Geanderte Einstellungen beim Beenden Gberpriifen

[ Ok ] [ Abbrechen
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Beispiel Windows XP

Offnen Sie die 'Netzwerkverbindungen'. Offnen Sie durch Anklicken Ihre aktive LAN Verbindung.

Wahlen Sie den Taster 'Eigenschaften’ an.

=L Status yon LAN-¥erbindung

Allgernein | Netzwerkunterstﬂtzungl

2%

—%erbindung

D aver:

[ bertragungsrate:

Statuz: Yerbindung hergestelt

100.0 MBitds

03:03:21

— Akebivitat
=1
Gezendet —— = Empfangen
o
"
Pakete: 253363 | 329 887

Deaktivieren |

Schliefen |
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Offnen Sie durch Anklicken die Eigenschaften des 'Internetprotokolls TCP/IP'.

-4 Eigenschaften yon LAN-¥erbindung ed |

Allgermein I.ﬁ.uthentifizierungl Erweitertl

Yerbindung herstellen Liber:

B& Broadcom Met=treme Gigabit Etheme

Dieze Werbindung vensendet folgende Elemente:

% Clieit fiir Microzoft-Netzwerke

.@ D atei- und Diruckerfreigabe flir Microsoft-Metzwerke
.@ (o5 -Paketplaner
(I (it ol [TER/IP)

Inzstallieren | Leinstallieren Eigenzchaften

Beschreibung
TCPAP, daz Standardprotokaoll fur wWak-Hetzwerke, das den
D atenaustauzch uber verschiedens, miteinander verbundene
M etzwerke emoglicht.

v Sumbal bei Yerbindung im Infobereich anzeigen

[T Benachiichtigen, wenn diese Yerbindung eingeschrankte oder
keine Konnektivitat besitzt

k. Ahbbrechen
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Tragen Sie im Reiter "Alternative Konfiguration' unter 'Benutzerdefiniert' die '|P Adresse 192.168.0.2' und die 'Subnetzmaske
255.255.255.0' ein.
Bestatigen Sie mit dem Taster 'OK".

Der Verbindungsaufbau zwischen PC und Steuerung geht schneller, wenn die IP Adresse im Reiter 'Allgemein’ eingetragen wird.
Nachteil, die IP Adresse muss jedes mal manuell geandert werden, wenn Sie zwischen Firmennetzwerk und Steuerung wechseln.

Eigenschaften von Internetprotokoll (TCP/IP 7| x|

Allgemein  Alernativeglonfiguration |
§1
Geben Sie alternative TP-Einstelungen an, fallz diezer Camputer in mehreren

I etzwerken venmendet wird.

" Automatizch zugewiezene, private IP-A4diesse

»

5 i

dresse: |192.188. 0 . 2
Subnetzmaszke: I 2Ph 28R 28R 0 ig
Standardgateway: I

Bevarzugter DMS-Server: I

Alternativer DMNS-Server: I

Bevorzugter WINS-Server I

Alternativer WINS-Server: I

| k. I Ahbbrechen
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8.1.1.6 SERCOS Illl Schnittstelle
ACC Bus

X85 SERCOS I IN

Beispiel:
KE mit ACC Bus und KW mit KW-R06 (kompatibel mit KW-R07, KW-R16 und KW-R17).

Uber die SERCOS llI Verbindung kann auf alle angeschlossenen Module zugegriffen werden. AIPEX PRO kann zudem (ber die
ACC-Bus Verbindung der Reglerkarte auf ACC-Bus Slave Teilnehmer zugreifen.

Kabel:
Ethernet Standard RJ45 Twisted Pair Patch Kabel.

PC Einstellung: Geben Sie eine feste IP Adresse ein, die nicht von einem SERCOS Ill Teilnehmer belegt ist.
Die SERCOS Il Teilnehmer miissen in dem vorgegebenen Adressbereich 192.168.0.x liegen.
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Beispiel Windows 7:
Eigenschaften von Internetprotokoll Version 4 [TCP/IPw4) I. ? |ﬁj

Allgemein

IP-Einstellungen kinnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
Metzwerk diese Funktion unterstitzt. Wenden Sie sich andernfalls an
den Metzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu
beziehen.

() IP-Adresse automatisch beziehen

i@ Folgende IP-Adresse verwenden:

IP-Adresse: 192 . 168 .
Subnetzmaske: 255 .55 . 255, 0
Standardgateway:

Beispiel Windows XP:

Eigenschaften von Internetprotokoll (TCPAIP) ﬂﬁl

Allaemein

IP-Einztellungen konnen automatizch zugewiezen werden, wenn daz
Metzwerk diese Funktion unterstutzt, "Wenden Sie sich andernfalls an
den Metzwerk.adminiztrator, um die geeigneten [P-Einzstellungen zu
beziehen.

" |P-Adiesse automatizch beziehen

' Folgende IP-Adiesze verwenden:

IP-Adresse: 192 188, 0 )

Subnetzmaszke: I 25285 28R, 0

Standardgatewan: I
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8.1.1.7 USB Schnittstelle
ACC Bus

X235 USBE

Beispiel:

KE mit ACC Bus und KW mit KW-R06 (kompatibel mit KW-R07, KW-R16 und KW-R17).

AIPEX PRO kann uber die ACC-Bus Verbindung der Reglerkarte auf ACC-Bus Slave Teilnehmer zugreifen.
Kabel:

AMK USB Kabel mit Ferritkern AMK Teile-Nr. 47058
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A

A4/ A5/ A6
AMKAMAC Steuerung A4/ A5/ A6

ACC

AMK CAN Communication (CAN-Bus Schnittstelle mit Standard
CANopen Protokoll DS301 und zusatzlichem Hardware
Synchronisationssignal)

AIPEX

AMK Parametrier- und Inbetriebnahmeexplorer (PC Software):
Programmieren, Parametrieren, Konfigurieren, Diagnose,
Oszilloskop, Statusinformationen

AS-Cxx
AMKAMAC Steuerung

ASCII
American Standard Code for Information Interchange

ATF

AMK Tool Flasher (PC Software um Firmware auf Gerate zu
Uberspielen)

B

BE
Binareingang

C

CAN
Controller Area Network

E

AMKmotion

I-Geber

Inkrementalgeber; Optischer Geber mit Sinus- und Cosinusspur
und Nullimpuls

iX

AMKASMART Servowechselrichter

iC

AMKASMART Servoumrichter mit Einspeisung

iDT

AMKASMART Servomotor mit integriertem Wechselrichter

K

KE
AMKASYN Kompakteinspeisung mit Blockriickspeisung

KEN
AMKASYN Kompakteinspeisung ohne Riickspeisung

KES
AMKASYN Kompakteinspeisung mit sinusférmiger
Ruckspeisung

KU
AMKASYN Kompaktumrichter

KW
AMKASYN Kompaktwechselrichter

KW-Rxx
AMKASYN Reglerkarte, zum Einsatz in Kompaktwechselrichtern

EnDat 2.1
Motorgeber Schnittstellenprotokoll der Firma Heidenhain

EnDat 2.2
Motorgeber Schnittstellenprotokoll der Firma Heidenhain

EtherCAT
Echtzeit-Ethernet Bus

F

Modulo
Modulo-Verarbeitung der Lagesoll- und -istwerte

MCE
Motor Controller Electronic

MyTerm

N

Firmware
Betriebssystem oder Betriebssoftware, die AMK werkseitig in
das Gerat ladt

PDK_203771_Software_ATF / Version 2023/26

NK
Nocken, Nockenschalter

P

PDK_xxxxxx_abcdefgh
Produktdokumentation; xxxxxx - AMK Teile-Nr. , abcdefgh - Titel
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Q

QBR
Quittierung Motorhaltebremse

S

SBUS
AMK-spezifisches Protokoll fir serielle Schnittstellen

SERCOS
Genormte digitale Schnittstelle zur Kommunikation zwischen
Steuerungen und Feldbusteilnehmern

T

TwinCAT
Automatisierungssoftware
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lhre Meinung zahlt!

Mit unseren Dokumentationen mdéchten wir Sie im Umgang mit den AMKmotion Produkten bestmdglich unterstitzen.
Daher sind wir standig bestrebt, unsere Dokumentationen zu optimieren.

Ihre Kommentare oder Anregungen sind fir uns immer interessant.

Nehmen Sie sich kurz Zeit und beantworten Sie unsere Fragen. Bitte schicken Sie anschlieend eine Kopie dieser Seite an
AMKmotion zurtick.

E-Mail:

— oder
E — Fax-Nr.: +49 7021/50 05-199

Vielen Dank fiir Ihre Mithilfe.
Ilhr AMKmotion Dokumentationsteam

1. Wie sind Sie mit der Optik unserer Dokumentationen zufrieden?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

2. Istder Inhalt gut gegliedert?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

3. lIstder Inhalt verstandlich dokumentiert?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

4. Haben Sie Themen in der Dokumentation vermisst?

(1) nein (2) ja, welche:

5. Fuhlen Sie sich bei AMKmotion insgesamt gut betreut?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

AMKmotion GmbH + Co KG
Telefon: +49 7021/50 05-0, Telefax: +49 7021/50 05-199

E-Mail:
Homepage:
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