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1 Zu dieser Dokumentation

1.1 Dokumentstruktur

Firewalleinstellungen unter Windows

Windows

Thema Kapitel Kapitelnummer
Gultigkeit, Verwendung und Zielsetzung des Dokuments Impressum -
Zu diesem Dokument 1
Zu Ihrer Sicherheit Grundlegende Hinweise 2
Darstellung der Sicherheitshinweise
Gefahrenklassen
Bestimmungsgemale Verwendung
Produktbeschreibung Produktbezeichnung und Bestelldaten 3
Voraussetzungen
Funktionsbeschreibung
Hinweise zu TwinCAT V2.11. 2239 64-Bit-
Version
Einsatzmdglichkeiten
Dokumentation und Konfiguration Ein PC mit AIPEX PRO und TwinCAT 4
Ein PC mit AIPEX PRO und TwinCAT Steuerung Steuerung
Dokumentation und Konfiguration AIPEX PRO und die TwinCAT Steuerung auf | 5
AIPEX PRO und die TwinCAT Steuerung auf getrennten getrennten PC's
PC's
Dokumentation und Konfiguration Fernwartung 6
Fernwartung
Dokumentation und Konfiguration Beispiele Beispiele Firewalleinstellungen unter 7

1.2 Aufbewahrung

Dieses Dokument muss standig dort verfligbar und einsehbar sein, wo das Produkt im Einsatz ist. Wird das Produkt an einem
anderen Ort eingesetzt oder wechselt den Besitzer, muss das Dokument mitgegeben werden.

1.3 Zielgruppe

Dieses Dokument muss von jeder Person gelesen, verstanden und beachtet werden, die berechtigt ist und beabsichtigt, eine der

folgenden Arbeiten auszufiihren:
« Anschlief3en
o Parametrieren
» Inbetriebnehmen
« Service und Stérungsbeseitigung
« Software Installieren

1.4 Zweck

Dieses Dokument richtet sich an alle Personen, die mit dem Produkt umgehen, und informiert zu folgenden Themen:

1.5 Darstellungskonventionen

Darstellung Bedeutung

0

Diese Textstelle verdient Ihre besondere Aufmerksamkeit!

¥

Das Symbol Hand zeigt in den Beispielen, auf welche Menipunkte oder Tasten in einer
Software geklickt werden muss.

4/30
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Darstellung Bedeutung
‘ Klicken Sie mit der 'Rechten Maus Taste'
RMT
'Namen' In Hochkomma werden Namen dargestellt, z. B. Parameter, Variablen, usw.
— Ablauf einer Eingabe- / Bedienfolge

z. B. 'Start' — 'Alle Programme' — 'Zubehér' — 'Editor’
z.B.0— 1 Flanke

Ausfuhrbarer Querverweis in elektronischen Ausgabemedien

1.6 Weiterfihrende Dokumente

Inbetriebnahmebeschreibung

AMK Teile-Nr.

Titel

204539

Erstinbetriebnahme KE/KW

204737

Erstinbetriebnahme Dezentrale Antriebe

Softwarebeschreibung

AMK Teile-Nr.

Titel

204979

Softwarebeschreibung AIPEX PRO V3

PDK_204072_AIPEXPRO_Add_In_Gateway_for_TwinCAT_/ Version 2023/26 5/30
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2 Zu lhrer Sicherheit

2.1 Grundlegende Hinweise fur lhrer Sicherheit

« Bei elektrischen Antriebssystemen treten prinzipbedingt Gefahren auf, die Tod oder schwere Kérperverletzungen

verursachen kdnnen:
o Elektrische Gefahrdung (z. B. Stromschlag durch Beriihren elektrischer Anschlisse)
o Mechanische Gefahrdung (z. B. Quetschen, Einziehen durch die Rotation der Motorwelle)
o Thermische Gefahrdung (z. B. Verbrennungen beim Beriihren heilRer Oberflachen)

» Die Gefahren treten insbesondere bei der Inbetriebnahme, wahrend des Betriebes und im Service- oder Wartungsfall auf.

« Sicherheitshinweise in der Dokumentation und auf dem Produkt warnen vor den Gefahren.

« Die Sicherheitshinweise mussen vor der Installation und Produktverwendung gelesen und verstanden worden sein. In den
produktbegleitenden Dokumenten weisen handlungsbezogene Warnhinweise auf direkt bevorstehende Gefahren hin und
missen unmittelbaren Einfluss auf die Handlung des Anwenders haben.

« AMKmotion Produkte missen im Originalzustand belassen werden, d.h. an der Hardware darf keine bauliche
Veranderung vorgenommen werden und Software darf nicht dekompiliert und der Quellcode geandert werden.

« Beschadigte oder fehlerhafte Produkte diirfen nicht eingebaut oder in Betrieb genommen werden.

» Anlagen, in die AMKmotion Produkte eingebaut werden, diirfen erst in Betrieb genommen werden (Aufnahme der
bestimmungsgemaRen Verwendung), wenn festgestellt ist, dass alle dafiir relevanten Normen, Gesetze und Richtlinien
eingehalten sind, z. B. Niederspannungsrichtline, EMV-Richtlinie und Maschinenrichtlinie und méglicherweise weitere
Produktnormen. Die Verantwortung dabei hat der Anlagenbauer.

« Die Gerate missen wie in den Geratebeschreibungen beschrieben montiert, angeschlossen und betrieben werden. Die
technischen Daten und die geforderten Umgebungsbedingungen sind zu jeder Zeit einzuhalten.

2.2 Darstellung der Sicherheitshinweise
Alle Sicherheitshinweise sind wie folgt aufgebaut:

/A\SIGNALWORT

Art und Quelle der Gefahr
Folge(n) bei Nichtbeachtung

GegenmafBinahmen:

2.3 Gefahrenklassen

Sicherheits- und Warnhinweise sind in verschiedene Gefahrenklassen (nach ANSI Z535) abgestuft. Die Gefahrenklasse definiert
das potentielle Schadensrisiko bei Nichtbeachten des Sicherheitshinweises und ist durch ein einzelnes Signalwort beschrieben.
Das Signalwort wird von einem Warnsymbol (ISO 3864, DIN EN ISO 7010) begleitet. In Ubereinstimmung mit ANSI Z535 werden
folgende Signalworte zur Einstufung der Gefahrenklasse verwendet:

Warnsymbol und Gefahrenklasse und Bedeutung
Signalwort

A GEFAHR

GEFAHR kennzeichnet eine Gefahrdung, die Tod oder schwere Korperverletzungen zur Folge
hat, wenn der Sicherheitshinweis nicht beachtet wird.

WARNUNG kennzeichnet eine Gefahrdung, die Tod oder schwere Kérperverletzungen zur Folge
haben kann, wenn der Sicherheitshinweis nicht beachtet wird.

A WARNUNG

A VORSICHT VORSICHT kennzeichnet eine Gefahrdung, die leichte oder mittlere Korperverletzungen zur Folge
haben kann, wenn der Sicherheitshinweis nicht beachtet wird.
HINWEIS HINWEIS kennzeichnet mégliche Sachschaden, wenn der Hinweis nicht beachtet wird.
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3 Produktbeschreibung

3.1 Produktbezeichnung und Bestelldaten

Produktbezeichnung Bestellnummer
AMK PC Software AIPEX PRO Add In Gateway for TwinCAT | O878

Die AMK Bestellnummer O878 enthalt die Setupdateien fir das Add In 'AIPEX PRO Gateway for TwinCAT".

3.2 Voraussetzungen
e Das AIPEX PRO Add In ist zusammen mit einer AIPEX PRO Version 1.07 oder hdher verwendbar

o Aufdemselben PC muss 'TwinCAT' oder der Teil 'TwinCAT CP' (Control Panel Treiber) mit Komponente 'TwinCAT
Remote Manager' installiert werden

« Die PC Firewall darf die TwinCAT Programme nicht blockieren

o TwinCAT muss alle Parameter fehlerfrei aus dem Antrieb lesen, damit sie AIPEX PRO anzeigen kann. Timeout
Einstellungen beachten!

o PC mit Betriebssystem Windows XP (32 Bit) und TwinCAT V2.11 (32 Bit)

« PC mit Betriebssystem Windows 7 (32 Bit) und TwinCAT V2.11 (32 Bit)

o PC mit Betriebssystem Windows 7 (64 Bit) und TwinCAT V2.11 (64 Bit) (nur 'Config Mode' kein 'Run Modus')
« PC mit Betriebssystem Windows 7 (64 Bit) und TwinCAT V3.1 (64 Bit)

3.3 Installation

Entpacken Sie die Datei 'AipexProGatewayForTwinCAT_xxx_xxX_xxxxxx.zip'. Starten Sie das Setup indem Sie auf die Datei
'SetupAmkTwinCatGateway.exe' klicken.

3.4 Funktionsbeschreibung

Das Gateway for TwinCAT kommt bei Systemen mit AMK EtherCAT Antrieben und TwinCAT Steuerung zum Einsatz. In diesem
Fall ist die EtherCAT Schnittstelle am Antrieb durch die TwinCAT Steuerung belegt. Das Gateway ermdglicht den direkten Zugriff
von AIPEX PRO auf die AMK Antriebe. Damit konnen Sie z.B. mit AIPEX PRO Parameter temporar schreiben, ohne die
Verbindung zwischen der TwinCAT Steuerung und dem EtherCAT Antrieb zu unterbrechen.

3.5 Hinweise zu TwinCAT V2.11. 2239 64-Bit-Version

0 64-Bit-Version von TwinCAT V2.11. 2239

o Nur TwinCAT 'Config Mode' - fiir die Inbetriebnahme (Konfiguration, SPS-Programmierung, Routing
zwischen weiteren TwinCAT-Teilnehmern)

o Kein TwinCAT 'Run Modus' - Keine Echtzeit-Kommunikation

3.6 Einsatzmoglichkeiten

3.6.1 AIPEX PRO und die TwinCAT Steuerung auf getrennten PC's

Ethernet EtherCAT EtherCAT
PC System 1 PC System 2 AMK EtherCAT AMK EtherCAT | _ _ _
Software AIPEX PRO + Software TwinCAT Antrieb Antrieb
AMK TwinCAT Gateway + (SPS Steuerung)
Software TwinCAT

Beschreibung und Konfiguration:
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3.6.2 Ein PC mit AIPEX PRO und TwinCAT Steuerung

EtherCAT EtherCAT
PC System AMK EtherCAT AMK EtherCAT | _ _ _
Software AIPEX PRO + Antrieb Antrieb
AMK TwinCAT Gateway +
Software TwinCAT

(SPS Steuerung)

Beschreibung und Konfiguration:

3.6.3 Fernwartung

AIPEX PRO und die TwinCAT Steuerung arbeiten auf getrennten PC's, die Gber den Fernwartungs-Industrierouter MDH der
Firma mbConnectline verbunden sind.

MB
Connect24 Modem MDH
Ethernet Server Ethernet
PC System 1 PC System 2
Software AIPEX PRO + Software TwinCAT
AMK TwinCAT Gateway + (SPS Steuerung)
Software TwinCAT
EtherCAT
AMK EtherCAT
Antrieb
EtherCAT

AMK EtherCAT
Antrieb

Beschreibung und Konfiguration:
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4 Ein PC mit AIPEX PRO und TwinCAT Steuerung

Ubersicht

PC mit AIPEX PRO und TwinCAT

AIPEXPRO
TwinCAT Gateway

EtherCAT Netld

TwinCAT System Manager Routing

Einstellung

EtherCAT Netld

AMK-Gerate

EtherCAT EtherCAT
PC System AMK EtherCAT AMK EtherCAT |
Software AIPEX PRO + Antrieb Antrieb
AMK TwinCAT Gateway +
Software TwinCAT

(SPS Steuerung)

Zulassige Kombinationen von Betriebssystemen und TwinCAT Versionen

32-bit OS auf PC- 64-bit OS auf PC-
System System
TwinCAT V2.11. 2239 / 32-bit OK -
TwinCAT V2.11. 2239 / 64-bit 1) - -
TwinCAT V3.1.4012.0 - OK
1) o Nur TwinCAT 'Config Mode' - fiir die Inbetriebnahme (Konfiguration, SPS-Programmierung, Routing zwischen

weiteren TwinCAT-Teilnehmern)
o Kein TwinCAT 'Run Modus' - Keine Echtzeit-Kommunikation

4.1 Gerate Suchen

Nachfolgende Einstellungen mussen fir jede Hardwarekonfiguration (1 oder 2 PC Systeme oder Fernwartung)
durchgeflihrt werden.

Einstellungen unter TwinCAT (bei getrennten PC Systemen auf der SPS Steuerung)
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Starten Sie die Software 'TwinCAT System Manager'.

Hinweis: TwinCAT 'System Manager' muss sich im 'Config Mode' befinden.
Klicken Sie mit der RMT im Geratebaum auf 'E/A Gerate'.

Aktivieren Sie anschlieBend im Dialogfeld 'Gerate suchen...".

“r/UUnbenannt - TwinCAT System Manager,

Datei  Bearbeiten Aktionen  Ansicht  Optionen  Hilfe
. ~u —y = o T
sl D = eevHR RN E R Q2 6
BBl 5vsTEM - Korfiguration | mummer | Gerdk Typ
B® sPs - Konfiguration
= Efa - Konfiguration
&
85 Zuofginge By Gerdt Anfigen.. .
RMT
ﬁ" Gerat Importieren. ..
Einfligen Shrg+Y
% Einfligen mit Yerknipfungen  Alk+Skrg+Y
< 0
Bereit Lokal (172.16,6,152.1,1) eyl fi aal

Aktivieren Sie die EtherCAT Verbindung mit der dazugehérigen Check Box.

1 neue EfA Gerdte gefunden

!

(gﬁ}hét 2 [EtherCAT]  [LAMAYerbindung 2 [TwinCAT -Intel PCI Ethermet Adapte] QK

Abbruch

Allez wahlen

Michts wahlen

1

Klicken Sie im folgenden Dialogfeld auf den Taster 'Ja’.

TwinCAT System Manager | =

“?f) Mach neuen Boxen suchen

Mein
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Der 'Free Run Modus' muss nicht aktiviert werden.

TwinCAT System Manager |

o
L 3a [ e _.j

4.2 Timeout Einstellungen

Nachfolgende Einstellungen missen flr jede Hardwarekonfiguration (1 oder 2 PC Systeme oder Fernwartung)
durchgefiihrt werden.

Einstellungen unter TwinCAT (bei getrennten PC Systemen auf der SPS Steuerung)

‘..i) Aktiviere Free Fun

Die Zeiten in der 'Mailbox Timeout' missen erhéht werden, damit TwinCAT die AMK Listenparameter komplett auslesen kann:
Markieren Sie den ersten Antrieb.

Wechsel Sie auf den Reiter 'EtherCAT".

Klicken Sie auf den Taster 'Erweiterte Einstellungen’.

~ Unbenannt - TwinCAT System Manager, |’._||’E|[z|
Datei  Bearbeiten  Aktionen  Ansicht  Optionen  Hilfe

[ w - & B MO e HE AN ® e 5Q

SYSTEM - Konfiguration e . .
5P% - Konfiguration Allgermein |lEtthE-*3-T | DC Frozesszdaten | Startup | SoE - Online | Online
E& - Konfiguration

=B E/ Gerdte
= Gerat 2 (EtherCAT) Product/Revision: | 1539 / 16843013

== Gerdt 2-Prozessabbild

=t Gerat 2-Prozessabbild-Info | 4t Inc Adr ICI
%1 Eingange EtherCAT Adr [] |1001 Enaeiterte Eingtellungen. .
| Ausgange '.‘
$ Infoata L & 3

“organger Port;

Typ: |KW compact inverter module -ROE [SoE)

IEiereit Lokal {172.16.6.152.1.1) |sEyiefgllss]
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Wabhlen Sie im Dialogfeld 'Erweiterte Einstellungen’ unter 'Allgemein’ die 'Timeout Einstellungen' an
Stellen Sie die zwei Mailbox Timeout Werte 'Returning Request' und 'Response’ jeweils auf 15000 ms
Bestatigen Sie mit 'OK"

Erweiterte Einstellungen

Statuz Mazching Timeout [ms]

X)

| -= P 3000 -
Init Kommandos
General PS50 10000 A
Mailbo _
Distributed Clock et 3000 -
ESC Zugriff 0-x5 200 -~

By Tirmeaut [mz)
Returning Fequest:

Fezponze:

Open link after link detect Timeouts [ms]

Port B: 1000 S

0K | | Abbrechen

Nehmen Sie die Timeout Einstellungen bei allen Antrieben vor.

Ubernehmen Sie die Anderungen in die Steuerung indem Sie die Konfiguration aktivieren und den 'Run Mode'
starten.

L TwinSAFE_AD - TwinCAT System Manager,

Datei Bearbeiten Akkionen  Ansicht  Opkionen  Hilfe

Dz wH 4 & .l_fluu»f%@:@:
SYSTEM - Konfiguration 1
B8 sPs - Konfiguration |aktiviert KonFiguration |
TwinCAT System Manager E'

\_.'.‘p Restart TwinCaT Syskem in Run Mode

I O, |[ Cancel
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4. 3 NetID ermitteln

Nachfolgende Einstellungen miissen fir jede Hardwarekonfiguration (1 oder 2 PC Systeme oder Fernwartung)

durchgeflihrt werden.
Einstellungen unter TwinCAT (bei getrennten PC Systemen auf der SPS Steuerung)

Die Netld der EtherCAT Schnittstelle muss zum Kommunikationsaufbau in die Software AIPEX PRO (Dialog
Amk - TwinCat Client) eingetragen werden.

Markieren Sie die EtherCAT Schnittstelle.
Wechsel Sie auf den Reiter 'EtherCAT".
Notieren / Kopieren Sie die Netld.

~ Unbenannt - TwinCAT System Manager, |._||E|rz|
Datei  Bearbeiten  Aktionen  Ansicht  Optionen  Hilfe

0 =@ & :
SYSTEM - Konfiguration
53PS - Konfiguration

E,l'.ﬁ. K.onfiguration (

,n'--a@ B B2 Q e
.Y

Allgemein .-'f-.dapter| EtthmT‘Dnlme CoE - ||ne

Netld [172.16.6.152, ?ﬂ/y Enweiterte Einstellungen..
Export Konfigurationzdatei...
== Gerdt 2- F‘ru:uzessal:ul:uld Info Sore Ui 2o
& @ Engings wnic Unit Zuordnung. ..
+ Ausg3
i .l HEgEnas [ Topalagie. .. =

8 InfoData
& Antrieh 1 (KW (-ROBY)

f

o i:Ig Klemme 2 (K (-RO7) GE (F Frame Cmd Addr Len Wit Sync Unit Cycle [ms
uordnungen
= & [ | HOP 0«0000 0x0300 4 4.000
[ | ARMw Ow0000 Ow0910 4 4.000
[ Iy 1 RN M TENONnnn 1 A nnn !
< ¥ 1< | >
IEiereit Lokal {172.16.6.152.1.1) |sEyiefgllss]
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4.4 Einstellungen in AIPEX PRO

Einstellungen unter AIPEX PRO:
Offnen Sie das Dialogfeld 'Optionen’ unter dem Menii 'Extras’ 'Optionen’.
Klicken Sie auf den Taster "TCP Kommunikation...' unter dem Reiter 'PC Kommunikation'.

L Unbenannt - AIPEX PRO

Projekt  Online  Bearbeiten  Ansicht  Exgras  Inbetriebnahme  Konfiguration @

DedaBZes el iBE & s
""" FC Optionen |E|

Basizeinstellungsn  FC KDmmunikatiﬂ*’(unfiguratinn erstellenl Datenaktualisierungl

Ethernet, COM-Parts... b anikar. . |

TCP Kaormmmurik.atiar. . i

— CAMClient
I- alktive |
1 MEQr =1 S
|
Offline  EtheiCAT (] gru:h o
irer

bt |

@ ¢ & | [ akbiv
Adapter I j

2

—SERCOS I
[ akbiv

1] Abbrechen [Eermehmen
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Nehmen Sie im Dialogfeld '"AmkSetTcpServer' folgende Einstellungen vor:
TCP Server: Aktiv

Server Name: TwinCAT

Local host: Aktiv

Port: 5001

X

ant. AmkSetTc pSE rver

i.ﬁ.ktiv
Cancel

Server-Mame TwinCAT i

rbL-:u:aI hiost

Part (5001

Flhren Sie einen AIPEX PRO Neustart durch, um die TwinCAT Gateway Funktion zu starten.

Aktivieren Sie im Menu 'Extras' das 'TwinCAT Gateway'.
Tragen Sie die notierte NetID der EtherCAT Schnittstelle aus TwinCAT ein.

a4 Unbenannt - AIPEX PRO

ansicht. Mg Inbetriebnahme  Konfiguration 7

Projekt  Online

O=E«& =2 ophnen. ..

Projekk Einstellungen. ..

FC
N

IDA Interface

TwinCAT Gateway

Amk - TwinCAT Client

Metld: 17216.6162.31 ‘

Communication state;

Dfflire nent im Geratebaum.
@i
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5 AIPEX PRO und die TwinCAT Steuerung auf getrennten PC's

Ubersicht

PC mit AIPEX PRO und TwinCAT

AIPEXPRO TwinGAT. Galeway

EtherCAT Netld

von der entfemten TwinCAT Steuerung

TwinCAT

AMS Router

Lokale AMS Metld

TwinCAT System Manager Routing
Einstellung

AMS Netld
vom entfernten TwinCAT PC

TwinCAT

TwinCAT Steuerung
AMS Router

Lokale AMS Netld

TwinCAT

TwinCAT System Manager Routing
Einstellung

AMS MNetld
vom entfernten AIPEX PRO PC

EtherCAT Netld

AMEK-Gerate
(z.B. KW-R06)

16/30
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Beschreibung:
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AIPEX PRO und TwinCAT laufen auf zwei verschiedenen PC Systemen. Auf beiden PC’s muss TwinCAT installiert sein und die
jeweilige 'AMS Net Id' des 'Remote Computers' eingegeben werden.

Beispiel: AIPEX PRO und TwinCAT auf unterschiedlichen PC Systemen:

AMK EtherCAT |

Antrieb

Ethernet EtherCAT EtherCAT
PC System 1 PC System 2 AMK EtherCAT
Software AIPEX PRO + Software TwinCAT Antrieb
AMK TwinCAT Gateway + (SPS Steuerung)
Software TwinCAT
Zulassige Kombinationen von Betriebssystemen und TwinCAT Versionen
32-bit OS auf | 64-bit OS auf | 32-bit OS auf | 64-bit OS auf
PC-System 1 | PC-System 1 | PC System 2 | PC System 2
TwinCAT V2.11. 2239 / 32-bit OK - OK -
TwinCAT V2.11. 2239 / 64-bit 1) - OK - -
TwinCAT V3.1.4012.0 - OK - OK

1 .

weiteren TwinCAT-Teilnehmern)
« Kein TwinCAT 'Run Modus' - Keine Echtzeit-Kommunikation

Beispiel:

Hostname: KIGOEW408 (SPS TwinCAT Steuerung)

Folgende TwinCAT Programme durfen nicht durch eine Firewall geblockt werden.

PC System 1

 AmkTwinCATClient.exe
o TCatSysManager.exe
o TCATSysSrv.exe

PC System 2

o TCatSysManager.exe
o TCATSysSrv.exe
o TcSysUl.exe

TwinCAT V2.11.2239 und TwinCAT 3.1.4012.0 sind nicht kompatibel
Auf beiden PC Systemen muss die gleiche Hauptversion TwinCAT (V2.xx oder V3.xx) installiert sein.

Hostname: KIGOEW410 (PC mit AIPEX PRO und TwinCAT)

Einstellungen PC mit AIPEX PRO und TwinCAT:

Tragen Sie in den Reiter 'Aktuelle Routes' die '"AMS Net Id' der TwinCAT Steuerung ein.
Wahlen Sie dazu im Geratebaum unter 'System - Konfiguration' die 'Routing Einstellungen' an.
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Klicken Sie auf den Reiter 'Aktuelle Routes' und anschlielRend auf den Taster 'Zufiigen..." .

. Unbenannt - TwinCAT System Manager '._ .E”z'
Datei Bearbeiten  Akkionen  Ansicht Opkionen  Hilfe
D& W YIEIEZ I R R R T
=B 5¥STEM - Konfiguration — _ ~
@ Echtzeit-Einstellungen Aktuelle HDUtEE*‘Statlsche Fioutes | Projekt Routes | Metld Management =
[B¥ Zusitzliche Tasks
A Routing Einstellungen Route Amzhetld Adresse Tup K.omrment.
£ TCOM Ohijects
B® =rs - Konfiguration
= Eja - Konfiguratian
= BB E/a Gerdte
&8 Zuordnungen
< |
v
< 3 | >
Bereit Config Mode

Klicken Sie auf den Taster 'Broadcast Search’

Alle im Netz vorhandenen PC Systeme mit TwinCAT werden angezeigt. Klicken Sie auf einen angezeigten PC, um ihn zu
Ubernehmen.

Wechsel Sie die 'Ziel Route' auf: 'Static' .
Bestatigen Sie anschlieRend mit dem Taster 'Route zufiigen' .

Add Route Dialog,

%)

[ Enter Host Mame ¢ IF: ] | | [ Refrezsh Statuz ] | Broadcast Search
Host Mame [Tl TA= Y A= AhAC hlotld Tl AT [15 Yersion / K.ommentar
aoR G 0E w408 172166232  169.284.229179.11 211.2038  WinxP .-
5 %

Raoute Marme [T arget]: KIGOEW 403

AmsMetld: 169,254 22917311 Ziel Boute Remote Route
Tranzport Typ: TCF/IP o F'r|:||ekt © Keine
Stafic O Static
Adressen Info: |KIGOEW403 | empord O Temporéi
() HostMame () IP Adresze
Yerbindungs Timeout [z]: |5 s |

[ Foute zufligen . [ Schiiefen
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Einstellungen TwinCAT Steuerung
Wahlen Sie im Geratebaum unter 'System - Konfiguration' die 'Routing Einstellungen' an.
Klicken Sie auf den Reiter 'Aktuelle Routes' und anschlieRend auf den Taster 'Zufiigen..." .

~r/Unbenannt - TwinCAT System Manager,

Datei
=

Bearbeiten  Akkionen  Ansicht

Cptionen  Hilfe

A =

ﬂﬂ\(ﬂ@.‘-

a5

SRR ]

@ e

S=1E

=B 5YSTEM - Konfiguration
@ Echtzsit-Einstelungen
[B¥ Fusatzliche Tasks
ﬁ Routing Einstellungen
£, TCOM Objects
B® =Ps - Korfiguration
= - E/A - Konfiguration
=B} Eja Gerste
== Gerdt 2 (EtherZAT)
-I- Gerdt 2-Prozess.
-I- Gerdt 2-Prozess.
%T Eingange
‘l Ausgange
# InfoData
&0 Antrieb 1 (k0w (-
& Klemme 2 (KW (-
g8 Zuordnungen

2 Qo2 6|
-

Aktuzle HDUtES“Statische Foutes | Projekt Routes | Metld Management

A oute

<

Amzhetld

Adresze Typ

K.omment.

<

lgereit

Klicken Sie auf den Taster '‘Broadcast Search’
Alle im Netz vorhandenen PC Systeme mit TwinCAT werden angezeigt. Klicken Sie auf einen angezeigten PC, um ihn zu

Ubernehmen.

Wechsel Sie die 'Ziel Route' auf: 'Static'.
Bestatigen Sie anschlieliend mit dem Taster 'Route zufiigen' .

Add Route Dialog X

Config Mode

[ Enter Host Mame / IP; l | | [ Refrezh Statuz ] ( Broadcast Search )

Hoszt Mame Lopnectede fddiss AhdC blatld T CAT 5 UerVKummentar

ELKIGOE W10 16928416 17216615211  211.2216 WinxP ::::?

< | >
Route Mame [T arget]: |
Amzietld: 17216615211 Ziel Foute Remaote Foute
Tranzport Tep: TCFAF w D_F‘rnu&ft © Keine

& : () Static:

Adressen Inf: KIGOEw410 | T O) Temporit

(®) Host Mame () IP Adresze
Yerbindunagz Timeaut (2] |5 s |

[ R oute zufligen | [ Schliefen
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/0\ Nehmen Sie jetzt die TwinCAT Timeout und AIPEX PRO Einstellungen vor:
A _4

)
| ! Siehe Gerate Suchen auf Seite 9.
Siehe Timeout Einstellungen auf Seite 11.
Siehe NetlD ermitteln auf Seite 13.

Siehe Einstellungen in AIPEX PRO auf Seite 14.
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6 Fernwartung

AIPEX PRO greift iber den Fernwartungs-Industrierouter MDH der Firma mbConnectline auf AMK EtherCAT Antrieben zu, die mit

einer separaten TwinCAT Steuerung verbunden sind.
Hinweise zum Einsatz des Fernwartungsrouter MDH sind dem Handbuch der mbNET Geratereihe zu entnehmen.

Ubersicht mit Beispieladressen:

MB Modem MDH
Connect24 IP: 192.168.0.100
Server SubN: 255.255.255.0
Ethernet Il SNAT deaktiviert ! Ethernet
PC System 1 AmsNetID PC1 » PC System 2
Software AIPEX PRO + Software TwinCAT/SPS
AMK TwinCAT Gateway + | -agrRmshNetiD PC2
Software TwinCAT IP: 192.168.0.1
SubN: 255.255.255.0
IP: 172.20.6.23 Gateway: 192.168.0.10
SubN: 255.255.0.0
Gateway: 172.20.0.2 EtherCAT
TwinCAT Gateway EtherCAT NetlD
NetID: 192.168.0.1.3.1 ‘ AMK EtherCAT
Antrieb
EtherCAT
AMK EtherCAT
Antrieb

Einstellungen Router
Deaktivieren Sie die SNAT Funktion im Router MenU 'Sicherheitseinstellungen' 'Firewall Allgemein'

PDK_204072_AIPEXPRO_Add_In_Gateway_for_TwinCAT_/ Version 2023/26
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QO mbNET" e ——

Sl e | Ul bl | Basmlesles | Hfe | Brealast
Bt BN b LR LN WA Py RET
e ]
i Firewall-Koenfiguration
Wi

T —— Emnsiellungen
Foabiep
Frropu iy o] FlaTan Rohet ety -
L=
[ e
mansmatde Sichrrhed kel
‘ Sip grsppbyeder Fangly [Dafes corm [Flip-rgl | wg-de slgewiosrs
Lip meninbe-dee Fpagly i Jeler yim LAH| apde- slbgerwissen
Eaida OME, FTP, (AR, HTTP, HTTPS, BOR, SHTE, Taral HTP
marealn Sicherhedysbuls

&y grgptendsr Feorly [Deftes vom Irferel] wender
&g pungebe-der Fpagiy [ Delen vom LEH] pender slkreplier

Sichark |
=ig grgetandar Feosin [Dutes vom [rerat | serder sreplisrk
=iy pengabe-den Tpiedtw (Tieter vom LA serder akreplisrd

b
g S0g Ipgpedes 1T Sdrpaee alles pageardes LSH-Dazminr m—-.diﬁ'—d'“u dga Dodemy wopataee (SRAT

7S pep— | | | | |
Deaktivieren Sie die SNAT Funktion

P e T

Einstellen der IP-Adresse auf der TwinCAT Steuerung

Die IP-Adresse ist wie folgt einzustellen:

IP-Adresse: 192.168.0.1

Subnetmaske:255.255.255.0

Standardgateway: 192.168.0.100 (das ist die default IP-Adresse des Fernwartung-Modems)
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Eigenschaften von Internetprotokoll (TCPSIP) |E| E'

Allgemmein |

IP-Einstellungen konnen automatizch zugewiesen werden, wenn daz
Metzwerk dieze Funkbion unterstutzt, Wenden Sie sich andemfallz an
den Metzwerkadministrator, um die geeigneten |P-Einstellungen zu
beziehen.

() IP-Adresse automatizch beziehen
(#) Falgende IP-Adresse verwenden:

IP-Adrezze: 132 162 . 0O . 1
Subnetzmaske: 2EH 28R 2R 0
Standardgateway: 192 168 . 0 . 100

DMS-Serveradresze automatizch beziehen

(%) Folgende DM S-S erveradiessen venwenden:

Bewvorzugter DMNS-Server:

Alternativer DNS-Server:

| Enwmeitert...

| ok || Abbrechen

PDK_204072_AIPEXPRO_Add_In_Gateway_for_TwinCAT_/ Version 2023/26
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Anderung der lokalen AMS Netld auf der TwinCAT Steuerung
AMS Net Id anzeigen:

Offnen Sie das Dialogfeld 'TwinCAT Konfig Modus' mit der RMT.
Klicken Sie auf Eigenschaften.

B Uber TwinCaT...,

=| Ereignisanzeige
. Swvskem Manager
BE rLC Control

Rouker r
Swskem r
I 4
PLC »

. .~ Eigenschaften

TwinCAT Konfig Modus .

RMT
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Tragen Sie die lokale IP Adresse der TwinCAT Steuerung mit der Erweiterung 1.1 ein.
Beispiel XXX XXX XXX.XXX.1.1

TwinCAT System Eigenschaften

LC || Hegistrierung |

Lokaler Computer

@Hetld: 192 168.01.1.1 >

R emote Computer

ﬂinzuf'u'gen| | Entfernet | | Eigenzchaften

Ok | | Abbrechen Ubernehnmen

PDK_204072_AIPEXPRO_Add_In_Gateway_for_TwinCAT_/ Version 2023/26
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Remote PC auf der TwinCAT Steuerung eingeben
Wahlen Sie im Geratebaum unter 'System - Konfiguration' die 'Routing Einstellungen' an.
Klicken Sie auf den Reiter 'Aktuelle Routes' und anschlieRend auf den Taster 'Zufiigen...".

» Unbenannt - TwinCAT System Manager Z E'E'

Datei Bearbeiten Aktionen  Ansicht  Optionen  Hilfe
D& w #d = e E RN ® e QR e
A

=B S¥STEM - Konfiguration
@ Echtzeit-Einstellungen
[B¥ Zusatzliche Tasks
ﬁ Routing Einstellungen
g, TCOM Ohijects
BA sPs - Konfiguration
= Efa - Konfiguration
=B E/n Gerdte
&8 Zuordnungen

Aktuele HDUtEF“Statische Routes || Projekt Boutes | Netld Management

Route AmzMetld Adresze Twp K.omment.

3 3

<

|
|l

Config Mode

Eereit

Taster 'Broadcast Search’
Bei Verwendung eines Modems ist diese Funktion nicht maoglich:
Sie mussen die 'AmsNetID' manuell auslesen' und in das Dialogfeld 'Add Route Dialog' eintragen.

Ziel Route: Static
Route Name und Adressen Info = Name des Remote PC.
Bestatigen Sie mit der Taste 'Route zufiigen'.

Add Route Dialog X
[ Enter Host Mame / IF: ] | | [ Refrezh Statuz ] [ Broadcast Search ]
Host Mame Connected | Address A5 MHetld TwinCaT 05 Yerzion K.ommentar
5 %

Ziel Route Femote Route
| TCPAP () Projek, () Keine
() Static
() Temporar

| |
e

() |P Adresse

Yerbindungs Timeout [z]: |5 > |

& [ Schliefen
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Nehmen Sie jetzt die TwinCAT Timeout und AIPEX PRO Einstellungen vor.
Siehe Gerate Suchen auf Seite 9.

Siehe Timeout Einstellungen auf Seite 11.
Siehe NetID ermitteln auf Seite 13.
Siehe Einstellungen in AIPEX PRO auf Seite 14.

Einstellungen Remote (AIPEX PRO) PC

Tragen Sie in den Add Route Dialog die TwinCAT Steuerung als Remote PC ein.
Gehen Sie dabei gleich wie auf der TwinCAT Steuerung vor.
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7 Beispiele Firewalleinstellungen unter Windows

Windows XP
'Systemsteuerung’ — 'Sicherheitscenter' — 'Windows-Firewall' — Reiter 'Ausnahmen’

== Windows Firewall

General | E HCED'tIi'Is | Advanced |

whindoves Firewall iz blocking incoming netwark, connectionz, except for the
programs and zervices selected below. Adding exceptions allows zome programs
towiark, better but might increase your security rigk.

Pragrams and Services:

M ame

abiuioy

[ File and Printer Sharing

M etwark, Diagnostics for Windows <P
Remate Azsistance

| add P'[Dgram.i | AddPot. ||  Edt. ||  Delte
2

Dizplay a notification when Windows Firewall blocks a program

‘whhat are the nzks of allowing excephiong?

[_ Q. ] [ Cancel

Windows 7

Anzeige 'Kategorie'

'Systemsteuerung’ — 'System und Sicherheit' — 'Programm Uber die Windows Firewall kommunizieren lassen' — Taster
'Einstellungen andern’

Edit a Program ﬁ

You can allow communication with this program from any computer,
induding those on the Internet or just from computers on your network,

Mame: @ MFC-Anwendung AmkCanWin

Path: im Files (x88)Commaon Files\AMEWAmETwinCATClient. exe

What are the risks of unblocking a program?

You can choose which netwark location types to add this program to.

Metwork location types... 0K,
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Edit a Program ﬁ

You can allow communication with this program from any computer,
induding those on the Internet or just from computers on your netwaork.

Name: !TwinC.ﬁ.T System Manager
Path: C:\TwinCAT o TCatSysManager . exe

What are the risks of unblodking a program?

You can choose which netwark location types to add this program to.

Metwork location types... Ok

Edit 2 Program ﬁ

You can allow communication with this program from any computer,
including those on the Internet or just from computers on your network,

Name: & TwinCAT System Service

Path: C:TwinCAT TCATSysSrv, exe

What are the risks of unblocking a program?

You can choose which network location types to add this program to.

Metwark location types... K,

Edit a Program ﬁ

You can allow communication with this program from any computer,
including those on the Internet or just from computers on your network.

Mame: @"User interface program for TwinCAT System Se...
Path: C:TwinCAT TcSysUL exe

What are the risks of unblodking a program?

You can choose which netwark location types to add this program to.

Metwork location types... K,

PDK_204072_AIPEXPRO_Add_In_Gateway_for_TwinCAT_/ Version 2023/26
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lhre Meinung zahlt!

Mit unseren Dokumentationen mochten wir Sie im Umgang mit den AMKmotion Produkten bestmoglich unterstiitzen.
Daher sind wir standig bestrebt, unsere Dokumentationen zu optimieren.

Ihre Kommentare oder Anregungen sind fUr uns immer interessant.

Nehmen Sie sich kurz Zeit und beantworten Sie unsere Fragen. Bitte schicken Sie anschlief3end eine Kopie dieser Seite an
AMKmotion zurtick.

E-Mail:

— oder
E — Fax-Nr.: +49 7021/50 05-199

Vielen Dank fiir lhre Mithilfe.
Ilhr AMKmotion Dokumentationsteam

1. Wie sind Sie mit der Optik unserer Dokumentationen zufrieden?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

2. Istder Inhalt gut gegliedert?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

3. lIstder Inhalt verstandlich dokumentiert?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

4. Haben Sie Themen in der Dokumentation vermisst?

(1) nein (2) ja, welche:

5. Fdhlen Sie sich bei AMKmotion insgesamt gut betreut?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

AMKmotion GmbH + Co KG
Telefon: +49 7021/50 05-0, Telefax: +49 7021/50 05-199

E-Mail:
Homepage:
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