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1 Zu dieser Dokumentation

1.1 Dokumentstruktur

Thema Kapitel Kapitelnummer
Gultigkeit, Verwendung und Zielsetzung des Dokuments Impressum -
Zu diesem Dokument 1
Sicherheit Zu Ihrer Sicherheit 2
Informationen fir Planungs- und Projektierungspersonal Produktibersicht 3
Projektierung 4
Technische Daten 13
Zubehor 14
Praxisinformationen fiir Inbetriebnahme-, Bedien- und Transport und Lagerung 5
Wartungspersonal Montage 6
Anschlusstechnik 7
Inbetriebnahme 8
Betrieb 9
Diagnose 10
Wartung und Reparatur 11
AufRerbetriebnahme und 12
Entsorgung
Verweis auf Zertifikate z. B. CSA, CE oder TUV Zertifikate 15
Abkilrzungen und Begriffserklarungen Glossar -

1.2 Aufbewahrung

Dieses Dokument muss sténdig dort verflgbar und einsehbar sein, wo das Produkt im Einsatz ist. Wird das Produkt an einem
anderen Ort eingesetzt oder wechselt den Besitzer, muss das Dokument mitgegeben werden.

1.3 Zielgruppe

Dieses Dokument muss von jeder Person gelesen, verstanden und beachtet werden, die berechtigt ist und beabsichtigt, eine der
folgenden Arbeiten auszufihren:

» Transportieren und Lagern

o Auspacken und Montieren

» Projektieren

« Anschlielen

¢ Inbetriebnehmen

e Prifung und Wartung

« Service und Stérungsbeseitigung
« Demontage und Entsorgung
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1.4 Zweck

Dieses Dokument richtet sich an alle Personen, die mit dem Produkt umgehen, und informiert zu folgenden Themen:

AMKotion

« Sicherheitshinweise, die beim Umgang mit dem Produkt unbedingt beachtet werden miissen
« Produktkennung und Identifikation

» Projektierung, Planung und Auslegung der Anwendung

» Umgebungsbedingungen fir Lagerung, Transport und den Betrieb

» Montage

» Elektrische Anschlisse
 Inbetriebnahme und Betrieb
* Wartung

* Reparatur

« Austausch

» Diagnose

o AuRerbetriebnahme und Entsorgung

e Technische Daten
¢ Normenkonformitat

1.5 Darstellungskonventionen

Darstellung Bedeutung

0 Diese Textstelle verdient Ihre besondere Aufmerksamkeit!

0x 0x gefolgt von einer Hexadezimalzahl, z. B. 0xX500A

'Namen' In Hochkomma werden Namen dargestellt, z. B. Parameter, Variablen, usw.
Ausfuhrbarer Querverweis in elektronischen Ausgabemedien

1.6 Zugehorige Dokumente

Geratebeschreibungen

AMK Teile-Nr.

Titel

27859

Motorgeber

Motordatenblatter

Funktionale Beschreibungen

AMK Teile-Nr.

Titel

204979

Softwarebeschreibung AIPEX PRO V3
(PC Software zur Inbetriebnahme und Parametrierung)

PDK_204540_Motoren_SEZ / Version 2023/26
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2 Zu lhrer Sicherheit

2.1 Grundlegende Hinweise fir lhrer Sicherheit

Bei elektrischen Antriebssystemen treten prinzipbedingt Gefahren auf, die Tod oder schwere Kérperverletzungen
verursachen kénnen:

o Elektrische Gefahrdung (z. B. Stromschlag durch Berlhren elektrischer Anschliisse)

o Mechanische Gefahrdung (z. B. Quetschen, Einziehen durch die Rotation der Motorwelle)

o Thermische Gefahrdung (z. B. Verbrennungen beim Beriihren heilRer Oberflachen)
Die Gefahren treten insbesondere bei der Inbetriebnahme, wahrend des Betriebes und im Service- oder Wartungsfall auf.
Sicherheitshinweise in der Dokumentation und auf dem Produkt warnen vor den Gefahren.

Die Sicherheitshinweise miissen vor der Installation und Produktverwendung gelesen und verstanden worden sein. In den
produktbegleitenden Dokumenten weisen handlungsbezogene Warnhinweise auf direkt bevorstehende Gefahren hin und
missen unmittelbaren Einfluss auf die Handlung des Anwenders haben.

AMKmotion Produkte missen im Originalzustand belassen werden, d.h. an der Hardware darf keine bauliche
Veranderung vorgenommen werden und Software darf nicht dekompiliert und der Quellcode geandert werden.
Beschadigte oder fehlerhafte Produkte diirfen nicht eingebaut oder in Betrieb genommen werden.

Anlagen, in die AMKmotion Produkte eingebaut werden, dirfen erst in Betrieb genommen werden (Aufnahme der
bestimmungsgemaRen Verwendung), wenn festgestellt ist, dass alle dafiir relevanten Normen, Gesetze und Richtlinien
eingehalten sind, z. B. Niederspannungsrichtline, EMV-Richtlinie und Maschinenrichtlinie und méglicherweise weitere
Produktnormen. Die Verantwortung dabei hat der Anlagenbauer.

Die Gerate missen wie in den Geratebeschreibungen beschrieben montiert, angeschlossen und betrieben werden. Die
technischen Daten und die geforderten Umgebungsbedingungen sind zu jeder Zeit einzuhalten.

2.2 Sicherheitsregeln fur den Umgang mit elektrischen Systemen

Vor allen Arbeiten an elektrischen Baugruppen miissen die sicherheitsrelevanten Hinweise und die folgenden funf
Sicherheitsregeln in der genannten Reihenfolge eingehalten werden:

Stromkreise freischalten (auch Elektronik- und Hilfsstromkreise)

Gegen Wiedereinschalten sichern

Spannungsfreiheit feststellen

Erden und kurzschlieRen

Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken

Heben Sie die getroffenen MaRnahmen nach abgeschlossener Arbeit in umgekehrter Reihenfolge wieder auf.

2.3 Darstellung der Sicherheitshinweise
Alle Sicherheitshinweise sind wie folgt aufgebaut:

/A SIGNALWORT

Art und Quelle der Gefahr
Folge(n) bei Nichtbeachtung

“Symbol Gegenmafinahmen:

8/78
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2.4 Gefahrenklassen

Sicherheits- und Warnhinweise sind in verschiedene Gefahrenklassen (nach ANSI Z535) abgestuft. Die Gefahrenklasse definiert
das potentielle Schadensrisiko bei Nichtbeachten des Sicherheitshinweises und ist durch ein einzelnes Signalwort beschrieben.
Das Signalwort wird von einem Warnsymbol (ISO 3864, DIN EN ISO 7010) begleitet. In Ubereinstimmung mit ANSI Z535 werden
folgende Signalworte zur Einstufung der Gefahrenklasse verwendet:

Warnsymbol und Gefahrenklasse und Bedeutung
Signalwort

A GEFAHR GEFAHR kennzeichnet eine Gefahrdung, die Tod oder schwere Korperverletzungen zur Folge
S hat, wenn der Sicherheitshinweis nicht beachtet wird.

. WARNUNG kennzeichnet eine Gefahrdung, die Tod oder schwere Korperverletzungen zur Folge
/i WARNUNG y P 9 g

haben kann, wenn der Sicherheitshinweis nicht beachtet wird.

A VORSICHT VORSICHT kennzeichnet eine Gefahrdung, die leichte oder mittlere Kérperverletzungen zur Folge
haben kann, wenn der Sicherheitshinweis nicht beachtet wird.
HINWEIS HINWEIS kennzeichnet mégliche Sachschaden, wenn der Hinweis nicht beachtet wird.

2.5 Verwendete Gefahrensymbole

Warnsymbol Bedeutung

A Warnung vor einer Gefahrenstelle!

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung!

Warnung vor einer heiRen Oberflache!

Warnung vor einem magnetischen Feld!

2.6 BestimmungsgemaRe Verwendung

Die Motoren sind als Antriebe fur den industriellen, gewerblichen Einsatz in Maschinen und Anlagen bestimmt und dirfen nur
innerhalb der angegebenen Grenzen (Kennlinie Motordatenblatt, Motortypenschild) betrieben werden.

Fir den bestimmungsgemalien Betrieb missen die Motoren an einen geeigneten AMK Umrichter angeschlossen werden. Ein
direkter Anschluss der Motoren an das Versorgungsnetz ist verboten und fiihrt zu Sachschaden!

Spindeln und Kugelgewindetriebe sind fiir rein axiale Belastungen ausgelegt. Radiale Belastungen missen von externen
Linearfihrungen und Lagerungen aufgenommen werden.

Untersagt sind Anwendungen in folgenden Bereichen:
» Explosionsgefahrdete Umgebung
« Umgebung mit Olen, Sauren, Gasen, Dampfen, Stauben, Strahlungen, ...
« Umgebungen, die nicht den klimatischen Bedingungen entsprechen, die in dieser Dokumentation gefordert sind.

PDK_204540_Motoren_SEZ / Version 2023/26 9/78
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2.7 Anforderungen an Personal und dessen Qualifikation

Anund

mit den AMKmotion Antriebssystemen darf ausschlief3lich autorisiertes und qualifiziertes Fachpersonal arbeiten.

Fachpersonal muss:

Mechanische und elektrische Arbeiten durchfiihren, die in der vorliegenden Dokumentation beschrieben sind,
beispielsweise beim Montieren und Anschliel3en

Alle Hinweise der produktbegleitenden Dokumentation beachten, um sicher und fehlerfrei mit dem Produkt zu arbeiten
Gefahren verstehen und kennen, die beim Umgang mit dem Produkt auftreten

Zusammenhange und Funktionsweise der Anlage kennen

Mit dem Steuerungskonzept vertraut sein, um das Antriebssystem in Betrieb zu nehmen

Berechtigt sein, Stromkreise und Geréate ein- und auszuschalten, zu erden und zu kennzeichnen

Lokale spezifische Sicherheitsanforderungen beachten

2.8 CE-Kennzeichnung

Die AMKmotion Produkte werden nach dem “Stand der Technik” gebaut und sind betriebssicher. AMKmotion stellt fir seine
Produkte je eine EU-Konformitatserklarung aus, in der die fuir das Produkt relevanten Normen und Richtlinien gelistet sind, und
bringt das CE-Kennzeichen an den Produkten an. Das CE-Kennzeichen sagt aus, dass das Produkt konform zu den Normen und
Richtlinien in der Konformitatserklarung ist. Da diese Normen im Amtsblatt der EU gelistet sind, darf durch deren Anwendung
davon ausgegangen werden, dass das Produkt die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen der
Harmonisierungsvorschrift erfiillt, es gilt die sogenannte Konformitatsvermutung.

29G

10/78

ewahrleistung

Fir einen sicheren und stérungsfreien Betrieb miissen alle Hinweise in den produktbegleitenden Dokumentationen
eingehalten werden.

Werden die Hinweise in den produktbegleitenden Dokumentationen nicht vollstdndig eingehalten, kdnnen keine
Gewahrleistungsanspriiche geltend gemacht werden.

Anderungen an der Hardware oder Firmware diirfen nur durch von AMKmotion autorisiertes Personal und nach
Ricksprache mit AMKmotion durchgefiihrt werden.

Fiir Schaden durch nicht bestimmungsgemaRen Einsatz, fehlerhafte Installation oder Bedienung, Uberschreitung der
Bemessungsdaten und Nichtbeachtung der Umgebungsbedingungen tibernimmt die Firma AMKmotion GmbH + Co KG
keine Haftung.

PDK_204540_Motoren_SEZ/ Version 2023/26
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3 Produktlibersicht

3.1 Produktansichten
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3.2 Anschlussvarianten

Die SPINDASYN SEZ Motoren sind mit verschiedenen Anschlussméglichkeiten erhaltlich (von oben nach unten):
o Hybrid-Anschluss M15 (nur fiir Y-Geber)
e ITT Cannon Stecker CM3
o Geber- und Leistungsanschluss M23

12/78 PDK_204540_Motoren_SEZ/Version 2023/26
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3.3 Typenschlussel

SEZ x - X - X - X - X X X X - X - X

I
| [ Bauform:

| | B5

| Theoretische Leerlaufdrehzahl [1/min]
I

| O  Konvektionskiihlung

Motorhaltebremse / Drehmomentstiitze:

O  Ohne Haltebremse / Drehmomentstitze

B MitHaltebremse 1)

| | | | | | | V  Mit Drehmomentstiitze
| | | | | | | P Mit Haltebremse und Drehmomentstiitze 1)

Gebertyp:
R Resolver

E Singleturn Absolutwertgeber EnDat 2.1,
digital und SIN / COS Spur, optisch

F Multiturn Absolutwertgeber EnDat 2.1,
digital und SIN / COS Spur, optisch

P Singleturn Absolutwertgeber EnDat 2.2 light,
digital, induktiv

Q  Multiturn Absolutwertgeber EnDat 2.2 light,
digital, induktiv

SIN/COS Spur, optisch

T Multiturn Absolutwertgeber Hiperface,
SIN/ COS Spur, optisch

U Singleturn Absolutwertgeber Hiperface,
SIN/ COS Spur, kapazitiv

\ Multiturn Absolutwertgeber Hiperface,
SIN/ COS Spur, kapazitiv

Y Singleturn / Multiturn Absolutwertgeber Hiperface DSL,

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

| S Singleturn Absolutwertgeber Hiperface,
I

I

I

I

I

I

I

I

| digital, optisch
Spindel:
K Kugelgewindetrieb KGT
maximaler Hub [mm]

Spindelsteigung [mm]

Dauerstillstandsmoment [Nm]

Flanschmal}:
3 55 mm
4 70 mm

SEZ Spindasyn Elektrozylinder

1) Die Motorhaltebremse ist nicht fir den Personenschutz bei hangenden Lasten zugelassen!

PDK_204540_Motoren_SEZ / Version 2023/26 13/78



AMKotion

3.4 Typenschild

@

TNr: SNr: - AM(
Typ: mww.amk-group.com
IEC 60034 Mot 3~ "Isol.-KI. IP kg sp
B Un: L M : fn: CC:u5
Enc: n: n__: |
n max
ke: UB: IB: Mfﬁ:
cosPhi: u: l: !
L L L
Ref: SCCR NDU Rev: ( €
AMK Amold Miiller GmbH & Co. KG * 73230 Kirchheim/Teck » Germany

0

Abbildung exemplarisch: Inhalt und Umfang kann abweichen

Legende:
Abkiirzung Bezeichnung
1 Schaltung
2 Betriebsart
3 Gesamtmasse
4 Hersteller
TNr Teilenummer
SNr Seriennummer (JJKW — laufende Nummer)
Typ Typenbezeichnung
Isol.-KlI Isolationsklasse
P Schutzart nach EN 60529
Pn Bemessungsleistung
Un Bemessungsspannung
I Bemessungsstrom
M, Bemessungsmoment
fi Bemessungsfrequenz
Enc Motorgeberauflosung
Ny Bemessungsdrehzahl
Nmax Maximale Drehzahl Antriebswelle System
ke Spannungskonstante
Ug Daten zur Motorhaltebremse: Bremsenspannung
Ig Daten zur Motorhaltebremse: Bremsenstrom
Mg Daten zur Motorhaltebremse: minimales statisches Drehmoment
cosPhi Leistungsfaktor
Up Daten zum Ldfter: Lufterspannung

14/78
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Abkiirzung Bezeichnung
I Daten zum Lufter: Lifterstrom
fi Daten zum Lufter: Lufterfrequenz
Ref Kundenmaterialnummer
SCCR Kurzschlussfestigkeit
NDU Non Dual-use
Rev Revisionsstand
1 2 3 4 5
Amold Miiller GmbH & Co.KG SN — | VDE 0530-T1:1995 é %
D-73230 Kirchheim/Teck — MOT 3~
Type Ta s | I1SO-KL. LUFTER  / FAN | BREMSE / BRAKE
P kW | M Nm | U Vil Alf Hz | U, VI Ug v
NN o r/min | Encoder P/Rev. I Al lg, A
KD-Nr: IP f, Hz | M, Nm
16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6

Legende zum Typenschild:

1 Hersteller

2 Typenbezeichnung

3 Rotorzeitkonstante

4 Seriennummer (Teile-Nr. - KWJJ — laufende Nummer)

5 Isolationsklasse

6 Daten zur Motorhaltebremse (Bremsenspannung, -strom und minimales statisches Drehmoment)
7 Daten zum Lufter (Lifterspannung, -strom und -frequenz)

8 Schutzart

9 Bemessungsfrequenz

10 Motorgeberauflésung

11 Bemessungsstrom

12 Bemessungsdrehzahl Motor / Maximale Drehzahl Abtriebswelle System
13 Bemessungsspannung

14 Kundenmaterialnummer

15 Bemessungsdrehmoment

16 Bemessungsleistung

PDK_204540_Motoren_SEZ / Version 2023/26 15/78



AMKotion

3.5SEZ3

3.5.1 MaBzeichnungen

Seitenansicht

L1/L1BR
L2 /L2BR
o
8
=
Q
% ©,
=1 I g
o L Q
ok = e I —
o| ® L A
*—AUUU,\_& J&UL\,\_\U 7
8 4 —
2
25
LS L/LBR

LS Spindellange
L/L BR Motorlange; abhangig von Dauerstillstandsmoment, Gebertyp, Bremse

Frontansicht
28

90°

q 55
063

Bemalung der Spindelmutter:

16/78 PDK_204540_Motoren_SEZ/Version 2023/26



3.5.2 Technische Daten

AMKotion

Motortyp SEZ 3-0,5 SEZ 3-1
Spindelsteigung | mm 5 mm 10 mm 16 mm 5 mm 10 mm 16 mm
Maximale kN 21 1,1 0,6 31481 |24 1,5
Axialkraft
Bemessungs- kN 0,7 0,34 0,2 1,7 0,8 0,5
Axialkraft
Verfahr- m/s 0,37 0,73 1,17 0,37 0,73 1,17
geschwindigkeit
1) limitiert durch C_stat
Spindellange 85 mm
Motortyp SEZ 3-0,5 SEZ 3-1
Spindelsteigung | mm 5 mm 10 mm 16 mm 5 mm 10 mm 16 mm
Hublédnge mm 40 35 20 40 35 20
Tragheit kgcm? 0,19 0,19 0,19 0,31 0,31 0,31
Beschleunigung m/s?2 10 20 32 24 48 77
Spindellange 115 mm
Motortyp SEZ 3-0,5 SEZ 3-1
Spindelsteigung [ mm 5 mm 10 mm 16 mm 5 mm 10 mm 16 mm
Hubldnge mm 70 65 50 70 65 50
Tragheit kgcm? 0,21 0,21 0,21 0,33 0,33 0,33
Beschleunigung | m/s2 9 18 29 21 42 67
Spindellange 145 mm
Motortyp SEZ 3-0,5 SEZ 3-1
Spindelsteigung | mm 5 mm 10 mm 16 mm 5 mm 10 mm 16 mm
Hublédnge mm 100 95 80 100 95 80
Tragheit kgecm? 0,22 0,22 0,22 0,34 0,34 0,34
Beschleunigung | m/s?2 8 16 26 19 38 61
Spindellange 205 mm
Motortyp SEZ 3-0,5 SEZ 3-1
Spindelsteigung [ mm 5 mm 10 mm 16 mm 5 mm 10 mm 16 mm
Hublidnge mm 160 155 140 160 155 140
Tragheit kgcm? 0,25 0,25 0,25 0,37 0,37 0,37
Beschleunigung | m/s?2 7 14 22 16 32 51
Spindellange 305 mm
Motortyp SEZ 3-0,5 SEZ 3-1
Spindelsteigung | mm 5 mm 10 mm 16 mm 5 mm 10 mm 16 mm
Hublange mm 260 255 240 260 255 240
Tragheit kgecm? 0,30 0,30 0,30 0,42 0,42 0,42
Beschleunigung m/s?2 5,5 11 18 13 26 42
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Spindellange 405 mm

Motortyp SEZ 3-0,5 SEZ 3-1

Spindelsteigung | mm 5 mm 10 mm 16 mm 5 mm 10 mm 16 mm

Hubldange mm 360 355 340 360 355 340

Tragheit kgcm? 0,35 0,35 0,35 0,47 0,47 0,47

Beschleunigung | m/s? 4.6 9 15 11 22 35
3.6 SEZ 4

3.6.1 MaBzeichnungen

Seitenansicht

L1/L1BR
L2 /L2BR
o
w
= ©|
3 3
g & = ' ' i
NS r—
S I\I\I\I\“ P 1 1
WAL ALY
121,
- I _Ef
2
.10
LS L/LBR
LS Spindelldnge

L /L BR Motorlange; abhangig von Dauerstillstandsmoment, Gebertyp, Bremse

Frontansicht
35

q 70

075

Bemalung der Spindelmutter:
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3.6.2 Technische Daten

AMKotion

Motortyp SEZ 4-1 SEZ 4-2

Spindelsteigung | mm 5 mm 10 mm 25 mm 5 mm 10 mm 25 mm

Maximale kN 4,2 21 0,8 8,3 4,1 1,6

Axialkraft

Bemessungs- kN 1,3 0,7 0,3 2,5 1,3 0,5

Axialkraft

Verfahr- m/s 0,23 0,46 1,15 0,23 0,46 1,15

geschwindigkeit
Spindellange 85 mm

Motortyp SEZ 41 SEZ 4-2

Spindelsteigung [ mm 5 mm 10 mm 25 mm 5 mm 10 mm 25 mm

Hubldnge mm 30 20 - 30 20 -

Tragheit kgcm? 0,61 0,61 - 0,93 0,93 -

Beschleunigung | m/s2 47 9,5 - 6,2 12,4 -
Spindellange 115 mm

Motortyp SEZ 41 SEZ 4-2

Spindelsteigung | mm 5 mm 10 mm 25 mm 5 mm 10 mm 25 mm

Hublédnge mm 60 50 40 60 50 40

Tragheit kgcm? 0,70 0,7 0,70 1,02 1,02 1,02

Beschleunigung m/s2 4.1 8,2 20,6 57 11,3 28,3
Spindellange 145 mm

Motortyp SEZ 41 SEZ 4-2

Spindelsteigung [ mm 5 mm 10 mm 25 mm 5 mm 10 mm 25 mm

Hubldnge mm 90 80 70 90 80 70

Tragheit kgcm? 0,79 0,79 0,79 1,11 1,11 1,11

Beschleunigung m/s2 3,6 7,3 18,2 5,2 10,4 26,0
Spindellange 205 mm

Motortyp SEZ 41 SEZ 4-2

Spindelsteigung | mm 5 mm 10 mm 25 mm 5 mm 10 mm 25 mm

Hublange mm 150 140 130 150 140 130

Tragheit kgecm? 0,98 0,98 0,98 1,30 1,30 1,30

Beschleunigung m/s?2 3,0 5,9 14,8 4,5 8,9 22,3
Spindellange 305 mm

Motortyp SEZ 41 SEZ 4-2

Spindelsteigung [ mm 5 mm 10 mm 25 mm 5 mm 10 mm 25 mm

Hublidnge mm 250 240 230 250 240 230

Tragheit kgcm? 1,28 1,28 1,28 1,60 1,60 1,60

Beschleunigung | m/s?2 2,3 45 11,3 3,6 7,2 18,1
Spindellange 405 mm

Motortyp SEZ 4-1 SEZ 4-2

Spindelsteigung | mm 5 mm 10 mm 25 mm 5 mm 10 mm 25 mm

Hublange mm 350 340 330 350 340 330

Tragheit kgcm? 1,58 1,58 1,58 1,90 1,90 1,90

Beschleunigung m/s2 1,8 3,7 9,1 3,0 6,1 15,2

PDK_204540_Motoren_SEZ / Version 2023/26
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3.7 Spindelmutter

3.7.1 MaBzeichnungen

Seitenansicht (mit Montagehiilse)
Schmierbohrung

ME 1. a
0O-Ring | Montagehiilse S
l ] ]
(o]
g el 1o
— MVRVRY LDRRAN
- ~ ol 1
L3 + 10mm o © ° »
- 8 L5
° =
(V]
x L4
— L3 —
Frontansicht
90 Schmierbohrung
i B —
MaRtabelle
Motortyp | Kugel- ds P D D1 D2 D3 L3 L4 |L5 (B dk di
gewindetrieb | % 0,1 g6
SEZ 3 KGT 16 x 05 155 |5 28 48 38 55 |40 10 10 40 129 |8

KGT 16x10 146 (10 |28 |48 38 55 [45 [10 |10 |40 (125 |8
KGT 16 x 16 144 (16 |28 |48 38 55 |61 12 |20 |40 [13 8

SEZ 4 KGT 25 x 05 249 |5 40 |62 51 66 |43 |10 |12 |48 [223 |10
KGT 25x10 244 |10 |40 |62 51 6,6 |61 10 |16 |48 (21,8 (10
KGT 25x 25 2477 |25 |40 |62 51 66 |70 |10 |16 |48 |22 10

3.7.2 Steigungsgenauigkeit

Die Steigungsgenauigkeit V300p beschreibt die maximale Abweichung vom Sollweg flr eine willkirlich gewéahlte Lange von
300 mm innerhalb der Nutzldnge des Kugelgewindetriebs.

Die SEZ Motoren werden standardmafig mit einer Spindel der Toleranzklasse 7 ausgefiihrt. Andere Toleranzklassen sind auf
Anfrage mdglich.
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Steigungsgenauigkeit V300p

Toleranzklasse 5 7

10

Wegabweichung | mm 0,023 | 0,052

0,21

3.8 Lieferumfang

AMKotion

Uberpriifen Sie, ob die gelieferten Teile mit dem Lieferschein tibereinstimmen. Bitte informieren Sie Ihre ndchste AMKmotion

Vertretung, wenn eine Lieferung unvollstandig ist.

Uberpriifen Sie die gelieferte Ware nach ihrer Ankunft auf Transportschiden. Schadhafte Teile diirfen nicht eingebaut und in

Betrieb genommen werden.

Reklamieren Sie Transportschaden sofort beim Anlieferer und informieren Sie Ihre AMKmotion Vertretung.

PDK_204540_Motoren_SEZ / Version 2023/26
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4 Projektierung

4.1 Motorhaltebremse

Lebensgefahr durch hangende Achsen!

Die optional im Motor vorhandene Motorhaltebremse ist eine Haltebremse und ist als
Personenschutz NICHT ausreichend.

Hangende Achsen kdnnen herabfallen und zu schweren Verletzungen fihren.

GegenmaBnahmen:
» Hangende Achsen miissen mechanisch gegen Herunterfallen gesichert werden, z. B. mit
einer Fangeinrichtung oder einer zusatzlichen externen Bremse.
« Personen diirfen sich nicht unter hangenden Lasten aufhalten

HINWEIS

Sachschaden!

Sachschaden Motorhaltebremse!

Die in den Motoren optional integrierte Bremse ist eine Motorhaltebremse. Die Motorhaltebremse
wird zerstort, wenn sie als Betriebsbremse eingesetzt wird.

GegenmalBinahmen:
« Kontrollieren Sie, dass die Motorhaltebremse 6ffnet, wenn der Motor geregelt wird.
« Stellen Sie sicher, dass die Motorhaltebremse erst schliel3t, wenn die Motorwelle still steht.

Die Motoren kénnen optional mit Motorhaltebremse (Federdruckbremse) ausgestattet werden. Die Bremsen werden mit
ungeglatteter 24 V Gleichspannung geliftet. Die Drehzahlgrenzen der Bremse durfen durch die Anwendung nicht Giberschritten
werden. Die Bremse wird direkt an den AMK Umrichter angeschlossen und vom Umrichter automatisch gesteuert.

Fallt die Bremse ein, wahrend sich die Motorwelle dreht (zum Beispiel bei Netzausfall), muss anschlieRend der Betreiber der
Maschine sicherstellen, dass die Bremse fehlerfrei arbeitet, bevor die Maschine wieder in Betrieb genommen wird.

4.2 Wuchtgute

Kraftibertragungselemente, z.B. Kupplung, Riemenscheibe oder Zahnrad, miissen der Wuchtgiite des Motors entsprechen.

22178
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4.3 Ubersicht Motorgeber

Die angegebenen Daten der Geber sind typische Richtwerte und kénnen daher fiir den konkreten Motor abweichen.

AMKotion

Gebertyp | Technische Beschreibung Hersteller /
Bezeichnung
R « Absolutwertgeber Tyco
° Sing|eturn V23401-D1001
« Analog
Auflésung: 1 Periode/Umdrehung
Messprinzip: Resolver
E » Absolutwertgeber Heidenhain
o Singleturn ECN 113
« Digital ECN 1113
« Analog ECN 1313
Digitale Auflésung: 13 Bit/Umdrehung
Analoge Auflésung: 512 / 2048 Perioden/Umdrehung
Messprinzip: optisch
Protokoll: EnDat 2.1
Elektronisches Typenschild
F » Absolutwertgeber Heidenhain
o Multiturn EQN 1125
« Digital EQN 1325
« Analog
Digitale Auflésung: 13 Bit/Umdrehung
Analoge Auflésung: 512 /2048 Perioden/Umdrehung
Messprinzip: optisch
Protokoll: EnDat 2.1
Elektronisches Typenschild
P « Absolutwertgeber Heidenhain
o Singleturn ECI 1118
« Digital ECI 1319
Aufldsung: 18 / 19 Bit/Umdrehung 2) ECI119
Messprinzip: induktiv, Permanentmagnete
Protokoll: EnDat 2.2 light
Elektronisches Typenschild
Q « Absolutwertgeber Heidenhain
o Multiturn EQI1130
« Digital EQI 1331
Aufldsung: 18 /19 Bit/lUmdrehung 2)
Messprinzip: induktiv
Protokoll: EnDat 2.2 light
Elektronisches Typenschild
PDK_204540_Motoren_SEZ / Version 2023/26 23/78
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Gebertyp

Technische Beschreibung

Hersteller /
Bezeichnung

« Absolutwertgeber
» Singleturn

« Digital

+ Analog

Digitale Auflosung: 15 Bit/Umdrehung

Analoge Auflosung: 128 / 1024 Perioden/Umdrehung

Messprinzip: optisch

Protokoll: Hiperface

Elektronisches Typenschild

Sick Stegmann
SKS 36
SRS 50

« Absolutwertgeber
o Multiturn

« Digital

* Analog

Digitale Auflésung: 15 Bit/lUmdrehung

Analoge Auflésung: 128 / 1024 Perioden/Umdrehung

Messprinzip: optisch

Protokoll: Hiperface

Elektronisches Typenschild

Sick Stegmann
SKM 36
SRM 50

« Absolutwertgeber
o Singleturn

« Digital

* Analog

Digitale Auflosung: 9 Bit/Umdrehung

Analoge Auflésung: 16 Perioden/Umdrehung

Messprinzip: kapazitiv

Protokoll: Hiperface

Elektronisches Typenschild

Sick Stegmann
SEK 37

« Absolutwertgeber
o Multiturn

« Digital

+ Analog

Digitale Auflésung: 9 Bit/lUmdrehung

Analoge Auflésung: 16 Perioden/Umdrehung

Messprinzip: kapazitiv

Protokoll: Hiperface

Elektronisches Typenschild

Sick Stegmann
SEL 37

24/78
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Gebertyp | Technische Beschreibung Hersteller /
Bezeichnung
Y « Absolutwertgeber Sick Stegmann
o Singleturn singleturn:
o Multiturn EKS 36
« Digital EFS 50
Aufldsung: 17 /20 / 23 Bit/Umdrehung multiturn:
EKM 36
Messprinzip: optisch EFM 50
Protokoll: Hiperface DSL
Elektronisches Typenschild
2) abhéngig von der BaugrofRe des Motors
Detaillierte Informationen zu den Motorgebern:
Siehe Dokument Geratebeschreibung Motorgeber (Teile-Nr. 27859)
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5 Transport und Lagerung

5.1 Transport

Verletzungsgefahr durch Quetschen, Schneiden und StoRen!

Beim Transportieren und Montieren von scharfkantigen und / oder schweren Bauteilen kann es zu
Quetschungen, Schnittverletzungen und Prellungen der beteiligten Personen kommen. Hangende
Lasten kénnen herabstirzen und Personen lebensgefahrlich verletzen.

Gegenmafinahmen:

» Verwenden Sie geeignete Montage- und Transporteinrichtungen, z. B. Hebehilfen und
Transportwagen.

» Tragen Sie bei der Montage Schutzkleidung wie Schutzhandschuhe und
Sicherheitsschuhe.

» Verwenden Sie beim Montieren nur passendes Werkzeug.

« Stellen Sie sicher, dass sich beim Transport oder bei der Montage keine Personen oder
Korperteile unter hangenden Lasten befinden.

» Verhindern Sie Einklemmungen und Quetschungen durch mechanische Vorrichtungen.

HINWEIS

Sachschaden!

Sachschaden beim Heben und Transportieren des Motors!
Die Motoren dirfen nicht wie folgt angehoben oder transportiert werden:

e ander Welle / Spindel

o den Anschlusssteckern

o dem Klemmkasten

GegenmafBinahmen:
« Heben Sie die Motoren an den dafiir eingeschraubten Hebedsen.

» Motoren ohne Hebedsen kénnen mit 2 Schlaufenhebegurten angehoben werden, die um
das Motorgehduse angebracht werden.

« Motoren mit Hebedsen dirfen auch mit Schlaufenhebegurten angehoben werden, wenn
die Hauptkraft nicht auf eine der oben genannten Stellen wirkt.

o Die zur Befestigung der Motoren vorhandenen Bohrungen und Gewinde kénnen fiir
Transportzwecke verwendet werden. Eine Beschadigung der Flanschflache und der dort
angebrachten Einpasse an Welle und Gehause muss vermieden werden.

Uberpriifen Sie die gelieferte Ware nach ihrer Ankunft auf Transportschéden. Schadhafte Teile diirfen nicht eingebaut und in

Betrieb genommen werden.

Die Passungsdurchmesser und Flanschflachen sind teilweise mit einem abziehbaren Schutzlack (Folie) Gberzogen, der beim
Einbau und fir den Betrieb riickstandsfrei entfernt werden muss.

5.2 Lagerung

« BeiLagerung nach EN 61800-2 und einer Lagerdauer bis zu 2 Jahre sind keine besondere Malnahmen vor der
Inbetriebnahme notwendig.

» Motoren liegend (Welle horizontal) lagern
« Raumtemperatur zwischen +5 °C und +40 °C
« Relative Luftfeuchte maximal 60 %

« Sauber, trocken, erschiitterungsfrei, geschiitzt vor Witterungseinfliissen

» Geschitzt vor plétzlichen Temperatur- und Feuchtigkeitsdnderungen
« Geschitzt vor Salznebel, Industriegasen, korrodierenden Flissigkeiten, Nagetieren und Pilzbefall
» Kontaktkorrosion vermeiden

« Flissigkeitskihlkreislaufe miissen entleert und mit Luft ausgeblasen werden.

26/78
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» Blanke dussere Teile mit einem Konservierungsmittel schitzen, z.B: Wellenenden eindlen oder mit Abziehlack
beschichten, wenn dies nicht schon werkseitig aufgebracht ist.

Bei unsachgemaler Lagerung z.B, durch Erschiitterung besteht die Gefahr von Lagerschaden, wie z.B. Standriefen.
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6 Montage

6.1 Zu lhrer Sicherheit

Verletzungsgefahr durch Quetschen, Schneiden und StoRen!

Beim Transportieren und Montieren von scharfkantigen und / oder schweren Bauteilen kann es zu
Quetschungen, Schnittverletzungen und Prellungen der beteiligten Personen kommen. Hangende
Lasten kénnen herabstirzen und Personen lebensgefahrlich verletzen.

Gegenmafinahmen:

» Verwenden Sie geeignete Montage- und Transporteinrichtungen, z. B. Hebehilfen und
Transportwagen.

» Tragen Sie bei der Montage Schutzkleidung wie Schutzhandschuhe und
Sicherheitsschuhe.

» Verwenden Sie beim Montieren nur passendes Werkzeug.

« Stellen Sie sicher, dass sich beim Transport oder bei der Montage keine Personen oder
Korperteile unter hangenden Lasten befinden.

» Verhindern Sie Einklemmungen und Quetschungen durch mechanische Vorrichtungen.

Lebensgefahr durch Stromschlag beim Beriihren elektrischer
Anschliisse!

Die Permanentmagnete des Rotors einer Synchronmaschine induzieren gefahrliche Spannungen
an den Motoranschlissen, wenn die Achse sich dreht, auch wenn der Motor elektrisch nicht

A angeschlossen ist.
/ \\ Ist der Motor an einem Wechselrichter angeschlossen, liegt die durch den Motor induzierte
y ) Spannung an den Zwischenkreisklemmen UZP und UZN an.
Gegenmafnahmen:

« Stellen Sie sicher, dass die Motorwelle nicht rotiert.
« Sorgen Sie fiir einen Berlhrschutz der Motoranschlisse.
« Uberpriifen Sie die Klemmen UZP / UZN auf Spannungsfreiheit.

6.2 Sachschiaden vermeiden

HINWEIS

Sachschaden beim Heben und Transportieren des Motors!
Die Motoren dirfen nicht wie folgt angehoben oder transportiert werden:

o ander Welle / Spindel

» den Anschlusssteckern

o dem Klemmkasten

Gegenmafnahmen:

Sachschaden! « Heben Sie die Motoren an den dafiir eingeschraubten Hebedsen.

» Motoren ohne Hebedsen kénnen mit 2 Schlaufenhebegurten angehoben werden, die um
das Motorgehduse angebracht werden.

» Motoren mit Hebedsen diirfen auch mit Schlaufenhebegurten angehoben werden, wenn
die Hauptkraft nicht auf eine der oben genannten Stellen wirkt.

» Die zur Befestigung der Motoren vorhandenen Bohrungen und Gewinde kénnen fir
Transportzwecke verwendet werden. Eine Beschadigung der Flanschflache und der dort
angebrachten Einpasse an Welle und Gehause muss vermieden werden.
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HINWEIS

Sachschaden!

Sachschaden durch falsche Montage!

Der Befestigungsflansch des Motors muss gleichmaRig auf der zu montierenden Flache aufliegen,
sonst kommt es beim Anziehen der Befestigungsschrauben zu Verspannungen.

GegenmalBinahmen:

« Prifen Sie vor dem Festziehen der Befestigungsschrauben, dass der Flansch gleichmaRig
auf der zu montierenden Flache aufliegt.

HINWEIS

Sachschaden!

Sachschaden durch Schléage auf die Motorwelle!
Alle Schlage auf die Welle kénnen zu Lager- oder Geberschaden fuhren.

GegenmafBnahmen:
« Benutzen Sie zur Montage von Antriebselementen die vorgeschriebenen Werkzeuge und
Vorrichtungen.
« Benutzen Sie die angebrachten Gewinde und ziehen Sie die Anbauteile mit Hilfe der
Befestigungsschrauben in die Passungen.

HINWEIS

Sachschaden!

Brandgefahr an temperaturempfindlichen Teilen!

Die Oberflachen der Motoren kdnnen im Betrieb bis zu 140 °C heifld werden und benachbarte oder
angrenzende Gegenstande beschadigen. Brandgefahr!

GegenmafBnahmen:

« Achten Sie bei der Anordnung von temperaturempfindlichen Teilen, wie z. B.
Kunststoffabdeckungen, Leitungen darauf, dass diese nicht am Motorgehause anliegen.

6.3 Voraussetzungen und Vorbereitungen
« Uberpriifen Sie die gelieferte Ware nach ihrer Ankunft auf Transportschaden. Schadhafte Teile diirfen nicht eingebaut und
in Betrieb genommen werden.

« Eventuell vorhandene Transportsicherungen (Schutzfolien, Kartonabdeckungen, Korrosionsschutzmittel auf der Welle..)
muissen vor dem Einbau entfernt werden.

« Beachten Sie die im Motordatenblatt angegebenen zulassigen Axialkrafte. Beim Einsatz von Spindeln sind keine
Radialkrafte zugelassen.

» Stellen Sie sicher, dass die fir den Motor geforderten Umgebungsbedingungen vorhanden sind.

» Die standardmaRige Einbaulage des jeweiligen Motors istim Motordatenblatt angegeben. Bei vertikaler Montage muss
sichergestellt sein, dass in das obere Lager keine Flissigkeit eindringen kann. Bitte nehmen Sie Riicksprache mit AMK!
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6.4 Anzugsdrehmomente
Alle Schraubverbindungen sind, sofern nicht anders angegeben, mit den folgenden Drehmomenten anzuziehen:

Anzugsdrehmomente fiir Schrauben mit Kopfauflage

Abmessung Anzugsdrehmoment [Nm]
Festigkeitsklasse 8,8
Reibungszahl yges= 0,125

M4 2,8

M5 55

M6 9,6

M8 23

M10 46

M12 79

M14 125

M16 195

M18 280

M20 395

M22 540

M24 680

M27 1000

M30 1350

6.5 Antriebselemente auf- und abziehen
o Kupplungen, Zahnrader, Riemenscheiben diirfen nur mit einer geeigneten Vorrichtung auf- und abgezogen werden.
« Antriebselemente bei Bedarf erwarmen.

« Gewindebohrung (nach DIN 332 Form DM, d.h. mit metrischem Gewinde) im Spindelende benutzen.
Beachten Sie die Anzugsdrehmomente flir Schrauben.

« Bei Bedarf Motor mit Antriebselementen nach ISO 1940 komplett auswuchten.
o Zulassige Axialkraft im Datenblatt beachten.

« Die Spindel darf keinen Radialkraften ausgesetzt werden.
« Beim Abziehen Zwischenscheibe zum Schutz der Zentrierung im Wellenende benutzen.

» Der Gewindetrieb darf nur mit einer geeigneten Vorrichtung demontiert werden

6.6 Erstbefettung der Spindelmutter

Eine ausreichende Schmierung der Kugelgewindetriebe ist Voraussetzung fir ihre Funktionsfahigkeit und lange Lebensdauer.

Kugelgewindetriebe sind ab Werk standardmaRig lediglich konserviert. Bei der Inbetriebnahme muss eine Erstbefettung
stattfinden. Das konservierende Ol ist mit den unten empfohlenen Schmierfetten vertraglich.

Die entsprechende Fettmenge ist gemaR der folgenden Tabelle in drei Teilmengen zuzufiihren, dazwischen ist die Mutter um
jeweils 2 - 3 Mutterlangen zu verfahren.
Bei Kurzhubanwendungen, wenn der Hub unter der zweifachen Mutterlange betragt, soll der Schmierstoff, an mehreren
Positionen der Mutter aufgeteilt, zugefiihrt werden.

Schmiermittelmengen fiir Kugelgewindetriebe bei Fettschmierung

Kugelgewindetrieb | Schmiermittelmenge [cm?]
Erstbefettung Nachschmierung

SEZ 3 KGT 16x05 0,2 (3x) 0,4

KGT 16x10 0,4 (3x) 0,8

KGT 16x16 0,3 (3x) 0,6
SEZ 4 KGT 25x05 0,6 (3x) 1,2

KGT 25x10 0,7 (3x) 1,4

KGT 25x25 0,8 (3x) 1,6
30/78
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Empfohlene Fette:
« Kluber Kliberquiet® BQH 72-102
o Kluber ISOFLEX® TOPAS NCA 52

Generell eignen sich als Schmierfette die gleichen Fette wie fur Walzlager. Somit kann die Art der Zufuhr und des Schmierstoffes
in der Regel an die Schmierung der tbrigen Maschinenkomponenten angepasst werden.

0 Informationen Giber Schmierstoffe und Schmierfristen finden Sie auch im jeweiligen Datenblatt des Motors.

6.7 Konvektionsgekiihlte Motoren

Die Bemessungsdaten der Motoren sind bis zu einer Umgebungstemperatur von max. 40 °C glltig. Um eine ausreichende
Warmeabfuhr bei konvektionsgekiihlten Motoren sicherzustellen, miissen drei Seitenflachen des Motors einen Mindestabstand
von 100 mm zu benachbarten Bauteilen haben.
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7 Anschlusstechnik

7.1 EMV-gerechte Anschlisse

Die Motoren sind Gber ein metallisch leitfahiges Gehause gegen eingehende und ausgehende elektromagnetische Strahlen
ausreichend geschutzt.

Bei Umrichterbetrieb kénnen hochfrequente Strom- und Spannungsspitzen in den Motorzuleitungen elektromagnetische
Stérungen bewirken. Verwenden Sie ausschlielich geschirmte Kabel fir Leistungs- und Signalleitungen. Das
Kabelschirmgeflecht der Geber- und Leistungskabel muss beidseitig aufgelegt werden. Die von AMK angebotenen
Steckverbinder bieten die Mdglichkeit, den Kabelschirm EMV-gerecht anzuschlieRen.

Die Leistungskabel und die Signalleitungen sind rdumlich getrennt voneinander zu verlegen.

7.2 Phasenfolge

Die Phasenfolge (bei Leistungs- und Geberanschluss) und die Nulllage des Gebers (Feldorientierung des Rotors bezliglich der
Kommutierung) sind auf den Betrieb mit AMK Umrichtern abgestimmt. Spannung in aufsteigender Phasenfolge U-V-W wird bei
Motordrehung im Uhrzeigersinn mit Blick auf die Motorwelle induziert. Sollen AMK Motoren an Umrichtern betrieben werden, die
nicht von AMK sind, miissen gegebenenfalls zwei Phasen des Leistungsanschlusses getauscht und die Nulllage des Gebers

angepasst werden.

7.3 Anschlussquerschnitte

Auszug aus EN 60204-1:1997, Tabelle 6

Querschnitt [nm?] | Strombelastung [A4] ') | AWG
fiir Maschinen und Anlagen

0,75 - 20
1 11,7 18
1,5 15,2 16
2,5 21 14
4 28 12
6 36 10
10 50 8
16 66 6
25 84 4
35 104 2
50 123 1
70 155 00
95 192 000
120 221 0000

1) gliltig bei Verlegeart C:
Mehradrige Kabel bzw. Leitungen, frei in Luft auf Wanden verlegt, horizontal oder vertikal ohne Zwischenraum zwischen den
Kabeln bzw. Leitungen
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7.4 Geberanschluss

7.4.1 Geberstecker M23

HINWEIS

Sachschaden beim Einstecken der Stecker!

Der Stecker muss vor dem Einstecken in die Buchse ausgerichtet sein. Die Stiftkontakte sind im
Eingriff, bevor die Kodierungen von Stecker und Buchse ineinander greifen. Die Stiftkontakte
werden verbogen, wenn der Stecker beim Einstecken gedreht wird und die Stiftkontakte schon im
Eingriff sind oder wenn der Stecker und die Buchse nicht richtig ausgerichtet sind und die
Uberwurfmutter festgeschraubt wird.

Sachschaden!
Gegenmalfinahmen:

« Der Stecker muss auf die Buchse ausgerichtet eingesteckt werden.

« Drehen Sie den Stecker nur, wenn die Stiftkontakte noch nicht im Eingriff sind.

« Schrauben Sie die Uberwurfmutter erst fest, wenn die Kodierungen von Stecker und
Buchse ineinander greifen.

HINWEIS

Beschadigung der drehbaren Winkelsteckverbinder!

Die Winkelstecker kdnnen mit dem aufgesteckten und verschraubten Gegenstecker ohne
Zusatzwerkzeug gedreht und nach Wunsch ausgerichtet werden (ca. 16 Raststellungen). Zur
Ausrichtung ist ein Drehmoment von ca. >8 Nm erforderlich. Die Ausrichtung ermdglicht eine
variable Montage und einen anpassbaren Anschluss des Motors.

Durch haufige Ausrichtung und Ausrichtung ohne Gegenstecker, mit Hilfe von Zangen oder
anderem Werkzeug, kann das Gewinde fiir die Uberwurfmutter zerstért und die Dichtfléache
beschadigt werden.

Sachschaden!

GegenmafBnahmen:
« Drehen Sie den Stecker nur, wenn der Gegenstecker angebracht ist
« Verwenden Sie keine Zangen oder sonstige Werkzeuge
« Die Stecker diirfen keine permanenten Bewegungen ausfiihren
« Um die Schutzart zu gewahrleisten, sind maximal 10 Verdrehungen zugelassen
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Stifte keinen Kontakt und es kommt zum Geberfehler.

0 Die Uberwurfmutter muss bis zur markierten Stelle aufgesteckt und angeschraubt werden, sonst haben die

NN

Uberwurfmutter andrehen, bis
diese Kante Uberdeckt ist

Beschreibung:

7

Uberwurfmutter andrehen, bis
diese Kante Uberdeckt ist

Der Geberanschluss am Motor wird uber das Geberkabel mit dem Gebereingang am Umrichter verbunden. Risten Sie die
Anschlusskabel bei Bedarf mit Verdreh-, Zug- und Schubentlastung sowie Knickschutz aus. Dauerhaft auf die Stecker wirkende

Krafte sind nicht zulassig!

Technische Daten:

Die maximal zulassige Leitungslange ist durch den Umrichter festgelegt.

Ausfiihrung:
Typ Pole | Art
Geberstecker M23,Metall | 12 Einbaudose mit Stiftkontakten
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Belegung:
Zeichnung Anschluss Signale Beschreibung
E-, F-, P-, Q- S-, T-, U-, V- Resolver
Geberd) Geber
Frontansicht 1 +SIN +SIN +SIN Analogspur 2 nicht
gerateseitig invertiert
-SIN -SIN -SIN Analogspur 2 invertiert
3 +COS +COS +COS Analogspur 1 nicht
invertiert
4 -COS -COS -COS Analogspur 1 invertiert
5 5vDC") - - Versorgung VDC
6 GND GND - Bezug flr die
Versorgung
7 +EN_CLK - - Geberspezifisches
Signal
8 -EN_CLK Schirm - Geberspezifisches
Signal
9 +EN_DAT +RS485 +Uref Geberspezifisches
Signal
10 -EN_DAT -RS485 -Uref Geberspezifisches
Signal
11 5vDCY 8vDC?) - Versorgung VDC
12 GND - - Bezug fiir die
Versorgung
Schirm Steckergehause

1) 5VDC + 5 %, max. 250 mA
2) 8 VDC 5 % bei Last, max. 250 mA; 9 VDC 120 % im Leerlauf
3) P- und Q-Geber mit Analogspur kénnen als E- und F-Geber in ID32953 parametriert und betrieben werden.

Anschluss:
Gegenstecker Geberstecker M23, Buchse, 12-polig
Kabel 4x(2x0,25 mm2) paarverseilt + 4 x 0,5 mm?2/ AWG 24 + AWG 20, geschirmt
Schirmanschluss | Beidseitig auflegen
Zubehor Vorkonfektionierte Kabel:
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Schaltungsprinzip:

Schirmauflage auf Steckergehduse

XXX
XXX

a XXX]

fl

54

\
S q i/

Signalstecker 12-polig

Schirmauflage auf Steckergehduse

/'/
T P —
<Al 1| %—//

714

Signalwinkelstecker 12-polig

7.4.1.1 Geberanschluss M23 - Siemens konform

HINWEIS

Sachschaden!

Sachschaden beim Einstecken der Stecker!

Der Stecker muss vor dem Einstecken in die Buchse ausgerichtet sein. Die Stiftkontakte sind im
Eingriff, bevor die Kodierungen von Stecker und Buchse ineinander greifen. Die Stiftkontakte
werden verbogen, wenn der Stecker beim Einstecken gedreht wird und die Stiftkontakte schon im
Eingriff sind oder wenn der Stecker und die Buchse nicht richtig ausgerichtet sind und die

Uberwurfmutter festgeschraubt wird.

GegenmafBinahmen:

« Der Stecker muss auf die Buchse ausgerichtet eingesteckt werden.
o Drehen Sie den Stecker nur, wenn die Stiftkontakte noch nicht im Eingriff sind.
« Schrauben Sie die Uberwurfmutter erst fest, wenn die Kodierungen von Stecker und

Buchse ineinander greifen.
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HINWEIS

Sachschaden!

Beschadigung der drehbaren Winkelsteckverbinder!

Die Winkelstecker kénnen mit dem aufgesteckten und verschraubten Gegenstecker ohne
Zusatzwerkzeug gedreht und nach Wunsch ausgerichtet werden (ca. 16 Raststellungen). Zur
Ausrichtung ist ein Drehmoment von ca. >8 Nm erforderlich. Die Ausrichtung ermdglicht eine
variable Montage und einen anpassbaren Anschluss des Motors.

Durch haufige Ausrichtung und Ausrichtung ohne Gegenstecker, mit Hilfe von Zangen oder
anderem Werkzeug, kann das Gewinde fiir die Uberwurfmutter zerstért und die Dichtflache
beschadigt werden.

Gegenmalfinahmen:

Drehen Sie den Stecker nur, wenn der Gegenstecker angebracht ist
Verwenden Sie keine Zangen oder sonstige Werkzeuge

Die Stecker dirfen keine permanenten Bewegungen ausfiihren

Um die Schutzart zu gewahrleisten, sind maximal 10 Verdrehungen zugelassen

Stifte keinen Kontakt und es kommt zum Geberfehler.

0 Die Uberwurfmutter muss bis zur markierten Stelle aufgesteckt und angeschraubt werden, sonst haben die

NANANN

Uberwurfmutter andrehen, bis
diese Kante Uberdeckt ist

Beschreibung:

P Uberwurfmutter andrehen, bis
/ diese Kante Uiberdeckt ist

Der Geberanschluss am Motor wird tiber das Geberkabel mit dem Gebereingang am Umrichter verbunden. Riisten Sie die
Anschlusskabel bei Bedarf mit Verdreh-, Zug- und Schubentlastung sowie Knickschutz aus. Dauerhaft auf die Stecker wirkende

Kréafte sind nicht zulassig!

Technische Daten:

Die maximal zulassige Leitungslange ist durch den Umrichter festgelegt.

Ausfiihrung:
Typ Pole | Art
Geberstecker M23,Metall | 17 Einbaudose mit Stiftkontakten
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Belegung:

Zeichnung Anschluss Signale Beschreibung

Frontansicht G1N (+COS) Analogspur 1 nicht invertiert

gerateseitig 2 G11(-COS) Analogspur 1 invertiert
3 DAT+ Geberspezifisches Signal
4 - -
5 CLK+ Geberspezifisches Signal
6 - -
7 GND Bezug fiir die Versorgung
8 TH+ Temperatursensor Motorwicklung +
9 TH- Temperatursensor Motorwicklung -
10 5P Versorgung VDC
11 G2N (+SIN) Analogspur 2 nicht invertiert
12 G2l (-SIN) Analogspur 2 invertiert
13 DAT- Geberspezifisches Signal
14 CLK- Geberspezifisches Signal
15 GND Bezug fir die Versorgung
16 5P Versorgung VDC
E - -
Schirm Steckergehause

Anschluss:
Gegenstecker Geberstecker M23, Buchse, 17-polig

Empfohlener Leiterquerschnitt | geschirmt

4 x (2 x 0,25 mm?2) paarverseilt + (4 x 0,5 mm2) + (2 x 0,75 mm?2) geschirmt

Schirmanschluss

Beidseitig auflegen

7.4.1.2 Geberanschluss M23 - PacDrive3 konform

HINWEIS

Sachschaden!

Sachschaden beim Einstecken der Stecker!

Der Stecker muss vor dem Einstecken in die Buchse ausgerichtet sein. Die Stiftkontakte sind im
Eingriff, bevor die Kodierungen von Stecker und Buchse ineinander greifen. Die Stiftkontakte
werden verbogen, wenn der Stecker beim Einstecken gedreht wird und die Stiftkontakte schon im
Eingriff sind oder wenn der Stecker und die Buchse nicht richtig ausgerichtet sind und die
Uberwurfmutter festgeschraubt wird.

Gegenmafinahmen:
» Der Stecker muss auf die Buchse ausgerichtet eingesteckt werden.
o Drehen Sie den Stecker nur, wenn die Stiftkontakte noch nicht im Eingriff sind.

« Schrauben Sie die Uberwurfmutter erst fest, wenn die Kodierungen von Stecker und
Buchse ineinander greifen.
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HINWEIS

Sachschaden!

Beschadigung der drehbaren Winkelsteckverbinder!

Die Winkelstecker kénnen mit dem aufgesteckten und verschraubten Gegenstecker ohne
Zusatzwerkzeug gedreht und nach Wunsch ausgerichtet werden (ca. 16 Raststellungen). Zur
Ausrichtung ist ein Drehmoment von ca. >8 Nm erforderlich. Die Ausrichtung ermdglicht eine
variable Montage und einen anpassbaren Anschluss des Motors.

Durch haufige Ausrichtung und Ausrichtung ohne Gegenstecker, mit Hilfe von Zangen oder
anderem Werkzeug, kann das Gewinde fiir die Uberwurfmutter zerstért und die Dichtflache
beschadigt werden.

Gegenmalfinahmen:

Drehen Sie den Stecker nur, wenn der Gegenstecker angebracht ist
Verwenden Sie keine Zangen oder sonstige Werkzeuge

Die Stecker dirfen keine permanenten Bewegungen ausfiihren

Um die Schutzart zu gewahrleisten, sind maximal 10 Verdrehungen zugelassen

Stifte keinen Kontakt und es kommt zum Geberfehler.

0 Die Uberwurfmutter muss bis zur markierten Stelle aufgesteckt und angeschraubt werden, sonst haben die

NANANN

Uberwurfmutter andrehen, bis
diese Kante Uberdeckt ist

Beschreibung:

P Uberwurfmutter andrehen, bis
/ diese Kante Uiberdeckt ist

Der Geberanschluss am Motor wird tiber das Geberkabel mit dem Gebereingang am Umrichter verbunden. Riisten Sie die
Anschlusskabel bei Bedarf mit Verdreh-, Zug- und Schubentlastung sowie Knickschutz aus. Dauerhaft auf die Stecker wirkende

Kréafte sind nicht zulassig!

Technische Daten:

Die maximal zulassige Leitungslange ist durch den Umrichter festgelegt.

Ausfiihrung:
Typ Pole | Art
Geberstecker M23,Metall | 12 Einbaudose mit Stiftkontakten
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Belegung:
Zeichnung Anschluss Signale Beschreibung
Frontansicht 1 G11(-COS) Analogspur 1 invertiert
gerateseitig 2 GON (+RS485) | Geberspezifisches Signal
3 n.c. -
4 n.c. -
5 G2N (+SIN) Analogspur 2 nicht invertiert
6 G2I (-SIN) Analogspur 2 invertiert
7 GO0l (-RS485) Geberspezifisches Signal
8 G1N (+COS) Analogspur 1 nicht invertiert
9 n.c. -
10 GND Bezug fiir die Versorgung
11 Schirm Schirm
12 +9V Versorgung VDC
Anschluss:
Gegenstecker Geberstecker M23, Buchse, 17-polig
Empfohlener Leiterquerschnitt | geschirmt
4 x (2 x 0,25 mm2) paarverseilt + (4 x 0,5 mm?)
Schirmanschluss Beidseitig auflegen

7.4.2 Geberstecker CM3

HINWEIS

Sachschaden beim Einstecken der Stecker!

Der Stecker muss vor dem Einstecken in die Buchse ausgerichtet sein. Die Stiftkontakte sind im
Eingriff, bevor die Kodierungen von Stecker und Buchse ineinander greifen. Die Stiftkontakte
werden verbogen, wenn der Stecker beim Einstecken gedreht wird und die Stiftkontakte schon im
Eingriff sind oder wenn der Stecker und die Buchse nicht richtig ausgerichtet sind und die

Sachschaden! Uberwurfmutter festgeschraubt wird.

Gegenmafnahmen:
» Der Stecker muss auf die Buchse ausgerichtet eingesteckt werden.
» Drehen Sie den Stecker nur, wenn die Stiftkontakte noch nicht im Eingriff sind.

« Schrauben Sie die Uberwurfmutter erst fest, wenn die Kodierungen von Stecker und
Buchse ineinander greifen.

Beschreibung:

Der Geberanschluss am Motor wird Uber das Geberkabel mit dem Gebereingang am Umrichter verbunden. Risten Sie die
Anschlusskabel bei Bedarf mit Verdreh-, Zug- und Schubentlastung sowie Knickschutz aus. Dauerhaft auf die Stecker wirkende
Kréfte sind nicht zulassig!

Technische Daten:
Die maximal zulassige Leitungslange ist durch den Umrichter festgelegt.

Ausfiihrung:
Typ Pole | Art Hersteller | Bezeichnung
- 6 Buchse ITT-Cannon | Isolierkérper rot fir Stecker CM3 [X05.1]
- 6 Buchse | ITT-Cannon | Isolierkérper blau fur Stecker CM3 [X05.2]
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Belegung:
[X05.1] CM3-Stecker Anschluss Signale Beschreibung
Resolver E-, F-, P-, Q- S-, T-, U-, V-
Geberd) Geber
Frontansicht 1 +Uref +EN_DAT - Geberspezifisches Signal
gerateseitig 2 -Uref -EN_DAT - Gebersperzifisches Signal
10 30 50 3 - GND - Bezug fiir die Versorgung
4 - 5vDCc Y - Versorgung VDC
204060
5 - -EN_CLK -RS485 Geberspezifisches Signal
6 - +EN_CLK +RS485 Geberspezifisches Signal
Schirm Steckergehause
[X05.2] CM3-Stecker Anschluss Signale Beschreibung
Resolver | E-/F-/P-, Q- S-/T-,U-/ V-
Geberd) Geber
Frontansicht 1 - - GND Bezug fiir die Versorgung
gerateseitig 2 - - 8VDC?2 Versorgung VDC
10 30 50 3 +SIN +SIN +SIN Analogspur 2 nicht
invertiert
20 40 60 4 -SIN -SIN -SIN Analogspur 2 invertiert
5 +COS +COS +COS Analogspur 1 nicht
invertiert
6 -COSs -COSs -COSs Analogspur 1 invertiert
Schirm Steckergehause

1) 5VDC 15 %, max. 250 mA
2) 8 VDC 15 % bei Last, max. 250 mA; 9 VDC +£20 % im Leerlauf
3) P-und Q-Geber mit Analogspur kénnen als E- und F-Geber in ID32953 parametriert und betrieben werden.

Anschluss:
Gegenstecker 2 x 6-polig, Stift
Kabel 4x(2x0,25 mm2) paarverseilt + 4 x 0,5 mm?2/ AWG 24 + AWG 20, geschirmt
Schirmanschluss Beidseitig auflegen
Zubehor Vorkonfektionierte Kabel: in Vorbereitung
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7.5 Leistungsanschluss

7.5.1 Zu lhrer Sicherheit

A GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag beim Beriihren elektrischer
Anschlisse!

Elektrische Klemmen und Anschlisse flihren Spannungen, die beim Beriihren Tod oder schwere
Kérperverletzungen zur Folge haben.

GegenmaBnahmen:
» Halten Sie vor samtlichen Arbeiten am Gerat die 5 Sicherheitsregeln ein.
« Messen Sie die Klemmenspannungen. Es darf keine Spannung anliegen.
« Stecken oder 6ffnen Sie Anschliisse nur im spannungsfreien Zustand.

» Bei Geraten, die an einen Gleichspannungszwischenkreis angeschlossen sind, oder
diesen selbst erzeugen, mussen Sie die Entladezeiten des
Gleichspannungszwischenkreises in der Dokumentation zum Umrichter beachten.

» Arbeiten an den Anschlissen dirfen nur im beidseitig spannungsfreien Zustand ausgefuhrt
werden! (beidseitig spannungsfrei bedeutet: seitens AC-Netz und DC
Gleichspannungszwischenkreis)

Lebensgefahr durch Stromschlag!

Bei Unterbrechung der PE-Verbindung kénnen lebensgefahrliche Spannungen am Gehause
auftreten.

Gegenmafnahmen:
« Die EN 61800-5-1 verlangt leistungsseitig einen festen Anschluss der Gerate.

A GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag beim Beriihren elektrischer
Anschliisse!

Die Permanentmagnete des Rotors einer Synchronmaschine induzieren gefahrliche Spannungen
an den Motoranschliissen, wenn die Achse sich dreht, auch wenn der Motor elektrisch nicht
angeschlossen ist.

Ist der Motor an einem Wechselrichter angeschlossen, liegt die durch den Motor induzierte
Spannung an den Zwischenkreisklemmen UZP und UZN an.

Gegenmafnahmen:
« Stellen Sie sicher, dass die Motorwelle nicht rotiert.
« Sorgen Sie fiir einen Berlhrschutz der Motoranschlisse.
« Uberpriifen Sie die Klemmen UZP / UZN auf Spannungsfreiheit.

7.5.2 Sachschaden vermeiden

HINWEIS

Sachschaden!

Am gedffneten Gerat darf nur eine trockene, nicht leitfahige Verschmutzung auftreten. Die in das
gedffnete Gehause eindringende Verschmutzung darf keinen Einfluss auf die Funktionsfahigkeit
haben (EN 61800-5-1, Verschmutzungsgrad 1).

Achten Sie darauf, dass keine Gegenstande in das Gehause fallen, wenn Sie am offenen Gerat
arbeiten.

Fremdkoérper kdnnen im Betrieb Kurzschliisse auslosen und das Gerat dadurch zerstéren.
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HINWEIS

Sachschaden!

Sachschaden durch falschen Motoranschluss!

Die Motoren werden zerstort, wenn sie ohne Umrichter direkt mit den Phasen des
Versorgungsnetzes verbunden werden.

GegenmalBinahmen:
« Betreiben Sie den Motor immer mit einem Umrichter, der fiir den Motor und die Anwendung
ausgelegt ist.
« Beachten Sie die Hinweise in der Dokumentation zum Umrichter.

HINWEIS

Sachschaden!

Sachschaden durch Uberhitzung!

AMK Servomotoren sind mit Temperatursensoren zur Temperaturiberwachung ausgestattet. Bei
Motoren ohne bzw. mit iberbriicktem Anschluss des Motortemperatursensors kann der
angeschlossene Motor Uberhitzen und dadurch zerstért werden.

GegenmafBnahmen:
« SchlieRen Sie den Temperatursensor im Servomotor zur Temperaturiberwachung an.

« Aktivieren Sie die It Uberwachung des Servomotors in ID32773 'Antriebsspezifischer
Service-Schalter', Bit 14.

7.5.3 Leistungsstecker rund

HINWEIS

Sachschaden!

Beschadigung der drehbaren Winkelsteckverbinder!

Die Winkelstecker kénnen mit dem aufgesteckten und verschraubten Gegenstecker ohne
Zusatzwerkzeug gedreht und nach Wunsch ausgerichtet werden (ca. 16 Raststellungen). Zur
Ausrichtung ist ein Drehmoment von ca. >8 Nm erforderlich. Die Ausrichtung ermdglicht eine
variable Montage und einen anpassbaren Anschluss des Motors.

Durch haufige Ausrichtung und Ausrichtung ohne Gegenstecker, mit Hilfe von Zangen oder
anderem Werkzeug, kann das Gewinde fiir die Uberwurfmutter zerstért und die Dichtfléache
beschadigt werden.

Gegenmalfinahmen:
« Drehen Sie den Stecker nur, wenn der Gegenstecker angebracht ist
« Verwenden Sie keine Zangen oder sonstige Werkzeuge
« Die Stecker dirfen keine permanenten Bewegungen ausfihren
« Um die Schutzart zu gewahrleisten, sind maximal 10 Verdrehungen zugelassen

Beschreibung:

Der Anschluss fir die Leistungsversorgung des Motors wird Uiber das Leistungskabel mit dem Motoranschluss am Umrichter
verbunden. Riisten Sie die Anschlusskabel bei Bedarf mit Verdreh-, Zug- und Schubentlastung sowie Knickschutz aus. Dauerhaft
auf die Stecker wirkende Krafte sind nicht zulassig!

Technische Daten:

Die maximal zulassige Leitungslange ist durch den Umrichter festgelegt.

Ausfiihrung:

Typ

Pole Art

Leistungssteckverbinder Metall Baugrofie 1 4+4 Einbaudose mit Stiftkontakten

Leistungssteckverbinder Metall BaugrofRe 1,5 | 4+4 Einbaudose mit Stiftkontakten
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Belegung Leistungsstecker BaugroBe 1:

Zeichnung Anschluss | Beschreibung
Ansicht des A Temperatursensor
Gegensteckers Motorwicklung +
B Temperatursensor
Motorwicklung -
C Motorhaltebremse +/
Lufter
D Motorhaltebremse - /
Lufter
Motorphase U
3 Motorphase W
4 Motorphase V
PE Schutzleiter

Belegung Leistungsstecker BaugroBe 1,5:

Zeichnung Anschluss | Beschreibung
Ansicht des U Motorphase U
Gegensteckers Vv Motorphase V
W Motorphase W
1 Temperatursensor
Motorwicklung +
2 Temperatursensor
Motorwicklung -
+ Motorhaltebremse +/
Lufter
- Motorhaltebremse -/
Lufter
PE Schutzleiter
Anschluss:
Kabel geschirmt

Leistungsstecker Baugrofe 1
4x1,5mm?+2x(2x0,34 mm?2)
4x2,5mm?+2x(2x0,75 mm?2)
4x4mm?+(2x0,75mm?2) + (2 x 1,0 mm2)
Leistungsstecker BaugroBe 1,5
4x6mm?2+(2x0,75mm?2) + (2 x 1,0 mm2)
4x10 mm?2 + (2 x 0,75 mm2) + (2 x 1,0 mm?)
4x16 mm2+ (2x2x 1,0 mm?)

Schirmanschluss | Beidseitig auflegen
Kabelkonfektion Vorkonfektionierte Kabel:

Schaltungsprinzip:
Schirmauflage auf Steckergehause
/ Leistungsstecker 4+4-polig

/Gr('jBe 1
l
A 1l
‘/§ X w ///
ll (=) ;E
Kabel-Bezeichnung <
76 =
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Schirmauflage auf Steckergehause
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7.5.3.1 Leistungsstecker rund - Siemens konform

AMKotion

HINWEIS

Sachschaden!

GegenmafBinahmen:
Drehen Sie den Stecker nur, wenn der Gegenstecker angebracht ist
Verwenden Sie keine Zangen oder sonstige Werkzeuge

Die Stecker diirfen keine permanenten Bewegungen ausfiihren

Beschadigung der drehbaren Winkelsteckverbinder!

Die Winkelstecker kénnen mit dem aufgesteckten und verschraubten Gegenstecker ohne
Zusatzwerkzeug gedreht und nach Wunsch ausgerichtet werden (ca. 16 Raststellungen). Zur
Ausrichtung ist ein Drehmoment von ca. >8 Nm erforderlich. Die Ausrichtung ermdglicht eine
variable Montage und einen anpassbaren Anschluss des Motors.

Durch haufige Ausrichtung und Ausrichtung ohne Gegenstecker, mit Hilfe von Zangen oder
anderem Werkzeug, kann das Gewinde fiir die Uberwurfmutter zerstért und die Dichtfléache
beschadigt werden.

Um die Schutzart zu gewahrleisten, sind maximal 10 Verdrehungen zugelassen

Beschreibung:
Der Anschluss flr die Leistungsversorgung des Motors wird Uber das Leistungskabel mit dem Motoranschluss am Umrichter

verbunden. Risten Sie die Anschlusskabel bei Bedarf mit Verdreh-, Zug- und Schubentlastung sowie Knickschutz aus. Dauerhaft
auf die Stecker wirkende Krafte sind nicht zulassig!

Technische Daten:
Die maximal zulassige Leitungslange ist durch den Umrichter festgelegt.

Ausfiihrung:

Typ

Pole

Art

Leistungssteckverbinder Metall BaugrofRe 1 | 6

Einbaudose mit Stiftkontakten

Belegung Leistungsstecker BaugroRe 1:

Zeichnung

Anschluss

Beschreibung

gerateseitig

Frontansicht 1

Motorphase U

Motorphase V

Motorhaltebremse + /
Lifter

Motorhaltebremse -/
Lifter

Motorphase W

Schutzleiter
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Ausfiihrung:
Typ Pole | Art
Leistungssteckverbinder Metall Baugré3e 1,5 | 4+2 Einbaudose mit Stiftkontakten
Belegung Leistungsstecker Baugrofe 1,5:
Zeichnung Anschluss Beschreibung
Frontansicht U Motorphase U
gerateseitig
Vv Motorphase V
w Motorphase W
+ Motorhaltebremse +/
Lifter
- Motorhaltebremse -/
Lufter
PE Schutzleiter
Anschluss:
Kabel geschirmt

Leistungsstecker BaugrofRe 1
4x1,5mm?2 + (2 x 0,34 mm?2)
4x2,5mm?2+ (2 x0,75 mm?2)
4x4mm?2+(2x1,0 mm2)

Leistungsstecker BaugroBe 1,5
4x6mm?2+(2x 1,0 mm?)

4x10 mm2 + (2x 1,0 mm2)
4x16 mm?2+ (2x 1,0 mm2)

Schirmanschluss | Beidseitig auflegen

7.5.3.2 Leistungsstecker rund - PacDrive3 konform

HINWEIS

Beschadigung der drehbaren Winkelsteckverbinder!

Die Winkelstecker kdnnen mit dem aufgesteckten und verschraubten Gegenstecker ohne
Zusatzwerkzeug gedreht und nach Wunsch ausgerichtet werden (ca. 16 Raststellungen). Zur
Ausrichtung ist ein Drehmoment von ca. >8 Nm erforderlich. Die Ausrichtung ermdglicht eine
variable Montage und einen anpassbaren Anschluss des Motors.

Durch haufige Ausrichtung und Ausrichtung ohne Gegenstecker, mit Hilfe von Zangen oder
anderem Werkzeug, kann das Gewinde fiir die Uberwurfmutter zerstért und die Dichtflache

!
Sachschaden! | . . digt werden.

Gegenmafnahmen:
« Drehen Sie den Stecker nur, wenn der Gegenstecker angebracht ist
» Verwenden Sie keine Zangen oder sonstige Werkzeuge
» Die Stecker dirfen keine permanenten Bewegungen ausfihren
o Um die Schutzart zu gewahrleisten, sind maximal 10 Verdrehungen zugelassen

Beschreibung:

Der Anschluss fir die Leistungsversorgung des Motors wird (iber das Leistungskabel mit dem Motoranschluss am Umrichter
verbunden. Risten Sie die Anschlusskabel bei Bedarf mit Verdreh-, Zug- und Schubentlastung sowie Knickschutz aus. Dauerhaft
auf die Stecker wirkende Krafte sind nicht zulassig!

Technische Daten:
Die maximal zulassige Leitungslange ist durch den Umrichter festgelegt.
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Ausfiihrung:

Typ

Pole Art

Leistungssteckverbinder Metall BaugroRe 1

4+4 Einbaudose mit Stiftkontakten

Belegung Leistungsstecker BaugroRe 1:

Zeichnung

Anschluss

Beschreibung

Frontansicht
gerateseitig

1

Motorphase U

Motorphase W

Motorphase V

3
4
A

Motorhaltebremse +/
Lifter

Motorhaltebremse -/
Lifter

Temperatursensor
Motorwicklung +

Temperatursensor
Motorwicklung -

Schutzleiter

Ausfiihrung:

Typ

Pole Art

Leistungssteckverbinder Metall BaugrofRe 1,5 | 4+4 Einbaudose mit Stiftkontakten

Belegung Leistungsstecker BaugroBe 1,5:

Leistungsstecker Baugrofe 1
4x1,5mm?+(2x2x 0,34 mm2)

4x2,5mm?2+(2x2x0,75 mm?2)
4x4mm2+(2x2x1,0mmm2)

Leistungsstecker BaugroBe 1,5
4x6mm2+(2x2x1,0mm?)

4x10 mm2 + (2x 2 x 1,0 mm?)
4x16 mm2+ (2x2x 1,0 mm?)

Zeichnung Anschluss Beschreibung
Frontansicht U Motorphase U
gerateseitig \% Motorphase V
w Motorphase W
1 Temperatursensor
Motorwicklung +
2 Temperatursensor
Motorwicklung -
+ Motorhaltebremse +/
Lufter
- Motorhaltebremse -/
Lifter
PE Schutzleiter
Anschluss:
Kabel geschirmt

Schirmanschluss

Beidseitig auflegen
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7.5.4 Leistungsstecker CM3

Beschreibung:

Der Anschluss fur die Leistungsversorgung des Motors wird Uber das Leistungskabel mit dem Motoranschluss am Umrichter
verbunden. Risten Sie die Anschlusskabel bei Bedarf mit Verdreh-, Zug- und Schubentlastung sowie Knickschutz aus. Dauerhaft

auf die Stecker wirkende Krafte sind nicht zulassig!

Technische Daten:

Die maximal zulassige Leitungslange ist durch den Umrichter festgelegt.

Ausfiihrung:
Typ Pole | Art Hersteller | Bezeichnung
- 6 Buchse ITT-Cannon | Isolierkdrper gelb fiir Stecker CM3 [X06.1]
- 4 Stift ITT-Cannon | Isolierkérper schwarz fiir Stecker CM3 [X06.2]
Belegung:
[X06.1] CM3-Stecker | Anschluss [ Signal Beschreibung
Frontansicht 1 TH+ Temperatursensor Motorwicklung +
gerateseitig 2 TH- Temperatursensor Motorwicklung -
103050 3 - -
4 - -
2~ 4,6
© 7070 5 Br+ Motorhaltebremse +
6 Br- Motorhaltebremse -
[X06.2] CM3-Stecker | Anschluss [ Signal Beschreibung
Frontansicht 1 U Motorphase U
gerateseitig
2 \% Motorphase V
3 w Motorphase W
4 PE Schutzerde

Anschluss:
Gegenstecker 1 x 4-polig, Buchse und 1 x 6 polig, Stift
Kabel Signalkabel: 4 x 0,25 - 0,50 mm?2/ AWG 24, geschirmt

Motorleistung: 4x1-1,5 mm?2 / AWG 18, geschirmt

Schirmanschluss

Beidseitig auflegen

Zubehor

Vorkonfektionierte Kabel: in Vorbereitung
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7.6 Hybridanschluss

7.6.1 Zu lhrer Sicherheit

A GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag beim Beriihren elektrischer
Anschliisse!

Elektrische Klemmen und Anschlisse flihren Spannungen, die beim Beriihren Tod oder schwere
Kdrperverletzungen zur Folge haben.

GegenmalBinahmen:
« Halten Sie vor sdmtlichen Arbeiten am Gerat die 5 Sicherheitsregeln ein.
« Messen Sie die Klemmenspannungen. Es darf keine Spannung anliegen.
« Stecken oder 6ffnen Sie Anschllisse nurim spannungsfreien Zustand.

« Bei Geraten, die an einen Gleichspannungszwischenkreis angeschlossen sind, oder
diesen selbst erzeugen, missen Sie die Entladezeiten des
Gleichspannungszwischenkreises in der Dokumentation zum Umrichter beachten.

« Arbeiten an den Anschlissen durfen nur im beidseitig spannungsfreien Zustand ausgefihrt
werden! (beidseitig spannungsfrei bedeutet: seitens AC-Netz und DC
Gleichspannungszwischenkreis)

A GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag!

Bei Unterbrechung der PE-Verbindung kénnen lebensgefahrliche Spannungen am Gehause
auftreten.

Gegenmalfinahmen:
« Die EN 61800-5-1 verlangt leistungsseitig einen festen Anschluss der Geréate.

A GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag beim Beriihren elektrischer
Anschlisse!

Die Permanentmagnete des Rotors einer Synchronmaschine induzieren gefahrliche Spannungen
an den Motoranschliissen, wenn die Achse sich dreht, auch wenn der Motor elektrisch nicht
angeschlossen ist.

Ist der Motor an einem Wechselrichter angeschlossen, liegt die durch den Motor induzierte
Spannung an den Zwischenkreisklemmen UZP und UZN an.

GegenmalBinahmen:
« Stellen Sie sicher, dass die Motorwelle nicht rotiert.
« Sorgen Sie fiir einen Beriihrschutz der Motoranschlisse.
« Uberpriifen Sie die Klemmen UZP / UZN auf Spannungsfreiheit.
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7.6.2 Hybridstecker M15

HINWEIS

Sachschaden!

Sachschaden beim Einstecken der Stecker!

Der Stecker muss vor dem Einstecken in die Buchse ausgerichtet sein. Die Stiftkontakte sind im
Eingriff, bevor die Kodierungen von Stecker und Buchse ineinander greifen. Die Stiftkontakte
werden verbogen, wenn der Stecker beim Einstecken gedreht wird und die Stiftkontakte schon im
Eingriff sind oder wenn der Stecker und die Buchse nicht richtig ausgerichtet sind und die

Uberwurfmutter festgeschraubt wird.

Gegenmafnahmen:
Der Stecker muss auf die Buchse ausgerichtet eingesteckt werden.

Drehen Sie den Stecker nur, wenn die Stiftkontakte noch nicht im Eingriff sind.
Schrauben Sie die Uberwurfmutter erst fest, wenn die Kodierungen von Stecker und

Buchse ineinander greifen.

Beschreibung

Uber das Hybridkabel werden sowohl die Leistungsversorgung des Motors als auch der Geberanschluss mit dem Umrichter

verbunden. Die Temperatursensoren der Motorwicklungen sind intern am Geber angeschlossen und die gemessenen Werte
werden Uber die Hiperface DSL Schnittstelle digital Gbertragen.
Risten Sie die Anschlusskabel bei Bedarf mit Verdreh-, Zug- und Schubentlastung sowie Knickschutz aus. Dauerhaft auf die
Stecker wirkende Kréfte sind nicht zulassig!

Technische Daten

* Maximale Leitungslange: 100 m

Ausfiihrung
Typ Pole | Art Hersteller Bezeichnung
Einbaudose 9 Stift | intercontec [ EEG A 201 NN 00 00 0501 000
Winkeleinbaudose 9 Stift intercontec E ED A 201 NN 00 00 0800 000
Belegung
Zeichnung Anschluss | Signal | Beschreibung
Frontansicht A ] Motorphase U
gerateseitig B \% Motorphase V
C w Motorphase W
1 +BR + Motorhaltebremse
2 -BR - Motorhaltebremse
3 +DSL + Gebersignal Hiperface DSL
4 -DSL - Gebersignal Hiperface DSL
5 - nicht belegt
L PE Schutzleiter
Anschluss
Gegenstecker Stecker 9-polig Buchse

(Typ, Art, Hersteller,
Bezeichnung)

intercontec: E ST A 202 NN 00 34 0500 000

Kabel

Hybridkabel DSL: paarverseilt, geschirmt
z. B. Firma HELUKABEL und Tecni

Empfohlener
Leiterquerschnitt

4x0,5 mm2+(2 x 0,34 mm?2)+(2 x AWG26)

Abisolierlange

Bremslitzen: 7 mm bei Anschluss an Reglerkarte KW-Rxx: X140
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Schirmanschluss

Motorseite
« Gesamtschirm auf Steckergehause auflegen
« Schirme der Signalpaare isoliert, kein Kontakt zum Steckergehause zulassig

Umrichterseite
o Gesamtschirm zurlickschlagen, mit Schrumpfschlauch sichern
« Schirm der Bremslitzen zuriickschlagen, mit Schrumpfschlauch sichern
» Schirm der Geberlitzen im Gehduse des D-Sub Steckers auflegen

Kabelkonfektion

Motorphasen Stiftkabelschuh
PE Ringkabelschuh
Geberlitzen  D-Sub Stecker 15-polig
Belegung siehe Schnittstellenbeschreibung der eingesetzten Reglerkarte

Zubehor

Konfektionierte Kabel:

Kabelkonfektion

Motorseite

Rundstecker

M15 9P
/IVI23 8P

3 x Motorphase
Stiftkabelschuh

2x Bremslitzen

L

5=

Riignisis :©\
PE

Ringkabelschuh @ 5

Y-Geber
D-Sub-Stecker
15-polig
Stiftkontakte
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7.7 Handhabung CM3-Stecker (ITT-Cannon)

1.

a oD

Ldsen Sie die beiden Schrauben und 6ffnen Sie das CM3 Steckergehause.

X05.1
X05.2

Lésen Sie die Schraube des Klemmbuigels und entfernen Sie den Klemmbiigel.
Heben Sie die Kontakte an den Isolierkérpern aus dem CM3-Steckergehause.
Verbinden Sie die angehobenen Kontakte mit dem jeweiligen Gegenkontakt der Motor- und Geberkabel.

Legen Sie die verbundenen Kontakte in das CM3-Steckergehduse ein. Achten Sie darauf, dass die Crimphulsen der Kabel
und die Isolierkdrper in den vorgesehenen Fuhrungsnuten liegen.

Schraube fiir Klemmbiigel

Klemmbigel

Fuhrungsnuten
fur Isolierkérper
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6. Achten Sie darauf, dass die Erdung hergestellt ist, wie im folgenden Bild dargestellt. (motorseitige Kabel sind nicht
dargestellt)

7. Richten Sie die Kabel aus und schrauben Sie den Klemmbuigel fest.
8. Schrauben Sie den Deckel auf den CM3-Stecker. Achten Sie darauf, dass die Dichtung nicht beschadigt ist.
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8 Inbetriebnahme

8.1 Zu lhrer Sicherheit

Lebensgefahr durch Stromschlag beim Beriihren elektrischer
Anschlisse!

Elektrische Klemmen und Anschlisse flihren Spannungen, die beim Beriihren Tod oder schwere
Kérperverletzungen zur Folge haben.

GegenmaBnahmen:

Halten Sie vor samtlichen Arbeiten am Gerat die 5 Sicherheitsregeln ein.
Messen Sie die Klemmenspannungen. Es darf keine Spannung anliegen.
Stecken oder 6ffnen Sie Anschliisse nur im spannungsfreien Zustand.

Bei Geraten, die an einen Gleichspannungszwischenkreis angeschlossen sind, oder
diesen selbst erzeugen, mussen Sie die Entladezeiten des
Gleichspannungszwischenkreises in der Dokumentation zum Umrichter beachten.
Arbeiten an den Anschlissen durfen nur im beidseitig spannungsfreien Zustand ausgefuhrt
werden! (beidseitig spannungsfrei bedeutet: seitens AC-Netz und DC
Gleichspannungszwischenkreis)
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A GEFAHR

Bewegungen der Motorwelle (rotierende Teile)!

Haare, Korperteile und Kleider kdnnen von rotierenden Teilen erfasst und eingezogen werden und
Personen dadurch lebensgefahrlich verletzen.

Gefahrliche Bewegungen entstehen durch unkontrollierte oder ungewollte Bewegungen der
Motorwelle.

Auch die bestimmungsgemafle Bewegung des Antriebs stellt eine Gefahr fiir Personen dar, die
sich im Bewegungsbereich der Maschine aufhalten.

Unkontrollierte Bewegungen der Motorwelle treten bei einem nicht mehr regelbaren Motor auf
und kénnen, abhangig von der Art der Maschine, lebensgefahrliche Folgen haben. Mégliche
Ursachen kdnnen sein:

« Fehlerhafte Verdrahtung, z. B. falsche Phasenfolge beim Motoranschluss
« Geber- und Bauteildefekte

« Falsche Motorenparameter

« Softwarefehler

« Fehlerhaft angesteuerte Kommutierung des Motors

Ungewollte Bewegungen der Motorwelle entstehen durch eine fehlerhafte Ansteuerung des
Motors und kdnnen, abhangig von der Art der Maschine, lebensgefahrliche Folgen haben.
Mégliche Ursachen kénnen sein:

« Bedienungsfehler

o Fehlerin der Steuerung und / oder dem Anwenderprogramm
o Fehlerhafte Sollwertvorgabe und / oder Skalierung

« Falsche Betriebsart

Uberwachungseinrichtungen im Antriebssystem erkennen zahlreiche Fehlerzustdnde und haben
das Ziel, den Antrieb geregelt bis zur Drehzahl Null abzubremsen und dann den Antrieb stromlos
zu schalten. Diese Uberwachungseinrichtungen allein reichen aber nicht aus, um unkontrollierte
Bewegungen sicher und ganzlich zu vermeiden. Es muss in jedem Fall mit unkontrollierten
Bewegungen gerechnet werden, auch wenn diese nur solange auftreten, bis eine
Uberwachungseinrichtung anspricht und den Antrieb stillsetzt oder stromlos schaltet.

GegenmafBnahmen:

« Personen durfen sich nichtim Bewegungsbereich einer Maschine aufhalten, wenn diese in
Betrieb ist.

« Fuhren Sie séamtliche Arbeiten an der Maschine und im Bewegungsbereich der Maschine
nur im spannungsfreien Zustand durch.

« Installieren Sie NOT-AUS / NOT-STOPP Schalter
« Hangende Achsen missen Sie mechanisch gegen Herunterfallen sichern.

« Uberprifen Sie die Grenzwerte fiir Drehmoment, Drehzahl und Lageendwerte sowie Hoch-
und Tieflauframpen.

« Legen Sie die maximal zulassige Prozessdrehzahl fest und parametrieren Sie ID113
entsprechend. (ID113 = maximale Prozessdrehzahl/1,25)

Lebensgefahr durch hangende Achsen!

Die optional im Motor vorhandene Motorhaltebremse ist eine Haltebremse und ist als
Personenschutz NICHT ausreichend.

Hangende Achsen kdnnen herabfallen und zu schweren Verletzungen fihren.

GegenmafBnahmen:

« Hangende Achsen miissen mechanisch gegen Herunterfallen gesichert werden, z. B. mit
einer Fangeinrichtung oder einer zusatzlichen externen Bremse.

« Personen durfen sich nicht unter hdngenden Lasten aufhalten
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A WARNUNG

Gefahr durch Parameteranderungen!

Eine fehlerhafte Parametrierung beeinflusst mageblich das Verhalten und provoziert ein erhéhtes
/\ Unfall- und Schadensrisiko!
\

4 \ GegenmaBnahmen:

« Andern Sie nur Parameter, wenn Ihnen die Bedeutung und die Folgen bekannt sind. Wenn
Sie unsicher sind, lesen Sie in der Parameterdokumentation oder fragen Sie beim
Hersteller oder Lieferanten nach.

Verletzungsgefahr durch laute Gerdauschentwicklung!

Servomotoren kdnnen im Betrieb plotzlich laute Gerausche erzeugen, die zu Horschaden fihren
oder schreckhafte Bewegungen der betroffenen Personen auslésen. Die Gerausche entstehen
/\ durch Resonanzfrequenzen in Verbindung mit den angetriebenen mechanischen Teilen.

/ '\ GegenmaRnahmen:

o Maschine so aufbauen oder verandern, dass im zulassigen Betriebsbereich der Maschine
keine Resonanzfrequenzen auftreten

» Schallddmmung anbringen
« Aufstellen der Maschine in Larmschutzzonen

8.2 Sachschaden vermeiden

HINWEIS

Sachschaden!

Sachschaden durch falschen Motoranschluss!

Die Motoren werden zerstort, wenn sie ohne Umrichter direkt mit den Phasen des
Versorgungsnetzes verbunden werden.

GegenmaBnahmen:

» Betreiben Sie den Motor immer mit einem Umrichter, der fir den Motor und die Anwendung
ausgelegt ist.

« Beachten Sie die Hinweise in der Dokumentation zum Umrichter.

8.3 Checkliste zur Vorbereitung der Inbetriebnahme

Mechanische Aspekte priifen:

Sind alle Komponenten des Antriebs und die Verbindungselemente mechanisch korrekt montiert, eingebaut und befestigt?
Sind Transportsicherungen, Abdeckungen, Verpackungen entfernt?

Haben die Antriebselemente je nach Art die richtigen Einstellungen, z.B. Kupplung, Riemenspannung, Zahnflanke,
Spitzenspiel bei Zahnradantrieb, Radialspiel?

Ist die Passfeder, falls vorhanden, gegen Herausschleudern gesichert?

Kann der Laufer gedreht werden ohne anzustreifen?

Stimmen die Betriebsbedingungen mit den Angaben auf dem Typenschild tiberein?

Keine sichtbaren Schaden an den Komponenten z.B. durch Transport, Lagerung, Montage zu erkennen?

Elektrische Aspekte priifen:

Sind alle Erdungsverbindungen und Potentialausgleichsverbindungen ordnungsgeman hergestellt?
Sind die elektrischen Anschliisse am Motor, Umrichter und der Steuerung richtig zugeordnet und ausgefiihrt?
Sind Steckverbindungen gegen Ldsen gesichert?

Funktioniert die gegebenenfalls vorhandene Motorhaltebremse? (Offnet / schlieRt die Bremse nach Anlegen / Abschalten
der Betriebsspannung ordnungsgemaf)?
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Sind die Drehzahl- und Drehmomentgrenzen im Umrichter oder der Steuerung auf die maximal vom Prozess, System oder
den mechanischen Anbauten zugelassenen Werte begrenzt?

Die Bemessungsdrehzahl des Motors kann hoéher sein als die der Mechanik oder des Getriebes. Die Drehzahlschwelle bei
der der Umrichter oder die Steuerung abschaltet, muss nach der kleinsten zulassigen Drehzahl der Komponenten im
Prozess eingestellt werden.

Sicherheits- und Uberwachungseinrichtungen priifen:

NOT-AUS vorhanden und funktionsfahig?

Ist die Steuerung so ausgelegt, dass nur Sollwerte vorgegeben werden, die fiir den Prozess oder das System zugelassen
sind?

Sind Sicherheits- und Uberwachungseinrichtungen aktiv?

Parametrierung und Antriebskonfiguration

Wourde das Antriebssystem auf die Anwendung bezogen konfiguriert? (Parametereinstellungen, z.B. Grenzen,
Geberdatenbank, Reglereinstellungen, Steuerungskonfiguration, z.B. Aufspielen des Anwenderprogramms)

Zur Konfiguration und Inbetriebnahme von Antriebssystemen bietet AMK die PC Software AIPEX PRO an.

Motorenspezifischen Parameterwerte finden Sie auf dem jeweiligen Motordatenblatt und kénnen mit der PC Software
AIPEX PRO eingegeben werden.

Bei Motoren mit angebauter Mechanik (z. B. Getriebe, Spindel) muss darauf geachtet werden, dass die
Motorbemessungsdaten und die der Mechanik nicht tiberschritten werden.
Bei Motoren, die mit einem Geber mit internem Speicher ausgestattet sind, sind die motorenspezifischen Parameterwerte

im Motorgeber gespeichert (Siehe Parameterdokumentation ID32841 'Geberliste Motor') und werden unter bestimmten
Voraussetzungen automatisch vom Umrichter gelesen.

8.4 Einschalten

Der Motor wird ber die Einspeisung und den angeschlossenen Wechselrichter mit Energie versorgt. Beachten Sie beim
Einschalten die Hinweise der jeweiligen Umrichterdokumentation.

Achten Sie auf folgende Punkte wahrend der Inbetriebnahme und im Betrieb

Richtige Drehrichtung

Ungewollte Drehzahlschwankungen

Starke Gerauschentwicklung

Uberlastungsanzeichen

Diagnosemeldungen des angeschlossenen Umrichters
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9 Betrieb

9.1 Zu lhrer Sicherheit

/N

Lebensgefahr durch Stromschlag beim Beriihren elektrischer
Anschlisse!

Elektrische Klemmen und Anschlisse flihren Spannungen, die beim Beriihren Tod oder schwere
Kérperverletzungen zur Folge haben.

GegenmaBnahmen:

Halten Sie vor samtlichen Arbeiten am Gerat die 5 Sicherheitsregeln ein.
Messen Sie die Klemmenspannungen. Es darf keine Spannung anliegen.
Stecken oder 6ffnen Sie Anschliisse nur im spannungsfreien Zustand.

Bei Geraten, die an einen Gleichspannungszwischenkreis angeschlossen sind, oder
diesen selbst erzeugen, mussen Sie die Entladezeiten des
Gleichspannungszwischenkreises in der Dokumentation zum Umrichter beachten.
Arbeiten an den Anschlissen durfen nur im beidseitig spannungsfreien Zustand ausgefuhrt
werden! (beidseitig spannungsfrei bedeutet: seitens AC-Netz und DC
Gleichspannungszwischenkreis)
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Bewegungen der Motorwelle (rotierende Teile)!

Haare, Korperteile und Kleider kdnnen von rotierenden Teilen erfasst und eingezogen werden und
Personen dadurch lebensgefahrlich verletzen.

Gefahrliche Bewegungen entstehen durch unkontrollierte oder ungewollte Bewegungen der
Motorwelle.

Auch die bestimmungsgemafle Bewegung des Antriebs stellt eine Gefahr fiir Personen dar, die
sich im Bewegungsbereich der Maschine aufhalten.

Unkontrollierte Bewegungen der Motorwelle treten bei einem nicht mehr regelbaren Motor auf
und kénnen, abhangig von der Art der Maschine, lebensgefahrliche Folgen haben. Mégliche
Ursachen kdnnen sein:

« Fehlerhafte Verdrahtung, z. B. falsche Phasenfolge beim Motoranschluss
« Geber- und Bauteildefekte
« Falsche Motorenparameter
« Softwarefehler
« Fehlerhaft angesteuerte Kommutierung des Motors
Ungewollte Bewegungen der Motorwelle entstehen durch eine fehlerhafte Ansteuerung des
Motors und kdnnen, abhangig von der Art der Maschine, lebensgefahrliche Folgen haben.
Mégliche Ursachen kénnen sein:
« Bedienungsfehler
o Fehlerin der Steuerung und / oder dem Anwenderprogramm
o Fehlerhafte Sollwertvorgabe und / oder Skalierung
« Falsche Betriebsart
Uberwachungseinrichtungen im Antriebssystem erkennen zahlreiche Fehlerzusténde und haben
das Ziel, den Antrieb geregelt bis zur Drehzahl Null abzubremsen und dann den Antrieb stromlos
zu schalten. Diese Uberwachungseinrichtungen allein reichen aber nicht aus, um unkontrollierte
Bewegungen sicher und ganzlich zu vermeiden. Es muss in jedem Fall mit unkontrollierten
If__%ewegungen gerechnet werden, auch wenn diese nur solange auftreten, bis eine
Uberwachungseinrichtung anspricht und den Antrieb stillsetzt oder stromlos schaltet.
GegenmafBnahmen:
« Personen durfen sich nichtim Bewegungsbereich einer Maschine aufhalten, wenn diese in
Betrieb ist.
« Fuhren Sie séamtliche Arbeiten an der Maschine und im Bewegungsbereich der Maschine
nur im spannungsfreien Zustand durch.
« Installieren Sie NOT-AUS / NOT-STOPP Schalter
« Hangende Achsen missen Sie mechanisch gegen Herunterfallen sichern.
« Uberprifen Sie die Grenzwerte fiir Drehmoment, Drehzahl und Lageendwerte sowie Hoch-
und Tieflauframpen.

« Legen Sie die maximal zulassige Prozessdrehzahl fest und parametrieren Sie ID113
entsprechend. (ID113 = maximale Prozessdrehzahl/1,25)

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch laute Gerdauschentwicklung!

Servomotoren kdnnen im Betrieb plétzlich laute Gerausche erzeugen, die zu Horschaden fihren
oder schreckhafte Bewegungen der betroffenen Personen ausldsen. Die Gerausche entstehen
durch Resonanzfrequenzen in Verbindung mit den angetriebenen mechanischen Teilen.

Gegenmalfinahmen:

« Maschine so aufbauen oder verandern, dass im zuldssigen Betriebsbereich der Maschine
keine Resonanzfrequenzen auftreten

« Schallddmmung anbringen
« Aufstellen der Maschine in Larmschutzzonen
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A WARNUNG

Gefahr durch Stérungen und Defekte!

Veranderungen gegenliber dem Normalbetrieb, z. B. héhere Leistungsaufnahme, Temperaturen
oder Schwingungen, ungewohnliche Gerausche, Geriiche, Ansprechen der
Uberwachungseinrichtungen usw., zeigen an, dass die Funktionalitét beeintrachtigt ist. Es kann zu
Stoérungen kommen, die mittelbar oder unmittelbar Tod, schwere Kérperverletzung oder

/\f} Sachschaden als Folge haben kénnen.

e GegenmaBnahmen:
« Nehmen Sie die Anlage umgehend auler Betrieb.

« Kontaktieren Sie den AMK-Kundenservice:
E-Mail: service@amk-group.com
Telefon: +49 7021/50 05-190
Fax: +497021/50 05-193

A WARNUNG

Verbrennungsgefahr beim Beriihren heiBer Oberflachen!

Die Gehausetemperaturen der Motoren kénnen im Betrieb und auch nach dem Ausschalten mehr
als 140 °C betragen.
/\ Beim Beruhren der Oberflachen kommt es zu Verbrennungen.

GegenmafBinahmen:
« Stellen Sie sicher, dass die Oberflachen abgekuhlt sind.
« Tragen Sie Schutzkleidung, z.B. Handschuhe, wenn Sie heille Teile anfassen missen.
« Bringen Sie einen Warnhinweis am Produkt an, der vor Beriihrung warnt.
« Montieren Sie keine leicht entzlindlichen Gegenstande in der Nahe des Motors.

9.2 Sachschiaden vermeiden

HINWEIS

Sachschaden durch Uberhitzung!

AMK Servomotoren sind mit Temperatursensoren zur Temperaturiiberwachung ausgestattet. Bei
Motoren ohne bzw. mit Gberbriicktem Anschluss des Motortemperatursensors kann der
angeschlossene Motor iberhitzen und dadurch zerstort werden.

Sachschaden!
Gegenmafinahmen:

» Schlieen Sie den Temperatursensor im Servomotor zur Temperaturiberwachung an.

« Aktivieren Sie die It Uberwachung des Servomotors in ID32773 'Antriebsspezifischer
Service-Schalter', Bit 14.

9.3 Stillstandszeiten

Bei Stillstandszeiten ab 4 Wochen empfehlen wir, den Antrieb einmal im Monat in Betrieb zu nehmen oder die Lauferwelle
durchzudrehen.
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AMKotion

Beobachtung

Mogliche Ursache

MaRBnahmen zur Abhilfe

Motor entwickelt kein
Drehmoment und lauft
nichtan

Leistungsversorgung unterbrochen

Anschlisse und Verdrahtung Giberpriifen
Versorgungsspannung messen

Unterbrechung einer Phase in der
Zuleitung / Motorwicklung

Wechselrichter und Leistungsversorgung des Motors
prifen

Wicklungswiderstande und Isolationswiderstande in
Absprache mit dem AMK Kundenservice ermitteln

Umrichter im Fehlerzustand

Diagnosenummer auslesen

Falsch parametriert

Parameter Uberpriifen,
z.B. Drehmomentgrenzen, Betriebsart, Sollwertvorgabe

Motor brummt und hat
eine hohe
Stromaufnahme

Motor lauft nicht oder
schwer an

Motor ist blockiert

Im stromlosen Zustand bei gedffneter Bremse priifen, ob
sich die Welle und evtl. vorhandene Kraftiibertrager frei
drehen/bewegen kdnnen

Motor Uberlastet

Belastung verringern

Bremse 6ffnet nicht

Stérung in der
Gebersignalriickfiihrung

Geberleitung und Signale priifen

Motorenparameter falsch eingestellt

Eingestellten Motortyp Uberprifen

Gruppe der Motorenparameter auf korrekte Parametrierung
kontrollieren

Windungsschluss oder
Phasenschluss in der
Standerwicklung

Wicklungswiderstande und Isolationswiderstande ermitteln
Kontaktieren Sie den AMK Kundenservice

Unterbrechung einer Phase in der
Zuleitung/Motorwicklung

Wechselrichter und Leistungsversorgung des Motors
prifen

Wicklungswiderstande und Isolationswiderstande in
Absprache mit dem AMK Kundenservice ermitteln

gestorter Sollwert

Sollwert und Kommandierung prifen

Motor bewegt sich
unkontrolliert

Motorenparameter falsch eingestellt,
Gebersignalriickfihrung fehlerhaft,

Eingestellten Motortyp Uberpriifen

Gruppe der Motorenparameter auf korrekte Parametrierung
kontrollieren

gestorter Sollwert

Sollwert und Kommandierung prifen

Falsche Drehrichtung

Falsche Polaritat

Phasenfolge der Motoranschlisse korrekt?

Sollwerte, Regelkreispolaritaten,
Drehrichtungseinstellungen in der Parametrierung priifen

Radiale Schwingungen

Unwucht des Laufers

Laufer von der Last entkoppeln und Gberpriifen, ob die
Unwucht vom Motor oder von der Last kommt

Laufer unrund, Welle verbogen

Kontaktieren Sie den AMK Kundenservice

Mangelnde Ausrichtung der
Antriebselemente oder des Motors

Komponenten neu ausrichten

Unwucht der angekuppelten Last

Angekuppelte Last nachwuchten, ausrichten und
Uberprifen, ob die Unwucht vom Motor oder von der Last
kommt

Unruhe vom Getriebe oder der Last

Last oder Getrieberundlauf tGberprifen

Axiale Schwingungen

Mangelnde Ausrichtung der
Antriebselemente oder des Motors

Komponenten neu ausrichten

St6Re von der angekuppelten
Maschine

Angekuppelte Maschine prufen

Unruhe vom Getriebe

Getrieberundlauf tGiberpriifen

Laufgerdusche am/im
Motor

Lagerschaden

Kontaktieren Sie den AMK Kundenservice

Vibration der rotierenden Teile

Ursache und Unwucht beseitigen

Umlaufende Teile streifen

Betroffene Teile nacharbeiten

Lose Teile/Fremdkorper im Motor

Kontaktieren Sie den AMK Kundenservice
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Beobachtung

Mogliche Ursache

MaRnahmen zur Abhilfe

Motor wird zu warm

Antrieb Uberlastet,
Bemessungsdaten nach EN 60034
Uberschritten, z.B. zu hohes
effektives Drehmoment

Leistung messen

Belastung reduzieren
Fahrprofil prifen
Antriebsauslegung uberprifen
Grofieren Motor einsetzen

Umgebungstemperatur zu hoch

Zulassigen Temperaturbereich beachten

Kihlung nicht ausreichend

Kihlung auf Wirksamkeit priifen.
Oberflachen verschmutzt?

Parametrierung im Wechselrichter
optimieren

Motoren und Regelparameter tberprifen
Drehzahl- und Drehmomentgrenzen anpassen

Bremse 6ffnet nicht

Bremse falsch angeschlossen

Anschllsse der Bremse Uberpriifen

Maximal zulassiger Luftspalt der
Bremse Uberschritten

Kontaktieren Sie den AMK Kundenservice

Bremsspule hat Windungs- oder
Koérperschluss

Kontaktieren Sie den AMK Kundenservice

Kein oder zu geringes
Haltemoment bei
eingefallener Bremse

Bremsbelag verschlissen

Kontaktieren Sie den AMK Kundenservice

Luftspalt einstellen

Kontaktieren Sie den AMK Kundenservice

Gerausche (Quitschen)
im Bereich der Bremse

Bremsparameter im Wechselrichter
falsch eingestellt

Bremsoffnungs- und SchlieRzeiten Uberpriifen
ID206 'Wartezeit Antrieb-EIN'
ID207 'Wartezeit Antrieb-AUS'

Mechanischer Defekt

AMK Kundenservice

Motorbremse halt nicht

Bremsbelag verschlissen

Kontaktieren Sie den AMK Kundenservice

UberméRige Erwarmung
einzelner
Wicklungsabschnitte

Windungsschluss oder
Phasenschluss in der
Standerwicklung

Wicklungswiderstéande und Isolationswiderstande ermitteln
Kontaktieren Sie den AMK Kundenservice
DC-Betrieb?

Unruhiger Lauf

Schirmung der Motor- und
Geberleitung unzureichend

Schirmung und Erdung priifen

Verstarkung des Antriebsreglers zu
grol}

Reglerparameter tberprifen und anpassen

angebaute Mechanik

Mechanik prifen

AMK Kundenservice:
E-Mail:

Telefon: +49 7021/50 05-190

Fax: +49 7021/50 05-193

62/78

PDK_204540_Motoren_SEZ/Version 2023/26



mailto:service@amk-group.com

AMKinotion

11 Wartung und Reparatur

11.1 Zu lhrer Sicherheit

A GEFAHR

VAN

Lebensgefahr durch Stromschlag beim Beriihren elektrischer
Anschliisse!

Elektrische Klemmen und Anschlisse flihren Spannungen, die beim Beriihren Tod oder schwere
Kdrperverletzungen zur Folge haben.

GegenmalBinahmen:
« Halten Sie vor sdmtlichen Arbeiten am Gerat die 5 Sicherheitsregeln ein.
« Messen Sie die Klemmenspannungen. Es darf keine Spannung anliegen.
« Stecken oder 6ffnen Sie Anschllisse nurim spannungsfreien Zustand.

« Bei Geraten, die an einen Gleichspannungszwischenkreis angeschlossen sind, oder
diesen selbst erzeugen, missen Sie die Entladezeiten des
Gleichspannungszwischenkreises in der Dokumentation zum Umrichter beachten.

« Arbeiten an den Anschlissen durfen nur im beidseitig spannungsfreien Zustand ausgefihrt
werden! (beidseitig spannungsfrei bedeutet: seitens AC-Netz und DC
Gleichspannungszwischenkreis)

A GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag beim Beriihren elektrischer
Anschlisse!

Die Permanentmagnete des Rotors einer Synchronmaschine induzieren gefahrliche Spannungen
an den Motoranschliissen, wenn die Achse sich dreht, auch wenn der Motor elektrisch nicht
angeschlossen ist.

Ist der Motor an einem Wechselrichter angeschlossen, liegt die durch den Motor induzierte
Spannung an den Zwischenkreisklemmen UZP und UZN an.

Gegenmalfinahmen:
« Stellen Sie sicher, dass die Motorwelle nicht rotiert.
« Sorgen Sie fiir einen Beriihrschutz der Motoranschlisse.
« Uberpriifen Sie die Klemmen UZP / UZN auf Spannungsfreiheit.
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Bewegungen der Motorwelle (rotierende Teile)!

Haare, Korperteile und Kleider kdnnen von rotierenden Teilen erfasst und eingezogen werden und
Personen dadurch lebensgefahrlich verletzen.

Gefahrliche Bewegungen entstehen durch unkontrollierte oder ungewollte Bewegungen der
Motorwelle.

Auch die bestimmungsgemale Bewegung des Antriebs stellt eine Gefahr fir Personen dar, die
sich im Bewegungsbereich der Maschine aufhalten.

Unkontrollierte Bewegungen der Motorwelle treten bei einem nicht mehr regelbaren Motor auf
und kénnen, abhangig von der Art der Maschine, lebensgefahrliche Folgen haben. Mdgliche
Ursachen kdnnen sein:

o Fehlerhafte Verdrahtung, z. B. falsche Phasenfolge beim Motoranschluss
» Geber- und Bauteildefekte

» Falsche Motorenparameter

» Softwarefehler

o Fehlerhaft angesteuerte Kommutierung des Motors

Ungewollte Bewegungen der Motorwelle entstehen durch eine fehlerhafte Ansteuerung des
Motors und kdnnen, abhangig von der Art der Maschine, lebensgefahrliche Folgen haben.
Mégliche Ursachen kénnen sein:

o Bedienungsfehler

o Fehlerin der Steuerung und / oder dem Anwenderprogramm
» Fehlerhafte Sollwertvorgabe und / oder Skalierung

o Falsche Betriebsart

Uberwachungseinrichtungen im Antriebssystem erkennen zahlreiche Fehlerzusténde und haben
das Ziel, den Antrieb geregelt bis zur Drehzahl Null abzubremsen und dann den Antrieb stromlos
zu schalten. Diese Uberwachungseinrichtungen allein reichen aber nicht aus, um unkontrollierte
Bewegungen sicher und ganzlich zu vermeiden. Es muss in jedem Fall mit unkontrollierten
Bewegungen gerechnet werden, auch wenn diese nur solange auftreten, bis eine
Uberwachungseinrichtung anspricht und den Antrieb stillsetzt oder stromlos schaltet.
Gegenmafinahmen:

» Personen diirfen sich nicht im Bewegungsbereich einer Maschine aufhalten, wenn diese in
Betrieb ist.

« Fuhren Sie sdmtliche Arbeiten an der Maschine und im Bewegungsbereich der Maschine
nur im spannungsfreien Zustand durch.

« |Installieren Sie NOT-AUS / NOT-STOPP Schalter

» Hangende Achsen missen Sie mechanisch gegen Herunterfallen sichern.

« Uberpriifen Sie die Grenzwerte fiir Drehmoment, Drehzahl und Lageendwerte sowie Hoch-
und Tieflauframpen.

» Legen Sie die maximal zuldssige Prozessdrehzahl fest und parametrieren Sie ID113
entsprechend. (ID113 = maximale Prozessdrehzahl/1,25)
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Gefahr durch magnetische und elektromagnetische Felder
Magnetische und elektromagnetische Felder kdnnen fir Personen mit Herzschrittmachern,
Implantaten und elektronischen Horhilfen gefahrlich werden, weil magnetische und
elektromagnetische Felder die korrekte Funktionsweise dieser Gerate stéren kdnnen.

Dauermagnete, z. B. in Synchronmotoren, erzeugen Magnetfelder. Stromdurchflossene Leiter sind
von elektromagnetischen Feldern umgeben.

/K\ GegenmaBnahmen:
y \ . . . .. i . ..
LE0N Personen mit Herzschrittmachern, Horgeraten oder metallischen Implantaten diirfen

folgende Bereiche nicht ohne arztliche Genehmigung betreten:
« Orte an denen elektrische Antriebe in Betrieb genommen und betrieben werden

« Orte an denen Dauermagnete und Lauferwellen mit Dauermagneten fur
Elektromotoren gelagert und verbaut werden

« Orte an denen Elektromotoren mit Dauermagneten gedffnet werden. (Nur ein
Elektromotor mit geschlossenem Gehause schirmt seine inneren
elektromagnetischen Felder gegeniiber der Umgebung ab.)

A WARNUNG

Verbrennungsgefahr beim Beriihren heiRer Oberflachen!

Die Gehausetemperaturen der Motoren kénnen im Betrieb und auch nach dem Ausschalten mehr
als 140 °C betragen.

/\ Beim Beruhren der Oberflachen kommt es zu Verbrennungen.
4

4 \ GegenmaBnahmen:

« Stellen Sie sicher, dass die Oberflachen abgekiihlt sind.

« Tragen Sie Schutzkleidung, z.B. Handschuhe, wenn Sie heil3e Teile anfassen missen.
« Bringen Sie einen Warnhinweis am Produkt an, der vor Berihrung warnt.

« Montieren Sie keine leicht entziindlichen Gegenstande in der Nahe des Motors.

11.2 Sachschiaden vermeiden

Defekte AMK Komponenten miissen zur Begutachtung und Reparatur zu AMK geschickt werden. Reparaturarbeiten diirfen nur
von qualifiziertem Personal, autorisiert von AMK GmbH und Co.KG, durchgefiihrt werden. Das Offnen und jegliche Umbauten
durch nicht von AMK autorisiertes Personal ist verboten und bedeutet den Verlust der Gewahrleistung. AMK Gibernimmt in diesen
Fallen keine Haftung fir eventuell auftretende Folgeschaden. Zur Reparatur dirfen nur Originalteile von AMK GmbH und Co.KG
benutzt werden.

11.3 Spindelmutter

11.3.1 Demontage

HINWEIS

Beschadigung der Spindelmutter durch Schmutz
Eintretender Schmutz beschadigt die umlaufenden Kugeln und die Laufrillen.

Sachschaden!
GegenmalBinahmen:

« Achten Sie auf Sauberkeit bei der Demontage der Spindelmutter.
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Ist eine Demotage der Mutter von der Spindel erforderlich, muss eine Montagehtilse verwendet werden (siehe 'Malizeichnungen'
auf Seite 20).

Die Montagehilse muss sténdig axial am Gewindeanfang anliegen, wahrend die Spindelmutter auf die Hulse Uberflhrt wird. Der
Spindelzapfen dient als Zentrierung fir die Hilse.

Drehen Sie die Mutter vorsichtig vom Gewinde auf die Montagehtilse.

O-Ringe an den Enden der Montagehdilse verhindern, dass die Spindelmutter von der Montagehdtilse abrutschen kann.

Bei der erneuten Montage der Mutter auf die Spindel muss der Gewindeanfang vorsichtig eingeschraubt werden, so dass
Umlenksticke oder Dichtlippen nicht beschadigt werden.

11.3.2 Nachschmierung

Die Nachschmierfristen hdngen von mehreren Einflussfaktoren wie Einschaltdauer, Hubldnge, Beschleunigung, Verschmutzung,
Betriebs- und Aulientemperatur usw. ab. Deswegen soll das Fett alle zwei bis drei Monate auf Verunreinigungen geprift werden.
Im Allgemeinen muss unter Standardbedingungen alle 200 — 600 Betriebsstunden nachgeschmiert werden.

Standardbedingungen:
Lastverhaltnis: max. 20 % der dynamischen Tragzahl, C dyn. (C dyn. aus den Spindeldaten im Motor-Datenblatt)
e Temperaturbereich: 0 °C ... 60 °C

» Drehzahlkennwert: DN < 120.000
(DN =d X N5 d = Nenndurchmesser [mm], N5 = max. Drehzahl [1/min])

Keine StoRRe und Vibrationen

0 Abweichende Bedingungen und Verschmutzung verkirzen die Nachschmierintervalle.

Schmiermittelmengen fiir Kugelgewindetriebe bei Fettschmierung

Kugelgewindetrieb | Schmiermittelmenge [cm3]
Erstbefettung Nachschmierung

SEZ 3 KGT 16x05 0,2 (3x) 0,4

KGT 16x10 0,4 (3x) 0,8

KGT 16x16 0,3 (3x) 0,6
SEZ 4 KGT 25x05 0,6 (3x) 1,2

KGT 25x10 0,7 (3x) 1,4

KGT 25x25 0,8 (3x) 1,6

Empfohlene Fette:
o Kiliber Kliberquiet® BQH 72-102
o Kiliiber ISOFLEX® TOPAS NCA 52

Sind die Kugelgewindetriebe senkrecht eingebaut, missen die Nachschmiermengen um ca. 50% erhoht
werden.
0 Informationen Giber Schmierstoffe und Schmierfristen finden Sie auch im jeweiligen Datenblatt des Motors.

11.4 Austausch eines Absolutwertgebers

Ein Servomotor ist nur regelbar, wenn das Rotor- und Statordrehfeld zueinander ausgerichtet ist. Bei Synchronmotoren ist das
Rotordrehfeld durch die Dauermagnete festgelegt. Der Bezug zwischen dem Rotor- und Statordrehfeld wird nach der Montage fiir
jeden Motor durch einen Geberabgleich ermittelt und im Geber gespeichert. Damit ein Umrichter den Motor korrekt bestromen
kann, liest er den durch den Geberabgleich ermittelten Wert aus dem Geber aus.

Wird der Absolutwertgeber ausgetauscht oder seine Lage auf der Motorwelle verandert, muss vor der Inbetriebnahme erneut ein
Geberabgleich durchgefiihrt werden.
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11.5 Wartungsintervalle

Sorgfaltige regelmaige Kontrollen und Wartungen helfen, Stérungen friihzeitig zu erkennen und zu beseitigen, bevor es zu
Folgeschaden kommt. Treten im Betrieb Storungen, auflergewohnliche Belastungen oder Bedingungen auf, die negativen
Einfluss auf das Antriebssystem haben kdnnten, wie z.B. Uberlastung, Kurzschluss oder mechanische Beschadigung, ist sofort
eine Kontrolle an den Komponenten des Antriebssystems durchzufiihren.

Die Intervalle fiir Wartungsarbeiten hangen stark von den 6rtlichen Gegebenheiten ab, unter denen das Antriebssystem
eingesetzt ist, wie z.B. Schmutz, Einschalthaufigkeit, Belastung usw.

Die folgende Tabelle gibt einen allgemeinen Uberblick iiber WartungsmaRnahmen und -intervalle. Die Manahmen und die
angegebenen Intervalle miissen an die jeweiligen Gegebenheiten angepasst und erganzt werden.

MaBRnahmen

Wartungsintervall

Reinigen von
Oberflachen

Direkt abhangig vom Verschmutzungsgrad; starke Verschmutzung behindert die Warmeableitung
der Komponenten

Sichtprifungen von
Kabeln, Anschliissen

Anschlusskabel regelmaRig auf Beschadigung prifen und bei Bedarf austauschen.

Nehmen Sie keine provisorischen Reparaturen an den Anschlussleitungen vor.

Nehmen Sie schon bei kleinsten Defekten der Ummantelung die Anlage sofort au3er Betrieb und
erneuern Sie die Kabel.

Sichtprifungen der
Gehause; Leckagen

Lager tauschen

Wird der Motor mit Bemessungsdaten betrieben, empfehlen wir, die Lager nach 40000
Betriebsstunden zu tauschen.

Ist das Lager Axial- und Radialkraften ausgesetzt, reduziert sich die Lebensdauer geman der
Kennlinie auf dem Motordatenblatt.

Bei vertikalem Einbau reduziert sich die auf dem Datenblatt angegebene Fettgebrauchsdauer um die
Halfte.

Radialwellendichtringe
tauschen

Parallel zum Lagertausch alle 40000 h

Nachschmierfristen

Einen Richtwert fiir die Nachschmierfristen der Axiallager finden Sie auf dem Motor/Motordatenblatt.
Nachschmierfristen sind stark vom tatsachlich gefahrenen Bewegungsprofil und den Zykluszeiten
abhangig. Das B-seitige Lager ist lebensdauergeschmiert und bedarf keiner Wartung.

falls vorhanden

Geberriemen tauschen,

20000 h

Neubefettung,
durchgefihrt von AMK

Wenn Motoren langer als 2 Jahre eingelagert wurden, empfehlen wir eine Neubefettung.

11.6 Reinigung

Schmutz, Staub, Spane auf der Motorenoberflache verringern die Warmeabstrahlung bei konvektionsgekiihlten Motoren.
Reinigen Sie die Motorenoberflache regelmafig bei Bedarf mit Druckluft, einem feuchten Tuch und Neutralreiniger.
Beim Reinigen darf keine Feuchtigkeit in den Motor eindringen!

Far alle Motorentypen gilt, dass ein Hochdruckwasserstrahl Dichtungen beschadigen kann und dass Wasser in den Motor
eindringen kann. Dadurch wird der Motor geschadigt und es kann zu Folgefehlern kommen.
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12 Ausserbetriebnahme und Entsorgung

12.1 Zu lhrer Sicherheit

Gefahr durch magnetische und elektromagnetische Felder

Magnetische und elektromagnetische Felder kdnnen fir Personen mit Herzschrittmachern,
Implantaten und elektronischen Hoérhilfen gefahrlich werden, weil magnetische und
elektromagnetische Felder die korrekte Funktionsweise dieser Gerate stéren konnen.
Dauermagnete, z. B. in Synchronmotoren, erzeugen Magnetfelder. Stromdurchflossene Leiter sind
von elektromagnetischen Feldern umgeben.

Gegenmafinahmen:
» Personen mit Herzschrittmachern, Hérgeraten oder metallischen Implantaten dirfen
folgende Bereiche nicht ohne arztliche Genehmigung betreten:
» Orte an denen elektrische Antriebe in Betrieb genommen und betrieben werden
o Orte an denen Dauermagnete und Lauferwellen mit Dauermagneten fir
Elektromotoren gelagert und verbaut werden
« Orte an denen Elektromotoren mit Dauermagneten geéffnet werden. (Nur ein

Elektromotor mit geschlossenem Gehause schirmt seine inneren
elektromagnetischen Felder gegenuber der Umgebung ab.)

12.2 Demontage vorbereiten
« Fragen Sie lhren zustéandigen Entsorgungsfachbetrieb, was Sie bei der Entsorgung beachten miissen.
« Befolgen Sie die 5 Sicherheitsregeln
« Entfernen Sie alle elektrischen Anschllisse und Kabel
« Entfernen Sie alle Fliissigkeiten wie O, KiihIfliissigkeit, ...
« Losen Sie die Befestigung der Motoren

12.3 Entsorgung der Materialien

Klaren Sie mit Ihrem zustandigen Entsorgungsfachbetrieb, welche Materialien und Chemikalien getrennt werden missen und wie
diese zu entsorgen sind. Befolgen Sie die lokalen Vorschriften zur Entsorgung.

Beispiele fiir getrennt zu entsorgende Materialien:
Bauteile
o Elektronikschrott, z. B. Geberelektronik
« Eisenschrott
e Aluminium
* Buntmetalle, z. B. Motorwicklung
o Isoliermaterialien
Chemikalien
« Ole (Entsorgung als Sondermiill gemaR der Altélverordnung)
o Fette
o Ldsungsmittel
« Lackruckstande
o Kuhliflissigkeit
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13 Technische Daten

13.1 Allgemeine technische Daten

Motortyp:
Umgebungstemperatur:

Aufstellhéhe nach EN 60034-1 (IEC 60034-1):
Luftfeuchtigkeit:
Schutzart nach EN 60034-5 (IEC60034-5):

Bemessungsdaten:

Vibration nach EN 60068-2-6:
Schock nach EN 60068-2-27:

Isolierstoffklasse der Stdnderwicklung nach EN 60034-1
(IEC 60034-1) DIN 57530:

Temperaturiberwachung nach EN 60034-11 (IEC 60034-
11):

Motorlager:

Planlauf, Rundlauf nach (IEC 60072-1):
Wuchtgite nach DIN ISO 1940:
Schwinggtite nach DIN ISO 2373:
SchwinggréRenstufe nach EN 60034-14:
Lackierung:

Schalldruckpegel:

Kuhlung:

Bauform nach EN 600034-7 (IEC 60034-7):
Motorgeber:

Bremse:

PDK_204540_Motoren_SEZ / Version 2023/26
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Synchron-Servomotor mit Permanentmagneten

+5 ... +40 °C. Bei hdheren Umgebungstemperaturen bis maximal
60 °C mussen die Bemessungsdaten um 1 % pro 1 K
Temperaturerhdhung reduziert werden.

Bis 1000 m Gber NHN.
Maximal 85% relative Feuchte, nicht betauend.
IP 54

Hohere Schutzarten sind auf dem Datenblatt vermerkt oder auf
Anfrage moglich.

Beziehen sich auf die Wicklungsubertemperatur in Kelvin:
DT Motoren: 80 K

Der Motor ist hierbei an einem 500 mm x 500 mm x 10 mm groRRen
Stahlflansch montiert, der den thermischen Eigenschaften an
Maschinen und Anlagen am nachsten kommt.

20g (55..2000 Hz)
100g
F (Hochstzulassige Dauertemperatur 155 °C)

Kaltleiter (PTC), Kaltwiderstand ca. 150-800 Ohm oder
Temperatursensor KTY 84

Kugellager, lebensdauergeschmiert, anderenfalls Hinweis auf
Motor / Motordatenblatt beachten

Toleranz N (normal)

G25

N

Stufe A wird bis zur Bemessungsdrehzahl eingehalten
RAL 9005, mattschwarz

gemal DIN EN ISO 1680

Abhangig vom Motortyp: konvektionsgekuhlt

IM B5

Integriert

Optional Motorhaltebremse integriert
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13.2 Motordaten

Die motorspezifischen Daten sind dem jeweiligen Motor-Datenblatt zu entnehmen:
» Motorbeschreibung
o Leistungsdaten
o Motorkennlinien
» Elektrische Daten
* Reglereinstellungen
e Mechanische Daten
» Bremsendaten (optional)
» Lifterdaten (optional)
o Wicklungsschutz
» Spindel Daten
» Axiallastdiagramm
« Geberdaten
« Bemerkungen
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14 Zubehor
14.1 Geberanschluss M23

14.1.1 M23 Gebersteckerset

Bezeichnung AMK-Teile-Nr. | Beschreibung
Gebersteckerset gerade 49163 Steckerset + Montageanleitung
Gebersteckerset gewinkelt | 49362 Steckerset + Montageanleitung

14.1.2 Geberkabel mit M23-Stecker konfektioniert

Bezeichnung AMK Teile-Nr. Beschreibung
Geberkabel E-, F-, P-, Q-Geber, 403118 Langey m3), fur E-, F-, P-, Q-, I-Geber,
M23 / CM3 schleppkettentauglich?)

Konfiguration Seite 1: blauer und roter Isolierkérper, je 6-polig,
Stift, fir CM3-Stecker

Konfiguration Seite 2:M23, Buchse, 12-polig, fur M23

Geberstecker
Geberkabel S-, T-, U-, V-Geber, 403182 Lange y m3), fiir S-, T-, U-, V-Geber, schleppkettentauglich?)
M23/CM3 Konfiguration Seite 1: blauer und roter Isolierkérper, je 6-polig,

Stift, fur CM3-Stecker
Konfiguration Seite 2: M23, Buchse, 12-polig, fir M23

Geberstecker
Geberkabel S-, T-, U-, V-Geber, 101612 Langey m3), far S-, T-, U-, V-Geber, schleppkettentauglichz)
M23/D-Sub15 Konfiguration Seite 1: D-Sub 15-polig, Stift
Konfiguration Seite 2: M23 Buchse, 12-polig, Stecker gerade,
fur M23 Geberstecker
Geberkabel S-, T-, U-, V-Geber, 101614 Lange y m3), fiir S-, T-, U-, V-Geber, schleppkettentauglich?)
M23 gewinkelt/ D-Sub15 Konfiguration Seite 1: D-Sub 15-polig, Stift

Konfiguration Seite 2: M23 Buchse, 12-polig, Stecker
gewinkelt, fur M23 Geberstecker

Geberkabel E-, F-, P-, Q-Geber, 101613 Langey m3) fiir E-, F-, P-, Q-Geber, schleppkettentauglich2)
M23/D-Sub15 Konfiguration Seite 1: D-Sub 15-polig, Stift
Konfiguration Seite 2: M23 Buchse, 12-polig, Stecker gerade,
fur M23 Geberstecker
Geberkabel E-, F-, P-, Q-Geber, 101615 Lange y m3), fir E-, F-, P-, Q-Geber, schleppkettentauglich?)
M23 gewinkelt/ D-Sub15 Konfiguration Seite 1: D-Sub 15-polig, Stift

Konfiguration Seite 2: M23 Buchse, 12-polig, Stecker
gewinkelt, fir M23 Geberstecker

Geberkabel P-, Q-Geber (ohne 401156 Lange y m3), fiir P-,Q-Geber (ohne Analogspuren),
Analogspuren) schleppkettentauglichz)
M23 / D-Sub9 Konfiguration Seite 1: D-Sub 9-polig, Stift
Konfiguration Seite 2: M23 Buchse, 12-polig, Stecker gerade,
fur M23 Geberstecker
Geberkabel P-, Q-Geber (ohne 401157 Lange y m3), fiir P-,Q-Geber (ohne Analogspuren),
Analogspuren) schleppkettentauglich?)
M23 gewinkelt / D-Sub9 Konfiguration Seite 1: D-Sub 9-polig, Stift

Konfiguration Seite 2: M23 Buchse, 12-polig, Stecker
gewinkelt, fir M23 Geberstecker
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Bezeichnung AMK Teile-Nr. Beschreibung
Geberkabel Resolver 101761 Lange y m3), fiir R-Geber, schleppkettentauglich?)
M23/D-Sub9 Konfiguration Seite 1: D-Sub 9-polig, Stift
Konfiguration Seite 2: M23 Buchse, 12-polig, Stecker gerade,
fur M23 Geberstecker
Geberkabel Resolver 101762 Lange y m3), fiir R-Geber, schleppkettentauglich?)
M23 gewinkelt/ D-Sub9 Konfiguration Seite 1: D-Sub 9-polig, Stift
Konfiguration Seite 2: M23 Buchse, 12-polig, Stecker
gewinkelt, fir M23 Geberstecker

1) Biegeradius: 85 mm
Biegezyklen: 2000000
2) Biegeradius: 12 x Auflendurchmesser Kabel
Biegezyklen: 5000000
3) Das Kabel ist unter der angegebenen Teile-Nr. in der gewlinschten Lange zu bestellen.

14.2 Geberkabel mit CM3-Stecker konfektioniert

Bezeichnung AMK Teile-Nr. Beschreibung

Geberkabel 403344 CM3/CM3;1:1 1)

E- F- P~ Q- S-, T-, U-, V-Geber, Schleppkettentauglich; Mindestbiegeradius 12 x

AuRendurchmesser
Das Kabel ist unter der angegebenen Teile-Nr. in der
gewunschten Lange zu bestellen.

1) Firandere Belegungen wenden Sie sich bitte an Ihre AMK Vertretung.
14.3 Leistungsanschluss M23

14.3.1 M23 Leistungssteckerset

Bezeichnung AMK-Teile-Nr. | Beschreibung

Leistungssteckerset bis 16 A Baugroe 1 | 48226 fiir Kabelquerschnitte 0,75 mm2, 1,5 mmZ2, 2,5 mm?2
Leistungssteckerset bis 25 A BaugréRe 1 48286 fir Kabelquerschnitte 4,0 mm?
Leistungssteckerset bis 36 A BaugréRe 1,5 | 48468 fiir Kabelquerschnitte 6,0 mm2, 10,0 mm?
Leistungssteckerset bis 75A Baugroe 1,5 | 103624 fiir Kabelquerschnitte 6,0 mm?2 - 16,0 mm?2

14.3.2 Leistungskabel mit Leistungsstecker rund konfektioniert

Bezeichnung AMK-Teile-Nr. Beschreibung

AM-GA-Q1,5 18570 ¢ Anschlusskabel Motor
o Mit Leistungsstecker Baugrofe 1
« Vorkonfektionierte Kabel fiir Leistung, Temperaturfiihler und Bremse

AM-GA-Q2,5 19376 « Mit geradem Stecker
« Schleppkettentauglich 1)

« Aufder Anschlussseite Umrichter sind die Kabel abgemantelt, der Schirm

zuruickgeschlagen und mit Schrumpfschlauch gesichert

AM-GA-Q4 19216 « Unterschiedliche Querschnitte, z.B. Q1,5 entspricht 1,5 mm?

o Das Kabel ist unter der angegebenen Teile-Nr. in der gewlinschten
Lange zu bestellen.
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Bezeichnung AMK-Teile-Nr. Beschreibung
AM-GA-Q6 19377 * Anschlusskabel Motor
» Mit Leistungsstecker Baugroflie 1,5
« Vorkonfektionierte Kabel fur Leistung, Temperaturfuhler und Bremse
o Mit geradem Stecker
AM-GA-Q10 19378 « Schleppkettentauglich ")
« Aufder Anschlussseite Umrichter sind die Kabel abgemantelt, der Schirm
zuriickgeschlagen und mit Schrumpfschlauch gesichert
AM-GA-Q16 200186 * Die Kabe_len(.jen sind mit En_thIsen oder Kabélschuhen2besti]ckt
« Unterschiedliche Querschnitte, z.B. Q6 entspricht 6 mm
o Das Kabel ist unter der angegebenen Teile-Nr. in der gewlinschten
Lange zu bestellen.

1) Biegeradius: 7,5 x AuRendurchmesser Kabel,
auller bei AMK-Teile-Nr. 18570: Biegeradius: 15 x AuBendurchmesser Kabel
Biegezyklen: 5000000

Steckerbelegung BaugroBe 1 (Q1,5 - Q4)

Anschluss | Beschreibung Aderkennung bei AMK-Teile-Nr.
18570, 19376 und 19216

A Temperatursensor weill/5
Motorwicklung +

B Temperatursensor braun/6
Motorwicklung -

C Motorhaltebremse + grun/7

D Motorhaltbremse - gelb/8

1 Motorphase U L1/U

3 Motorphase W L3/W

4 Motorphase V L2/Vv

PE Schutzleiter grun/gelb

Steckerbelegung BaugroBe 1,5 (Q6 - Q16)
Anschluss | Beschreibung Aderkennung bei AMK-
Teile-Nr.
19377, 19378 und 400186

1 Temperatursensor 5
Motorwicklung +

2 Temperatursensor 6
Motorwicklung -

+ Motorhaltebremse + 7

- Motorhaltebremse - 8

u Motorphase U 1

W Motorphase W 3

\% Motorphase V 2

PE Schutzleiter grun/gelb

14.4 Leistungskabel mit CM3-Stecker konfektioniert

Bezeichnung

AMK Teile-Nr.

Beschreibung

Motorkabel

403345

CM3/CM3; 1:1 1)
Schleppkettentauglich; Mindestbiegeradius 12 x
AuRendurchmesser

Das Kabel ist unter der angegebenen Teile-Nr. in der
gewulnschten Lange zu bestellen.

1) Fuirandere Belegungen wenden Sie sich bitte an lhre AMK Vertretung.
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14.5 Hybridkabel konfektioniert

Bezeichnung

AMK Teile-Nr.

Beschreibung

Hybridkabel Q0,5 DSL

403550

Y-Geber, Stecker gerade M15 9-polig, Leistungsadern 0,5
mm2

Das Kabel ist unter der angegebenen Teile-Nr. in der
gewunschten Lange zu bestellen.
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15 Zertifikate

Zertifikate sind erhaltlich Gber AMKmotion Vertrieb oder auf der AMKmotion Homepage:
« Konformitatserklarung
Sie erhalten Sie, wie folgt:

» AMKmotion Homepage - Service - Downloads - Anmelden - Online Dokumentation - Zertifikate
(Einmalige manuelle Freischaltung durch AMKmotion Vertrieb erforderlich.
Die automatische Registrierung tiber die AMKmotion Homepage beinhaltet keinen Zugriff auf die Dokumentationen.)
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Glossar

A

AIPEX

AMK Parametrier- und Inbetriebnahmeexplorer (PC Software):
Programmieren, Parametrieren, Konfigurieren, Diagnose,
Oszilloskop, Statusinformationen

AWG

American Wire Gauge (Kodierung fur Drahtdurchmesser;
Uiberwiegend im Nordamerikanischen Raum verwendet)

E

E-Geber
Absolutwertgeber singleturn, EnDAT 2.1 mit zusatzlicher Sinus-
und Cosinusspur

EMV
Elektromagnetische Vertraglichkeit

EnDat 2.1
Motorgeber Schnittstellenprotokoll der Firma Heidenhain

EnDat 2.2
Motorgeber Schnittstellenprotokoll der Firma Heidenhain

F

F-Geber
Absolutwertgeber multiturn, EnDAT 2.1 mit zusatzlicher Sinus-
und Cosinusspur

G

GND
Ground, Erdpotential, Bezugspotential

H

Hiperface
Motorgeber Schnittstellenprotokoll der Firma Sick Stegmann

Hiperface DSL
Motorgeber Schnittstellenprotokoll der Firma Sick Stegmann

i’t
Integral des Stromquadrates Uber die Zeit

ID
Parameter-ldentnummern nach SERCOS Standard
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K

KTY
Bauart des Temperatursensors

MyTerm

N

NHN

Normalhéhennull: Bezugsflache fiir Hohen Giber dem
Meeresspiegel im Deutschen Haupthéhennetz 1992. Die
Bezugshohe ist an einem Hohenfestpunkt an der Kirche
Wallenhorst festgemacht.

P

PDK_xxxxxx_abcdefgh
Produktdokumentation; xxxxxx - AMK Teile-Nr. , abcdefgh - Titel

P-Geber
Absolutwertgeber singleturn, EnDAT 2.2 light

Q

Q-Geber
Absolutwertgeber multiturn, EnDAT 2.2 light

R

Resolver
Absoluter Winkelgeber singleturn (1 Sinus- und Cossinusspur
pro Umdrehung)

R-Geber

Absoluter Winkelgeber singleturn (1 Sinus- und Cossinusspur
pro Umdrehung)

S

S-Geber
Absolutwertgeber singleturn, RS485 Hiperface mit Sinus- und
Cosinusspur

T

T-Geber
Absolutwertgeber multiturn, RS485 Hiperface mit Sinus- und
Cosinusspur
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U

U-Geber
Absolutwertgeber singleturn, RS485 Hiperface mit Sinus- und
Cosinusspur

UZN
Zwischenkreisspannung negativ

uzp
Zwischenkreisspannung positiv

Vv

V-Geber
Absolutwertgeber multiturn, RS485 Hiperface mit Sinus- und
Cosinusspur

Y

Y-Geber
Absolutwertgeber singleturn oder multiturn, RS485 Hiperface

DSL
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lhre Meinung zahlt!

Mit unseren Dokumentationen mochten wir Sie im Umgang mit den AMKmotion Produkten bestmdglich unterstitzen.
Daher sind wir standig bestrebt, unsere Dokumentationen zu optimieren.

Ihre Kommentare oder Anregungen sind fur uns immer interessant.

Nehmen Sie sich kurz Zeit und beantworten Sie unsere Fragen. Bitte schicken Sie anschliel3end eine Kopie dieser Seite an
AMKmotion zurtick.

E-Mail:

— oder
E — Fax-Nr.: +49 7021/50 05-199

Vielen Dank fiir lhre Mithilfe.
Ilhr AMKmotion Dokumentationsteam

1. Wie sind Sie mit der Optik unserer Dokumentationen zufrieden?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

2. Istder Inhalt gut gegliedert?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

3. lIstder Inhalt verstandlich dokumentiert?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

4. Haben Sie Themen in der Dokumentation vermisst?

(1) nein (2) ja, welche:

5. Fdhlen Sie sich bei AMKmotion insgesamt gut betreut?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

AMKmotion GmbH + Co KG
Telefon: +49 7021/50 05-0, Telefax: +49 7021/50 05-199

E-Mail:
Homepage:
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