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1 Zu dieser Dokumentation

1.1 Dokumentstruktur

Thema Kapitel Kapitelnummer
Gultigkeit, Verwendung und Zielsetzung des Dokuments Impressum -

Zu diesem Dokument 1
Sicherheit Zu |hrer Sicherheit 2
Produktbeschreibung, Lieferumfang, Voraussetzungen Produktibersicht 3
Installation der Software, Startbildschirm, Nutzliche Hinweise zum Umgang Grundlagen 4
Beschreibung und Umgang mit der Software, Funktionsumfang Plugins und Funktionen |5

Menipunkte 6
Bericht Anhang 7
Abkurzungen und Begriffserklarungen Glossar -

1.2 Aufbewahrung

Dieses Dokument muss standig dort verfligbar und einsehbar sein, wo das Produkt im Einsatz ist. Wird das Produkt an einem
anderen Ort eingesetzt oder wechselt den Besitzer, muss das Dokument mitgegeben werden.

1.3 Zielgruppe

Dieses Dokument muss von jeder Person gelesen, verstanden und beachtet werden, die berechtigt ist und beabsichtigt, eine der
folgenden Arbeiten auszufihren:

o Parametrieren
¢ Inbetriebnehmen
« Software Installieren

1.4 Zweck

Dieses Dokument richtet sich an alle Personen, die mit dem Produkt umgehen, und informiert zu folgenden Themen:
« Sicherheitshinweise, die beim Umgang mit dem Produkt unbedingt beachtet werden missen
o Produktkennung und Identifikation
 Inbetriebnahme und Betrieb
» Softwareinstallation

1.5 Darstellungskonventionen

Darstellung Bedeutung

0 Diese Textstelle verdient Ihre besondere Aufmerksamkeit!
Das Symbol Hand zeigt in den Beispielen, auf welche Menlpunkte oder Tasten in einer
Software geklickt werden muss.

'Namen' In Hochkomma werden Namen dargestellt, z. B. Parameter, Variablen, usw.

"Text' Menilpunkte und Tasten in einer Software oder Bedieneinheit, z. B.:
Bestatigen Sie mit 'OK' im Meni 'Optionen’, um die Funktion 'PLC Programm I6schen’
aufzurufen

— Ablauf einer Eingabe- / Bedienfolge

z. B. 'Start' — 'Alle Programme’' — 'Zubehoér' — "Editor"
z.B. 0 — 1 Flanke
Ausflihrbarer Querverweis in elektronischen Ausgabemedien

PDK_205171_Software_AIPEX_PRO_Startup / Version 2023/27 5/52
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1.6 Weiterfiihrende Dokumente

Geratebeschreibungen

AMK Teile-Nr. Titel

203704 Parameterbeschreibung
KW-R06 /-R16 /-R07 / -R17
KW-R24(-R)/-R25/-R26 / -R27

KE (CAN/ Ethernet)
iC/iX/iDT5
Softwarebeschreibungen
AMK Teile-Nr. Titel
204979 Softwarebeschreibung AIPEX PRO V3

(PC Software zur Inbetriebnahme und Parametrierung)
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2 Zu lhrer Sicherheit

2.1 Grundlegende Hinweise fiir Ihrer Sicherheit
» Bei elektrischen Antriebssystemen treten prinzipbedingt Gefahren auf, die Tod oder schwere Kérperverletzungen

verursachen kdnnen:

o Elektrische Gefahrdung (z. B. Stromschlag durch Beriihren elektrischer Anschlisse)

° Mechanische Gefahrdung (z. B. Quetschen, Einziehen durch die Rotation der Motorwelle)

o Thermische Gefahrdung (z. B. Verbrennungen beim Berlhren heil3er Oberflachen)
Die Gefahren treten insbesondere bei der Inbetriebnahme, wahrend des Betriebes und im Service- oder Wartungsfall auf.
Sicherheitshinweise in der Dokumentation und auf dem Produkt warnen vor den Gefahren.

Die Sicherheitshinweise miissen vor der Installation und Produktverwendung gelesen und verstanden worden sein. In den
produktbegleitenden Dokumenten weisen handlungsbezogene Warnhinweise auf direkt bevorstehende Gefahren hin und

mussen unmittelbaren Einfluss auf die Handlung des Anwenders haben.

+ AMKmotion Produkte miissen im Originalzustand belassen werden, d.h. an der Hardware darf keine bauliche
Veranderung vorgenommen werden und Software darf nicht dekompiliert und der Quellcode geéandert werden.

» Beschadigte oder fehlerhafte Produkte diirfen nicht eingebaut oder in Betrieb genommen werden.

» Anlagen, in die AMKmotion Produkte eingebaut werden, diirfen erst in Betrieb genommen werden (Aufnahme der
bestimmungsgemaRen Verwendung), wenn festgestellt ist, dass alle dafiir relevanten Normen, Gesetze und Richtlinien
eingehalten sind, z. B. Niederspannungsrichtline, EMV-Richtlinie und Maschinenrichtlinie und méglicherweise weitere
Produktnormen. Die Verantwortung dabei hat der Anlagenbauer.

» Die Gerate miissen wie in den Geratebeschreibungen beschrieben montiert, angeschlossen und betrieben werden. Die
technischen Daten und die geforderten Umgebungsbedingungen sind zu jeder Zeit einzuhalten.

2.2 Darstellung der Sicherheitshinweise
Alle Sicherheitshinweise sind wie folgt aufgebaut:

A SIGNALWORT

Symbol

Art und Quelle der Gefahr
Folge(n) bei Nichtbeachtung

GegenmafBnahmen:

2.3 Gefahrenklassen

Sicherheits- und Warnhinweise sind in verschiedene Gefahrenklassen (nach ANSI Z535) abgestuft. Die Gefahrenklasse definiert
das potentielle Schadensrisiko bei Nichtbeachten des Sicherheitshinweises und ist durch ein einzelnes Signalwort beschrieben.
Das Signalwort wird von einem Warnsymbol (ISO 3864, DIN EN ISO 7010) begleitet. In Ubereinstimmung mit ANSI Z535 werden
folgende Signalworte zur Einstufung der Gefahrenklasse verwendet:

Warnsymbol und
Signalwort

Gefahrenklasse und Bedeutung

GEFAHR kennzeichnet eine Gefahrdung, die Tod oder schwere Kérperverletzungen zur Folge
hat, wenn der Sicherheitshinweis nicht beachtet wird.

A WARNUNG

WARNUNG kennzeichnet eine Gefahrdung, die Tod oder schwere Kérperverletzungen zur Folge
haben kann, wenn der Sicherheitshinweis nicht beachtet wird.

A VORSICHT VORSICHT kennzeichnet eine Gefahrdung, die leichte oder mittlere Kérperverletzungen zur Folge
haben kann, wenn der Sicherheitshinweis nicht beachtet wird.
HINWEIS HINWEIS kennzeichnet mégliche Sachschaden, wenn der Hinweis nicht beachtet wird.
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2.4 Bestimmungsgemale Verwendung

Die AMK Software 'AIPEX PRO Startup' untersttitzt die Inbetriebnahme von AMK Antriebssystemen. Angeschlossene AMK
Antriebssysteme mit elektronischem Typenschild werden automatisch erkannt und identifiziert. Dabei werden alle wichtigen
GréRen zum Motor, Motorgeber und Getriebe angezeigt. Betriebsbereite Parameterwerte fir Stromregler, Drehzahlregler und
Lageregler kann die Software in kirzester Zeit selbstandig bestimmen und im Antrieb einstellen. Das gemessene Regelverhalten
auf einen Sollwertsprung wird automatisch aufgezeichnet und grafisch dargestellt.

Der Anwender kann die Reglereinstellungen beeinflussen und fiir seine Anwendung optimieren.

2.5 Anforderungen an Personal und dessen Qualifikation
An und mit den AMKmotion Antriebssystemen darf ausschlieRlich autorisiertes und qualifiziertes Fachpersonal arbeiten.
Fachpersonal muss:

« Mechanische und elektrische Arbeiten durchfiihren, die in der vorliegenden Dokumentation beschrieben sind,
beispielsweise beim Montieren und Anschlieen

« Alle Hinweise der produktbegleitenden Dokumentation beachten, um sicher und fehlerfrei mit dem Produkt zu arbeiten
« Gefahren verstehen und kennen, die beim Umgang mit dem Produkt auftreten

« Zusammenhange und Funktionsweise der Anlage kennen

o Mit dem Steuerungskonzept vertraut sein, um das Antriebssystem in Betrieb zu nehmen

« Berechtigt sein, Stromkreise und Gerate ein- und auszuschalten, zu erden und zu kennzeichnen

« Lokale spezifische Sicherheitsanforderungen beachten

8/52 PDK_205171_Software_AIPEX_PRO_Startup / Version 2023/27
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3 Produktiibersicht

3.1 Lieferumfang

Uberpriifen Sie, ob die gelieferten Teile mit dem Lieferschein libereinstimmen. Bitte informieren Sie Ihre ndchste AMKmotion
Vertretung, wenn eine Lieferung unvollstandig ist.

Uberpriifen Sie die gelieferte Ware nach ihrer Ankunft auf Transportschiden. Schadhafte Teile diirfen nicht eingebaut und in
Betrieb genommen werden.

Reklamieren Sie Transportschaden sofort beim Anlieferer und informieren Sie Ihre AMKmotion Vertretung.

3.2 Produktbezeichnung und Bestelldaten

Produktbezeichnung | Bestellnummer
AIPEX PRO Startup 0920

3.3 Voraussetzungen

PC Anforderungen
e Prozessor: Pentium V, Centrino > 3,0 GHz, Pentium M > 1,5 GHz
» Festplatten-Speicher: mind. 1 GB
« Ram-Speicher: mind. 1024 MB

Unterstiitzte Betriebssysteme
» Windows 8
e Windows 7
o Windows XP mit SP3 (SP1 muss vor SP3 installiert werden)

Firmware des Antriebsregelers
» Reglerkartensoftware AER5-6_SW112_1417_205129 fur die Gerate
o KW
« KWD

Weitere Anforderungen

AIPEX PRO ab Version 3.02 muss auf dem gleichen PC installiert sein, wie die Software AIPEX PRO Startup.
Beide Programme kdnnen gleichzeitig gedffnet werden.

0 Einstellungen zur PC Kommunikation und Sprache werden nicht aus AIPEX PRO bernommen.
Alternativ kann AIPEX LITE ab Version 3.01 statt AIPEX PRO verwendet werden.
In Verbindung mit AIPEX LITE ist die Sprache der Software ausschliellich Englisch. Motordaten miissen manuell eingegeben

werden oder die AMK Motordatenbank muss anwenderseitig eingefiigt werden: C:\Program Files\Common Files\AMK
Die Motordatenbank (AmkMotor_jjww.mdb) in der aktuellen Version (jj: Jahr, ww: Woche) bekommen Sie vom AMK Vertrieb.
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3.4 Produktbeschreibung

Die AMK AIPEX PRO Startup Software unterstiitzt besonders die Erstinbetriebnahme von AMK Antriebssystemen und ist auch fiir
Neukunden bestens geeignet durch die leichte Bedienung. Aber auch fir erfahrene Kunden und Serieninbetriebnahme bietet die
Software interessante Funktionen.

Angeschlossene AMK Antriebssysteme mit elektronischem Typenschild werden automatisch erkannt und identifiziert. Dabei
werden alle wichtigen GréRen zum Motor, Motorgeber und Getriebe angezeigt. Betriebsbereite Parameterwerte fiir Stromregler,
Drehzahlregler und Lageregler kann die Software in kirzester Zeit selbstandig bestimmen und im Antrieb einstellen. Das
gemessene Regelverhalten auf einen Sollwertsprung wird automatisch aufgezeichnet und grafisch dargestellt.

Der Anwender kann die Reglereinstellungen beeinflussen und fir seine Anwendung optimieren. Es kdnnen mehrere
Einstellungen aufgezeichnet und gespeichert werden, so dass der Anwender zur Beurteilung unterschiedliche Messungen
miteinander vergleichen kann, um die fiir sein Anwendung beste Einstellung zu finden.

Die Software unterstiitzt den Anwender bei der weiteren Inbetriebnahme durch folgende Funktionen:
» Tippbetrieb mit Drehzahlsollwertvorgabe
« Hilfe beim Einstellen der Begrenzungen fir Drehmoment, Drehzahl und Lage
» Einfache Steuerung der Reglerfreigabe und einer Motorhaltebremse
« Anzeige der Istwerte fiir Drehzahl und Lage
» Anzeige Geratestatus
» Anzeige Busstatus bei vernetzten Antrieben (via EtherCAT Antriebsbus)
» Ausdruck eines Reports der verifizierten Werte und Messdiagramme

10/52 PDK_205171_Software_AIPEX_PRO_Startup / Version 2023/27
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4 Grundlagen

4.1 Installation
0 Fur die Installation werden Administratorrechte bendtigt.

Starte die Datei 'SetupAipexProStartup.exe’.

Folgen Sie den Anweisungen des 'AMK AIPEX PRO Startup Installers'

Installer Language Iﬁ

!_Jg Flease select a language.

[

=
[Deutsch v]
OK I Cancel
[ %8 Installation von AIPEX PRO Startup V1.00 ESTE)

Willkommen beim Installations-
Assistenten fur AIPEX PRO Startup

Dieser Assistent wird Sie durch die Installation von AIPEX
PRO Startup V1,00 begleiten,

Es wird empfohlen, vor der Installation alle anderen
Programme zu schliefien, damit bestimmte Systemdateien
ohne Meustart ersetzt werden kénnen.

Klicken Sie auf Weiter, um fortzufahren.

[ Weiter = [ Abbrechen

PDK_205171_Software_AIPEX_PRO_Startup / Version 2023/27 11/52
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i B E
%1 Installation von AIPEX PRO Startup V1.00 YR

Komponenten auswahlen ,gj

Wahlen Sie die Komponenten aus, die Sie installieren méchten,

Wahlen Sie die Komponenten aus, die Sie installieren méchten und wahlen Sie diejenigen ab,
die nicht installiert werden sollen, Klicken Sie auf Weiter, um fortzufahren.

Installations-Typ bestimmen: ['u'ull -

oder wahlen Sie zusétzliche ...["] AIPEX PRO Start-up Eiesd1rabur1g
Kompaonenten aus, die Sie EI Treiber Eeweggn 5IE“ den .
installieren machten: Mauszeiger Gber eine

USE Treiber Komponente, um ihre
WinPcap Beschreibung zu sehen,

----- DOXAT Treiber

Bendtigter Speicher: 154, 1MB

AMK Arnold Miller GmbH & Co. KG <zurick || weiter > # | Abbrechen

USB: Treiber fir die serielle Kommunikation tiber USB
WinPcap: Windows Bibliothek packet capture flir Zugriff auf EtherCAT
IXXAT: Treiber fir USB-to-CAN Adapter von IXXAT

. B
# Installation von AIPEX PRO Startup V1.00 ENET

Aelverzeichnis auswahlen ,.g

Wahlen Sie das Verzeichnis aus, in das AIPEX PRO Startup ¥ 1.00 installiert werden
sall,

AIPEX PRO Startup V1,00 wird in das unten angegebene Verzeichnis installiert, Falls Sie in ein
anderes Verzeichnis installieren méchten, Kidken Sie auf Durchsuchen und wahlen Sie ein
anderes Verzeichnis aus. Klicken Sie auf Weiter, um fortzufahren.

Fielverzeichnis

Bendtigter Speicher: 154, 1MB
Verfiigbarer Speicher: 44, 5G8

AMK Arnold Miller GmbH & Co. KG <Zuriick || weiter > ‘ | Abbrechen
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AMKotion

-
49 Installation von AIPEX PRO Startup V1.00 —) e

Startmenu-Ordner bestimmen
Bestimmen Sie einen Startmeni-Crdner fir die Programmyverknipfungen. g’

Wahlen Sie den Startment-Ordner fur die Programmyerknipfungen aus. Falls Sie einen neuen
Ordner erstellen michten, geben Sie dessen Namen ein,

AMK

35 CODESYS -
35 Software

7-Zip

AcCcessories
Accounting
Administrative Tools
Adobe

AME

CodeMeter

FileZilla FTP Client
Games

Ghostscript -

m

AMEK Arnold Miller GmbH & Co. KG

< Zurlick ][_Insmlliereri [ Abbrechen ]

p
fgl Installaticn von AIPEX PRO Startup V1.00

ESREEE )

Wird installiert ___
Bitte warten Sie, wahrend AIPEX PRO Startup V1,00 installiert wird, g:l

Wird gestartet: C:\Jsers\WIGOVT ~1\AppData'Local \Temp\AmkCommServer \SetupAmkCommSe

Details anzeigen

AME Arnold Miller GmbH & Co. KG < Furiick Weiter = Abbrechen
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48 Installation von AIPEX PRO Startup V1.00

Die Installation ist vollstandig
Die Installation wurde erfolgreich abgeschlossen,

Fertig

Details anzeigen

AME Arnold Miller GmbH & Co. KG

Windows jetzt neu starten?

-;Jett newu starten
1

Die Installation von AIPEX PRO
Startup V1.00 wird abgeschlossen

Windows muss neu gestartet werden, um die Installation van
AIPEX PRO Startup V1.00 zu vervollstandigen. Michten Sie

() Windows spater selbst neu starten

Fertigstellen Abbr
2

14 /52
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4.2 Startbildschirm

Startbildschirm mit Plugins und Menlileiste:

-
B AIPEX PRO Startup

Bearbeiten Extras Fenster Hilfe

Datei

Online Devices

a Name
Tuning

B X

-
Adresse Status Busstatus

4 I 3

Tuning
Lageistwert; ’ 31 Bericht ] ’ 4 R[Jd(setren] ’ . RF Aus ]
Zusammenfassung
Maotor Mame
Geber Gerat
Getriebe
Software
Serien Mr.
Feldbus
Motartype
Gebertype
Identifikation erneut starten
Identifikation Begrenzungen | Stromregler Grundeinstellungen Drehzahiregler Lageregler

Allgemeine Ausgaben

T I

Wahle ein Symbol, um das Plugin zu starten.

Symbol

10;

Plugin Name Beschreibung

Tuning

4.3 Einstellungen zur Sprache und PC Kommunikation

Erstinbetriebnahme

AIPEX PRO ab Version 3.02 muss auf dem gleichen PC installiert sein, wie die Software AIPEX PRO Startup.
Beide Programme kdnnen gleichzeitig gedffnet werden.

@

Einstellungen zur PC Kommunikation und Sprache werden nicht aus AIPEX PRO Gbernommen.

PDK_205171_Software_AIPEX_PRO_Startup / Version 2023/27
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4.4 Sprache

Wahlen Sie, in welcher Landessprache die MenU- und Dialogtexte angezeigt werden soll.
Die Sprache kann unter 'Extras’' — 'Einstellungen’ — 'Umgebung’ — 'Allgemein’ — 'Sprache’ geandert werden.
Define here, in which language the menu and dialog texts should be displayed.
The language can be changed under 'Extras' — 'Options' — 'Environment' — 'General' — ‘Language’.

Nach dem Andern der Spracheinstellung, muss AIPEX PRO Startup neu gestartet werden.
o Restart AIPEX PRO Startup after changing the language.

r Y
B AIPEX PRO Startup =] B e

Datei Eearbeiten JSWEM Fenster  Hilfe
Online Gerdte abfragen Strg+R

Antrieh bewegen... Strg+M —
Lageistwert: [ 'ggBericht l [ 4 Rudcsetzen] [ @ RFaus l
Extern 4
Einstellungen... I:ammenfassung
Iotor Name
Geber Gerat
Getriebe
Software
Serien Nr.
Feldbus
Motortype
Gebertype

Identifikation erneut starten

Identifikation Begrenzungen I Stromregler Grundeinstellungen Drehzahiregler Lageregler

Allgemeine Ausgaben v €@ $

m 3 Al

16/52 PDK_205171_Software_AIPEX_PRO_Startup / Version 2023/27
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[ @ ApEX PRO Startup [= =] x J]

r Al
B Einstellungen u

Filter Umgebung

All i z
@ Wrvedims lgemein | Tastatur I Externe Werkzeuge I MIME-Typen
| Benutzercberflache
i Online
Sprache: English VJ

<Sprache des Betribssystems =
Reset warnings

System French (France)
Wenn externe fing Hungarian (Hungary)
Japanese (Japan)

. Russian (RussianFederation)
Sicherungskop! Slovenian (Slovenia

rden: |Stets fragen -

tisch erstellen Intervall:  Smin |5

[ OK ] [ Abbrechen ] [ Anwenden ]

T
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4.5 PC Kommunikation

4.5.1 Kommunikationsserver

Folgende Bussysteme werden vom Kommunikationsserver unterstutzt (Hardwarekomponenten und Treiber missen installiert
sein):

o Ethernetistimmer aktiv

« USB-MSG istimmer aktiv

e CANCLIENT muss in AIPEX PRO Startup aktiviert werden

o EtherCAT muss in AIPEX PRO Startup aktiviert werden

'Extras’ — 'Einstellungen’ — 'Online'— 'Feldbus auswahlen’

f. AIPEX PRO Startup | = | B | 53 ‘L
@ Einstellungen @
Filter Online
[i] Urngebung Iw Feldbus auswahlen Gerdtebaum
| CAM
| Online
EtherCAT
|:| active
[ Ok ] [ Abbrechen ] [ Anwenden ]

UL
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4.5.2 Kommunikation herstellen

-
B AIPEX PRO Startup

= | B e |

Datei Bearbeiten

Online Dy

Suiz Fenster  Hilfe

Online Gerdte abfragen
Antrieb bewegen...

Extern

Einstellungen...

Strg+M =
Lageistwert: [ ﬂﬂerimt l ’ { R[Jdcseizenl [ @ FF Aus ]
3
Lammenfassung
Tator Mame
Geber Gerat
Getriebe
Software
Serien Nr.
Feldbus
Motortype
Gebertype

Identifikation erneut starten

Identifikation Begrenzungen

Allgemeine Ausgaben v & &

Stromregler Grundeinstellungen Drehzahlregler Lageregler

Es werden alle aktiven und die manuell (iber das Eingabefeld in der Titelleiste 'Gerat' angelegten AMK Ethernet Gerate angezeigt.
Wahlen Sie das Gerat, mit dem Sie Verbindung aufnehmen wollen an.

Farbstatus Rot: Gerat ist Uber Ethernet nicht erreichbar.

Farbstatus Gelb: Gerat ist mit einem anderen PC verbunden.
Farbstatus Hellgriin: Gerat ist mitihrem PC verbunden aber nicht aktiv
Farbstatus Griin: Gerat ist mit Inrem PC verbunden und es wird aktiv auf das Gerat zugegriffen

Farbstatus Weil}: Geréat ist nicht verbunden.
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[ B AIPEX PRO Startup

(=[] = _Il

.
B Einstellungen

Filter Online
@ u TP auswahlen Feldbus auswahlen I Gerdtebaum |
mgebung
Add target Hide foreign  Hide unused
l=|J Online <
= Gerdt Gerdtename S/N
[ [E117216484 iSA_A45-MCO 1277784
[[] [E117216486 Steuerung 1263204
[ 17216487 Kaffee fertig? 1307633
[ 17216488 1394646
[ [E117216490 Steuerung 1235
[ [El17216499 123123
=] 172164124 PLC 1241119
[ [El172164132 1341623
[ [E1172164139 Steuerung 1242595
[ [El172164.144 6660001
[ [E1172164190 AS-CP15T 1427987
[] [=1172164193 ASD-MOE-15P 1379450

verbunden mit o

kighew011

kighvt041

m

i OK ] [ Abbrechen ] [ Anwenden ]

-
B AIPEX PRO Startup

Datei  Bearbeiten

MName

Extras Fenster Hilfe

5 * B+ X Tuning
-~
Ad Stat Busstat =
resse SIS | Bussiatus Lageistwert: [ 'ggBericht l [ 4 Rﬂdcsetzen] [ @ RFaus l
Zusammenfassung
Motor Mame
Geber Gerat
Getricbe
‘ Software
1RMT
Serien Nr.
Feldbus
Motortype
Status anzeigen
d g Gebertype
Gerdteliste auffrischen
2
Identifikation erneut starten
Identifikation Begrenzungen Stromregler Grundeinstellungen Drehzahlregler Lageregler
Allgemeine Ausgaben vg & &
a
T 3 i
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- Y
B AIPEX PRO Startup (=] & et
Datei Eearbeiten Extras Fenster Hilfe
Online Devices * B+ X Tuning
-~
M Ad Status Busstat =
ame resse AL Bussiatu Lageistwert: | L Bericht | | ¢ Riicksetzen| | @ RF Aus |
4 50 L 172164124 =
iC =1 @ = =
o= usammenfassung
- Maotor Name
Geber Gerat
Getriebe
Software
Serien Nr
Feldbus
Motortype
Gebertype
Identifikation erneut starten
Identifikation Begrenzungen Stromregler Grundeinstellungen Drehzahlregler Lageregler
Allgemeine Ausgaben g € #
&
< | T 3 -
0 5 =
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4.6 Tooltips und Quickinfos

Zahlreiche Bereiche, wie beispielsweise Eingabefelder, Anzeigefelder... zeigen einen Infotext an, wenn das Fenster angewahlt ist
und der Bildschirmzeiger auf das Feld gefiihrt wird.

Beispiel: Tooltips und Quickinfos

Lageistwert: [ _J Bericht ] [ £ R[]d{ﬂ:euen] [ @ FF Aus ]
Zusammenfass
Motor AMK. Motordatenbank
Geber
Getriebe type |
Motormodell [_[ D141 i - ]
Mennmorment M
Mennspannung W
Menndrehzahl 1/min
Mennstrom A
Rotorzeitkonstante g
Polzahl
Maan. Strom IM A
Magn. Strom IM1 A
Teilenummer
A [ m 3
Identifikation | Begrenzungen Stromregler Grundeinstellungen Drehzahlregler Lageregler
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5 Plugins und Funktionen

5.1 Gerateauswahl

Die Gerateauswahl erkennt angeschlossene Gerate automatisch und zeigt diese als Geratebaum an. Durch 'Geréateliste
auffrischen’ startet die automatische Gerateerkennung neu und aktualisiert den Geratebaum.

.
B AIPEX PRO Startup

Datei Hearbeiten  Extras Fenster  Hilfe

Online Devices

-~
Mame Adresse Status Busstatus

.1RMT

v Status anzeigen

Gerdteliste auffrischen

N

Das Antriebssystem wird nur dann korrekt erkannt, wenn die Software erst gestartet wird, nachdem das Antriebssystem komplett
hochgefahren ist. Wird das Antriebssystem neu gestartet oder ist noch nicht vollstandig hochgefahren, muss die Software
geschlossen und neu gedffnet werden, damit das Antriebssystem korrekt erkannt wird.

Gerateauswahl ohne angeschlossene Gerite

-
B AIPEX PRO Startup

Datei Hearbeten  Extras  Fenster  Hilfe

Online Devices

i
Mame Adressze Status Busstatus
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Gerateauswahl mit angeschlossenem Antriebssystem

Beispiel: Der PC ist Giber USB mit dem Wechselrichter (KW) verbunden. Am KW (mit der Reglerkarte KW-R06) ist (iber die ACC

Bus Schnittstelle eine Einspeisung (KE) angeschlossen.

-
B AIPEX PRO Startup

Dater  Hearbeten  Extras Fenster  Hilfe

Online Devices

KE 23

Namg Adresze Status Busstatus
4 KW ®
4 CAM

Damit der Geratestatus und der Busstatus angezeigt werden, muss die entsprechende Option angewahlt sein: Wahle 'Extras’ —

'Einstellungen’ — 'Online' — 'Geratebaum’

Der Busstatus wird nur angezeigt, wenn der PC mit einer Steuerung verbunden ist, an der die Antriebe tiber EtherCAT

angeschlossen sind.
Siehe 'Gerateauswahl' auf Seite 48.

Siehe 'Bedeutung der Farben in der Spalte Status (Geratestatus)' auf Seite 25.

Siehe 'Bedeutung der Farben in der Spalte Busstatus' auf Seite 25.

Gerateauswahl mit Steuerung und EtherCAT Verbindung zu den Antrieben

Beispiel: Der PC ist Gber Ethernet mit der Steuerung verbunden. Die Steuerung ist mit den beiden Wechselrichtern (KW1 und
KW?2) Gber EtherCAT verbunden. Am KW1 (mit der Reglerkarte KW-R06) ist tiber die ACC Bus Schnittstelle eine Einspeisung

(KE) angeschlossen.

-
B AIPEX PRO Startup

Datei  Hearbeten  Ewxtras Fenster  Hilfe

Online Devices

Namg Adresse Status
4 Steuerung 172.16.4.55 =
4 KW =1 @
4 CAN
KE 33

Busstatus
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5.1.1 Bedeutung der Farben in der Spalte Status (Geratestatus)

Farbe der Statusanzeige | Bedeutung

Grau keine Kommunikation

Rot Zustand Fehler oder Warnung, zusatzlich wird die Diagnosenummer
angezeigt

Gelb Quittierung Umrichter EIN (QUE)

Grin Quittierung Reglerfreigabe EIN (QRF)

Weil} System Bereit Meldung (SBM)

5.1.2 Bedeutung der Farben in der Spalte Busstatus

Farbe der Statusanzeige | Bedeutung

Gelb Pre-Operational

Grin Operational

5.2 Inbetriebnahme

5.2.1 Ubersicht

Erstinbetriebnahme Startbildschirm ohne angeschlossenes Antriebssystem:

-
B AIPEX PRO Startup

| L Bericht | | ¢ Riicksetzen| | @ RF Aus |

Datei Bearbeiten Extras Fenster Hilfe
Online Devices * H+ ¥ Tuning
-
N Ad Stat Busstat
ame resse atus Busstatus Lageistwert:
Zusammenfassung
Motor Mame
Geber Gerat
Getriebe
Software
Serien Nr.
Feldbus
Motortype
Gebertype

Identifikation erneut starten

Allgemeine Ausgaben V'3 & &

4 | n r

Identifikation Begrenzungen Stromregler Grundeinstellungen Drehzahlregler Lageregler
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Die Erstinbetriebnahme untersttitzt folgende Funktionen:

Funktionen Kurzinformation

Lageistwert Anzeige Lageistwert

Bericht Der Bericht kann gedruckt werden und enthalt die Daten aus dem Register Identifikation,
Messungen zum Stromregler, Drehzahlregler und Lageregler.

Rucksetzen Bewirkt die Funktion Fehler I6schen im Antrieb und setzt das Oszilloskop und den
Funktionsgenerator zurick.

RF aus Schaltet die Reglerfreigabe aus, wenn diese innerhalb dieser Software eingeschaltet wurde.

Funktionen (Reiter)

Kurzinformation

Identifikation Ermittelt Kennwerte eines angeschlossenen Antriebs, z. B. Geratename, Firmwarestand,
Motordaten, Geberdaten, Getriebe, ...
Begrenzungen Grenzwerte fir Drehmoment, Drehzahl und Lage eingeben

Stromregler

Automatisches Einstellen und Optimieren des Stromreglers ausfiihren

Grundeinstellungen

Automatisches Einstellen und Optimieren des Drehzahl- und Lagereglers ausfiihren
(Schnelleinstellung)

Drehzahlregler

Automatisches Einstellen und Optimieren des Drehzahlregelers ausfiihren

Lageregler

Automatisches Einstellen und Optimieren des Lagereglers ausfiuihren

In den Reitern 'Stromregler’, 'Drehzahlregler' und 'Lageregler' kbnnen Messungen mit unterschiedlichen Einstellungen
aufgezeichnet und gespeichert werden. Durch vorwarts und riickwarts Blattern kann zwischen den Messaufzeichnungen
gewechselt werden. Die Parameter zur ausgewahlten Einstellung werden in das Gerat geschrieben.

Wahrend die Regler eingestellt werden Giberwacht der Antrieb die Kommunikation mit dem PC. Geht die Kommunikation verloren,

meldet der Antrieb die Diagnosemeldung 1115 'Kommunikationstiiberwachung'.

26/52
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5.2.2 Identifikation

Die 'ldentifikation’ startet automatisch, sobald ein Gerat in der 'Gerateauswahl' angewahlt ist.

Motoren in denen ein Geber mit einem Geberspeicher eingebaut ist und ein elektronisches Typenschild gespeichert ist, werden
automatisch identifiziert und die Werte angezeigt.

Motoren mit Geber ohne Geberspeicher, kdnnen aus der AMK Motordatenbank ausgewahlt, oder die Daten aus dem
Motordatenblatt manuell eingegeben werden.

Fremdmotoren missen generell manuell eingegeben werden.

Tuning
Lageistwert: ’ ﬂﬂericht ] [ { R[’Jckseuen] ’ @ RF 2us ]

Zusammenfassung
Motar MName PLC
Geber Gert ASD-MCE-07T
Getriebe

Software | ASD 412 1434 205296

Serien Nr. | 1241119

Feldbus

Motortype

Gebertype

Identifikation erneut starten

Identifikation Begrenzungen

Allgemeine Ausgaben vz & &

Zusammenfassung:
-
B AIPEX PRO Startup
Datei Cearbeiten Extras Fenster  Hilfe
Online Devices * B+ X
MName Adressé Status Busstatu
4 [ASD L 172164124 =
iC =1 ®
X =2
i | [T 3
0 g

Stromregler Grundeinstellungen

Drehzahlregler

Lageregler

PDK_205171_Software_AIPEX_PRO_Startup / Version 2023/27
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Motor:

-
B AIPEX PRO Startup

L 3

Allgemeine Ausgaben

S o€ P

Datei Eearbeiten Extras Fenster Hilfe
evices * B+ X Tuning
-~
Ad Status Busstat =
resse AL sty Lageistwert: | 1204014 | _LBericht | | ¢ Riicksetzen| | @ RF Aus |
L 172164124 =
=1 [ ]
— Zusammenfass
- Motor [ AMK Motordatenbank J
Geber
. Motor Aktualisieren
Getricbe trpe
Motormodell [Synchronmohor ohne Feldschwachu - ]
Mennmoment 0.9 MNm
Mennspannung 350.0 v
MNenndrehzahl 4000 1/min
Mennstrom 2.90 A
Rotorzeitkonstante 1,10 g
Palzahl 10
Teilenummer A1105AD
4 [.m 3
Identifikation Begrenzungen Stromregler Grundeinstellungen Drehzahlregler Lageregler
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Motordatenbank:

-
B AME Motordatenbank

ER==)

Name  AmkMotor_1345.mdb |
Filter [] Grofi- und Keinschreibung beachten
Hntn?tvpe Identir it
0100 :
2 OT10-200-20-F... T1111AD
3 OT4-4-10-RO0 5t DT4-4
4 OT4-2-10-RO0 5t DT4-2
5 OT4-1-10-RO0 5t DT4-1
& EEM-230-270-20 S1484AD
7 DP7-30-10-FEQ  M363BD
8 OT5-5-10-FBO Messe
9 DVsA24-7-10-4..  MBEBTS0BD
10 OT4-1-10-U00  M3178

PDK_205171_Software_AIPEX_PRO_Startup / Version 2023/27
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Geber:
F ™
B AIPEX PRO Startup =
Datei Eearbeiten Extras Fenster Hilfe
Online S * H+ ¥ Tuning
-~
M Ad Status Busstat -
ame resse adll Lageistwert: | 1203516 [ L Bericht | | ¢ Riicksetzen| | @ RF Aus |
4 a5D L 172164124 =
iC Bl ®
=3 Zusammenfass| |
! b Matar @ Mit Geber Gebertype ’E- oder F-Geber ']
| Geber Sinusgeberteilung 512
Getricbe
Auflosung Motorgeber 20480 inkr,
Geberibersetzung 1:1 -
Chne Geber  Mur fiir Asynchronmotoren
4 [.m 3
Identifikation Begrenzungen Stromregler Grundeinstellungen Drehzahlregler Lageregler
Allgemeine Ausgaben vy € &
a
< | 11 3 -
‘o = -

Geberloser Betrieb: Siehe '‘Beschreibung 'auf Seite 42.
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Getriebe:
r i
B AIPEX PRO Startup =™
Datei EBearbeiten Extras Fenster Hilfe
Online Devices * H+ X Tuning
Name |Adresse Status | Busstatu Lageistwert: | 1203515 | L Bericht | | ¢ Ricksetzen| | @ RF Aus |
4 50 L 172164124 =
ic 1 *® = .
. usammenfass
K =2 Motor Getriebe Eingangsumdrehung 10 Umdr,
Geber Getriebe Ausgangsumdrehung 10 Umdr,
| Getriebe
[ 3
Identifikation Begrenzungen Stromregler Grundeinstellungen Drehzahlregler Lageregler
< | [ 3 -
‘0 |z -
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5.2.3 Begrenzungen

Beim ersten Aufruf des Reiters 'Begrenzungen' werden die Grenzwerte angezeigt, die im Umrichter gespeichert sind und wahrend
der Identifikation ausgelesen wurden. Nachdem die Begrenzungen fur Drehmoment, Drehzahl und Lage neu eingegeben wurden,
oder die bestehenden Werte beibehalten werden, miissen die Werte verifiziert (bestatigt) werden.

Begrenzungen mit Verifizierung:

Lageistwert: | 19025 [ 3 Bericht ] [ i F‘.[]dcseuen] [ @ RFaus ]
Gerdtebegrenzungen
Momentparameter
Drehmomentgrenze positiv 120 B% MM
Drehmomentgrenze negativ | -120 %o MM [ Unabhangig
Drehzahparameter
Grenzdrehzahl positiv 5000 1/min
Grenzdrehzahl negativ -5000 1/min [ unabhangig
Lagereglerparameter
Skalierung Umdrehungen - ] 20430 Inkrementen pro Umdrehung
Lagegrenzwert paositiv 104358 Urmndrehungen [ Position dbernehmen ]
Lagegrenzwert negativ 0 Urndrehunagen [ Position (bernehmen ]

Alle diese Grenzen wurden verifiziert *

Identifikation Begrenzungen | Stromregler

Grundeinstellungen | Drehzahlregler I Lageregler

5.2.3.1 Momentparameter

Drehmomentgrenze positiv (ID82)
Legt das maximale Drehmoment in positiver Richtung fest.
Weitere Informationen: ID82

Unabhangig

Setze die Option 'Unabhangig’, um die 'Drehmomentgrenze negativ' unabhangig von der positiven einzugeben.

Drehmomentgrenze negativ (ID83)
Legt das maximale Drehmoment in negativer Richtung fest.
Weitere Informationen: ID83

5.2.3.2 Drehzahlparameter

Grenzdrehzahl positiv (ID38)

Legt den maximalen Drehzahlsollwert in positiver Richtung fest.

Weitere Informationen: ID38

32/52
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Unabhangig

Setze die Option 'Unabhangig’, um die 'Grenzdrehzahl negativ' unabhangig von der Grenzdrehzahl positiv einzugeben.

Grenzdrehzahl negativ (ID39)

Legt den maximalen Drehzahlsollwert in negativer Richtung fest.
Weitere Informationen: ID39

5.2.3.3 Lageparameter

Ist der Lagegrenzwert positiv oder negativ erreicht, wird ein Echtzeitbit (Code 33015 oder 33013) im Antrieb
gesetzt, ohne das die Bewegung gestoppt wird. Das Echtzeitbit muss von einer Steuerung ausgewertet
werden, die auch das Antriebsverhalten fur diesen Fall steuert.

Skalierung
» Inkremente [Einheit: 1 Inkrement]
o Umdrehungen [Einheit: Inkremente pro Umdrehung (ID116)]
« Millimeter [Einheit: Inkremente pro Millimeter]

Lagegrenzwert positiv (ID49)
Legt den maximalen Verfahrweg in positiver Richtung fest.
Weitere Informationen: Parameter ID49

Lagegrenzwert negativ (ID50)
Legt den maximalen Verfahrweg in negativer Richtung fest.
Weitere Informationen: Parameter ID50

Position libernehmen

Mit 'Position Gbernehmen' wird der Lageistwert als Lagegrenzwert positiv oder negativ ibernommen und in ID49 und ID50
geschrieben. Angefahrene Positionen kdnnen als Lagegrenzwert per Tastendruck ibernommen werden.

5.2.4 Stromregler
Der Reiter 'Stromregler' kann erst aufgerufen werden, wenn im Reiter '‘Begrenzungen' die eingestellten
Grenzwerte fur Drehmoment, Drehzahl und Lage verifiziert wurden!

Beim Aufruf des Reiters Stromregler werden die Reglerparameter ibernommen , die vor dem Start der Inbetriebnahmefunktion im
Antrieb aktiv waren (Ausgangswerte). Zusatzlich kdnnen Messungen mit anderen Einstellungen im Reiter 'Stromregler' gemessen
und gespeichert werden (Einstellungen 1 bis n). Zwischen den Messungen kann mit den Tasten 'Vorherige Messung' und
'Nachfolgende Messung' geblattert werden.
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Stromregler Startbild:

Lageistwert: | 1801 l gﬁericht ] l | F‘.[]d<se1zen] l @ RFaus ]
Stromregler Strom D-Zweig Proportionalverstarkung KP 35,00 v/iA
|+ Meu einstellen Strom D-Zweig Nachstellzeit TH L0 ms
Strom Q-Zweig Proportionalverstérkung KPP 29,50 WA
Unabhangig
Strom Q-Zweig Nachstellzeit TH 1.5 ms
Ausgangswerte | Verifizieren ]
1.000 mfr————————————mm - [ [EEEEES [ESEESE==NneE— e =
=1 A 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
— ! 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
1! 1 1 1 1 1
800 qH----------=mmm - Fescsssssssossssssesomss jle=essessasassssessssass {e=esemsmsmsasassasamas Feessesssscsssssssasamos i
=N 1 1 1 1 1
] 1 1 1 ] ]
— ! 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
- 1 1 1 ] ]
600 45— Posssssessssssamssssses e T pe=cesssssssssmsoasomss F=
01 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
— ! 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
=11 1 1 1 1 1
400 —--mm e Fmmmm e Fmm e Am e T r--
dh 1 1 1 I I
] 1 1 1 ] ]
- 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
e 1 1 1 ] ]
200 —---=====mmmmmmmmmeemeee = mmmmmmm oo P m oo Amm e == mmm e m e oo r--
A 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
b 1 1 1 I I
1 1 1 1 1 1
- 1 1 1 1 1
D e — e — T — T — e
[ T I T I T I T T T 1
0 200 400 600 800 1.000

Identifikation Begrenzungen Stromregler Grundeinstellungen Drehzahlregler Lageregler

Lageistwert / Bericht / Riicksetzen / RF aus

Neu einstellen

Lebensgefahr durch Rotationsbewegungen der Motorwelle!

Mit der Funktion 'Neu einstellen’ wird die Reglerfreigabe automatisch von der Software gesteuert
und der Motor zeitweise bestromt. Es kann zu plétzlichen Drehbewegungen der Motorwelle und
der angetriebenen Mechanik kommen.

GegenmaBnahmen:
» Sorgen Sie dafiir, dass sich keine Personen im Bewegungsbereich der Maschine
aufhalten.
» Passen Sie die Parameter der Grenzwerte fur Drehmoment, Drehzahl und Lage an Ihre
Maschine an und validieren (bestéatigen) Sie lhre Eingabe auf dem Reiter 'Begrenzungen’

Die Software ermittelt automatisch Werte fur die Reglerparameter im Stromregler. Beim Aufruf der Funktion darf die
Reglerfreigabe nicht gesetzt sein, sonst gibt die Software eine Fehlermeldung aus. Nach abgeschlossener Messung wird das
Regelverhalten grafisch angezeigt und die ermittelten Reglerparameter eingetragen.

Strom D-Zweig Proportionalverstarkung KP (ID34152)

D-Anteil des KP Wertes im Stromregler.
Weitere Informationen: Parameter ID34152

Strom D-Zweig Nachstellzeit TN (ID34052)

D-Anteil des TN Wertes im Stromregler.
Weitere Informationen: Parameter ID34052
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Unabhangig

Setze die Option 'unabhangig', um die D-Anteile und die Q-Anteile unabhangig voneinander einzustellen.

Strom Q-Zweig Proportionalverstarkung KP (ID34151)

Q-Anteil des KP Wertes im Stromregler.
Weitere Informationen: Parameter ID34151

Strom Q-Zweig Nachstellzeit TN (ID34050)

Q-Anteil des TN Wertes im Stromregler.
Weitere Informationen: Parameter ID34050

Verifizieren

Die Software ermittelt das Regelverhalten zu den eingegebenen Werten und gibt das Regelverhalten grafisch aus, ohne die
Reglerparameter zu verandern.

Blattern 'Vorherige Messung' / 'Nachfolgende Messung'

Wurden mehrere Messungen mit unterschiedlichen Werten in den Regelparametern durchgefiihrt, kann mit den Tasten 'Vorherige
Messung' und 'Nachfolgende Messung' zwischen den Messungen geblattert werden.

Messung(en) zum Regelverhalten im Stromregelkreis mit mehreren Einstellungen:

Lageistwert: | 12031 [ Q,Beriﬁt ] [ il F‘.[Jt:kseizen] [ @ rFaus ]
Stromregler Strom D-Zweig Proportionalverstérkung KP - 50,00 VA
| Neu einstellen Strom D-Zweig Machstellzeit TM 1.5 ms
Strom Q-Zweig Proportionalverstarkung KP | 50,00 VA
[ unabhangig
Strom Q-Zweig Nachstellzeit TM 1.5 ms
#? | Einstellungen 2 [ T ] [ [~ Verifizieren ]
1,2 —: [ SRRt eSS -E --------------------- -‘---l "'DrhE”EIiMEEEUHQ i-----------------:---i— --------------------- iL B Sollwert
_ 1 = = 1 = 1 1
1 LI N b e e e e e e e e e ] I "
1 g i— i— :r M Istwert
0,5 = | s . L
A 0 | i
- 1 1 1
Lo dH T — S —— I
E ] i i i
[s] i ] 1 I
Goad—— g o o :r
. i i i
0,2 | [ | = | S o b ooccosconsooomsonsmod boocoosconmooosconcood L
_ 1 1 1
— 1 1 1
B 1 1 1
e e o o :~
- 1 I |
B 1 1 1
=1, 2 S S ——— S e omommom e omme oo -
| T 1
30 40 50
Zeit, ms

Identifikation Begrenzungen Stromregler Grundeinstellungen Drehzahlregler Lageregler
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5.2.5 Grundeinstellungen

Dieser Reiter kann erst aufgerufen werden, wenn zuvor der Reiter 'Stromregler' aufgerufen wurde. Der Reiter Grundeinstellung
soll erste Einstellungen flir den Drehzahlregler und Lageregler vornehmen. Die ermittelten Werte kénnen dann in den Reitern
'Drehzahlregler' und 'Lageregler' optimiert werden.

Startbildschirm:

Lageistwert: | 1865 [ ;‘, Bericht ] [ i Rﬂckseu'en] [ @ rFaus ]

Grundeinstellungen Drehzahlregler DZR Proportionalverstarkung KF | 70 Strom D-Zweig Proportionalverstarkung KP | 29,50 VA

|+ Meu einstellen ] Hart D Weich DZR Machstelzeit TH 6.2 ms  Strom D-Zweig Nachstellzeit TN 1.5 ms

Lageregler DZR. Differenzierzeit TD 0.0 ms  Strom Q-Zweig Proportionalverstrkung KF | 29,50 VA

Hart D Weich Lageregler Verstarkung KV 2399 1fmin Strom Q-Zweig Nachstelzeit TN 1.5 ms
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| Identifikation I Begrenzungen I Stromregler | Grundeinstellungen | Drehzahlregler Lageregler

Lageistwert / Bericht / Rucksetzen / RF aus

Neu einstellen

Lebensgefahr durch Rotationsbewegungen der Motorwelle!

Mit der Funktion 'Neu einstellen’ wird die Reglerfreigabe automatisch von der Software gesteuert
und der Motor zeitweise bestromt. Es kann zu plétzlichen Drehbewegungen der Motorwelle und
der angetriebenen Mechanik kommen.

Gegenmafnahmen:
» Sorgen Sie dafur, dass sich keine Personen im Bewegungsbereich der Maschine
aufhalten.
« Passen Sie die Parameter der Grenzwerte fir Drehmoment, Drehzahl und Lage an Ihre
Maschine an und validieren (bestéatigen) Sie lhre Eingabe auf dem Reiter 'Begrenzungen’

Die Software ermittelt automatisch, basierend auf den bereits ermittelten Stromreglereinstellungen, Werte fir die
Reglerparameter im Drehzahlregler und im Lageregler. Es werden die Stromreglerparameter ibernommen, die im Reiter
Stromregler angewahlt sind.

Beim Aufruf der Funktion darf die Reglerfreigabe nicht gesetzt sein, sonst gibt die Software eine Fehlermeldung aus. Nach
abgeschlossener Messung wird das Regelverhalten grafisch angezeigt und die ermittelten Reglerparameter eingetragen.

Schieber fiir Einstellung Drehzahlregler und Lageregler (Hart / Weich)

Mit dem Schieber kann vorgegeben werden, ob der Regler beim 'Neu einstellen' eher weich oder hart eingestellt werden soll.
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DZR Proportionalverstarkung KP (ID100)

Weitere Informationen: Parameter ID100

DZR Nachstellzeit TN (ID101)

Weitere Informationen: Parameter ID101

DZR Differenzierzeit TD (ID102)

Weitere Informationen: Parameter ID102

Lageregler Verstarkung KV (ID104)

Weitere Informationen: Parameter ID104

Abgeschlossene Messung:

Lageistwert: | 25570 [ E{E_:“;Beri::ht ] [ £ F'.['Jckseizen] ’ . RF aus ]
Grundeinstellungen Drehzahlregler DZR. Proportionalverstirkung KP | 328 Strom D-Zweig Proportionalverstérkung KP | 30.00 VA
I+ Meu einstellen l Hart D Weich DZR Nachstellzeit TM 8.1 ms  Strom D-Zweig Machstellzeit TN 1.5 ms
Lageregler DZR Differenzierzeit TO 3.0 ms  Strom Q-Zweig Proportionalverstérkung KP | 30,00 VA
Hart D Weich Lageregler Verstarkung Kv 1370 1fmin Strom Q-Zweig Nachstellzeit TN 1.5 ms
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| Identifikation | Begrenzungen | Stromregler | Grundeinstellungen | Drehzahlregler | Lageregler |

Die Stromwerte kdnnen optional eingeblendet werden, indem zuséatzlich zu 'Sollwert' und 'Istwert' das 'Moment' angewahlt wird.
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5.2.6 Drehzahlregler

Dieser Reiter kann erst aufgerufen werden, wenn zuvor der Reiter 'Grundeinstellungen' aufgerufen wurde.

Beim Aufruf des Reiters Drehzahlregler werden die Reglerparameter Gibernommen, die im Reiter Grundeinstellungen ermittelt
wurden (Messung: Grundeinstellungen). Weiter sind die Reglerparameter verfiigbar, die vor dem Start der
Inbetriebnahmefunktion im Antrieb aktiv waren (Ausgangswerte). Zusatzlich konnen Messungen mit anderen Einstellungen im
Reiter 'Drehzahlregler' gemessen und gespeichert werden (Einstellungen 1 bis n). Zwischen den Messungen kann mit den Tasten
'Vorherige Messung' und 'Nachfolgende Messung' geblattert werden.

Messung(en) zum Regelverhalten im Drehzahlregelkreis mit mehreren Einstellungen:

Lageistwert: | -60713 [ L__J,Beridﬂt ] [ 4 F'.['Jckseizen] [ @ RF aus ]
Drehzahlregler DZR. Proportionalverstérkung KP 400
[ Meu einstellen DZR Machstellzeit T 8 ms
DZR Differenzierzeit TD 3 ms

Einstellungen 24 | Verifizieren ]
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| Identifikation | Begrenzungen I Stromregler I Grundeinstellungen | Drehzahlregler | Lageregler |

Die Stromwerte konnen optional eingeblendet werden, indem zuséatzlich zu 'Sollwert' und 'Istwert' das 'Moment' angewahlt wird.

Lageistwert / Bericht / Riicksetzen / RF aus

Neu einstellen

Lebensgefahr durch Rotationsbewegungen der Motorwelle!

Mit der Funktion 'Neu einstellen’ wird die Reglerfreigabe automatisch von der Software gesteuert
und der Motor zeitweise bestromt. Es kann zu plétzlichen Drehbewegungen der Motorwelle und
der angetriebenen Mechanik kommen.

Gegenmafnahmen:

« Sorgen Sie daflr, dass sich keine Personen im Bewegungsbereich der Maschine
aufhalten.

« Passen Sie die Parameter der Grenzwerte fir Drehmoment, Drehzahl und Lage an Ihre
Maschine an und validieren (bestéatigen) Sie Ihre Eingabe auf dem Reiter 'Begrenzungen’

Die Software ermittelt automatisch Werte fur die Reglerparameter im Drehzahlregler. Beim Aufruf der Funktion darf die
Reglerfreigabe nicht gesetzt sein, sonst gibt die Software eine Fehlermeldung aus. Nach abgeschlossener Messung wird das
Regelverhalten grafisch angezeigt und die ermittelten Reglerparameter eingetragen.
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DZR Proportionalverstarkung KP (ID100)

Weitere Informationen: Parameter ID100

DZR Nachstellzeit TN (ID101)

Weitere Informationen: Parameter ID101

DZR Differenzierzeit TD (ID102)

Weitere Informationen: Parameter ID102

Verifizieren

Die Software ermittelt das Regelverhalten zu den eingegebenen Werten und gibt das Regelverhalten grafisch aus, ohne die
Reglerparameter zu verandern.

Blattern 'Vorherige Messung' / ‘Nachfolgende Messung'

Wurden mehrere Messungen mit unterschiedlichen Werten in den Regelparametern durchgeftihrt, kann mit den Tasten 'Vorherige
Messung' und 'Nachfolgende Messung' zwischen den Messungen geblattert werden.

Ablauf Einstellung Drehzahlregler

Warend der Messungen wird darauf geachtet, das die Momentgrenzen nicht erreicht werden, ansonsten wird die Sprunghéhe
verringert.

1.

ok~ obd

Startwerte KP =50, TN=0
Kommandierung Drehzahlsprung (100 1/min)
Der Motor bewegt sich, der Drehzahlistwert wird aufgezeichnet
Aus der Regelabweichung wird ein neuer KP Wert bestimmt
KP iterativ bestimmen (Minimum der Fehlerquadrate)
a. KP verdoppeln, wenn Minimum nicht erreicht ist
b. KP halbieren, wenn Minimum Ubersprungen wurde
c. Regler hart einstellen
TN iterativ bestimmen (Minimum der Fehlerquadrate und Priifung des Uberschwingers)
a. Startwert TN =50
b. TN solange halbieren, bis der Istwert ca. 10 % Uberschwingt oder das minimum der Fehlerquadrate erreicht ist.
Ergebnis anzeigen
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5.2.7 Lageregler

Dieser Reiter kann erst aufgerufen werden, wenn zuvor der Reiter 'Drehzahlregler' aufgerufen wurde.

Beim Aufruf des Reiters Lageregler werden die Reglerparameter ibernommen, die im Reiter Grundeinstellungen ermittelt wurden
(Messung: Grundeinstellungen). Weiter sind die Reglerparameter verfugbar, die vor dem Start der Inbetriebnahmefunktion im
Antrieb aktiv waren (Ausgangswerte). Zusatzlich kdnnen Messungen mit anderen Einstellungen im Reiter 'Lageregler' gemessen
und gespeichert werden (Einstellungen 1 bis n). Zwischen den Messungen kann mit den Tasten '"Vorherige Messung' und
'Nachfolgende Messung' geblattert werden.

Messung(en) zum Regelverhalten im Lageregelkreis mit mehreren Einstellungen:

Lageistwert: |-60543 [ Q,Bericht l [ | F‘.[]ckseu'enl [ @ rFaus ]
Lageregler Lageregler Verstarkung KV 2000 1/min
Einstellungen 2 |+ Verifizieren l
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| Identifikation | Begrenzungen I Stromregler | Grundeinstellungen | Drehzahlregler | Lageregler |

Die Stromwerte kénnen optional eingeblendet werden, indem zuséatzlich zu 'Sollwert' und 'Istwert' das 'Moment' angewahlt wird.

Lageistwert / Bericht / Riicksetzen / RF aus

Neu einstellen

Lebensgefahr durch Rotationsbewegungen der Motorwelle!

Mit der Funktion 'Neu einstellen’ wird die Reglerfreigabe automatisch von der Software gesteuert
und der Motor zeitweise bestromt. Es kann zu plétzlichen Drehbewegungen der Motorwelle und
der angetriebenen Mechanik kommen.

Gegenmafnahmen:

» Sorgen Sie dafur, dass sich keine Personen im Bewegungsbereich der Maschine
aufhalten.

« Passen Sie die Parameter der Grenzwerte fir Drehmoment, Drehzahl und Lage an Ihre
Maschine an und validieren (bestéatigen) Sie lhre Eingabe auf dem Reiter 'Begrenzungen’
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Die Software ermittelt automatisch Werte fir die Reglerparameter im Lageregler. Beim Aufruf der Funktion darf die Reglerfreigabe
nicht gesetzt sein, sonst gibt die Software eine Fehlermeldung aus. Bevor die Bewegung startet wird geprift, ob Lagegrenzen
verletzt werden kénnen.

Nach abgeschlossener Messung wird das Regelverhalten grafisch angezeigt und die ermittelten Reglerparameter eingetragen.
Zur Messung gibt die Software einen Drehzahlsprung von 100 1/min vor und berechnet die Lageregler Verstarkung. AnschlieRend
wird das Verhalten auf einen Lagesprung von 100 Inkrementen aufgezeichnet.

Lageregler Verstarkung KV (ID104)

Weitere Informationen: Parameter ID104

Verifizieren

Die Software ermittelt das Regelverhalten zu den eingegebenen Werten und gibt das Regelverhalten grafisch aus, ohne die
Reglerparameter zu verandern.

Blattern 'Vorherige Messung' / 'Nachfolgende Messung'

Wurden mehrere Messungen mit unterschiedlichen Werten in den Regelparametern durchgefiihrt, kann mit den Tasten 'Vorherige
Messung' und 'Nachfolgende Messung' zwischen den Messungen geblattert werden.

5.3 Bewegen

Das Plugin 'Bewegen' unterstitzt folgende Funktionen:

Funktionen Erklarung

Istwertanzeige fir Die Drehzahl wird in U/min und die Lage in Inkrementen ausgegeben.

Geschwindigkeit und

Position

Tasten um den Mit den Tasten wird der aktuelle Lageistwert als Lagegrenzwert positiv oder negativ gesetzt.
Lagegrenzwert positivund | Dadurch steht der Antrieb unmittelbar auf dem Lagegrenzwert. Der Taster fur den Tippbetrieb in
negativ zu setzen Richtung der erreichten Lagegrenze farbt sich rot und der Antrieb kann nur in die Gegenrichtung

(weg von der erreichten Lagegrenze) verfahren werden.

Option Ist diese Option gesetzt, werden die gesetzten Lagegrenzen aufgehoben (unwirksam) und der
'Grenzen uberfahren' Antrieb kann Uber die Grenze hinweg im Tippbetrieb gefahren werden. Der Taster bleibt rot
geféarbt, solange die wirksame Lagegrenze Uberschritten ist.

Die Taster 'Ein / Aus' steuern die Reglerfreigabe im Antrieb. Die Reglerfreigabe darf nicht parallel
aus anderer Quelle gesteuert werden, z. B. Uiber Binareingang.

Reglerfreigabe 'Ein / Aus

Bremse Die Taster 'Offnen’ / 'SchlieRen' steuern eine Motorhaltebremse.
'Offnen / SchlieRen'
Drehzanhl Stellt den Drehzahlsollwert fir den Tippbetrieb in % der Nenndrehzahl ein.

(Beispiel:Geschwindigkeit eingestellt auf 5 % und ID32773 'Antriebsspezifischer Service-Schalter'
= 4000 U/min, daraus ergibt sich die Drehzahl fir den Tippbetrieb zu 200 U/min.

Tippbetrieb 'Vor/ Zurtick' | Die Tasten 'Vor / Zuriick' kommandieren einen Drehzahlsollwert an den Antrieb. Mit Blick auf die
Motorwelle (A-Lager seitig) ergeben sich die Drehrichtungen links (gegen den Uhrzeigersinn) und
rechts (mit dem Uhrzeigersinn).
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Plugin 'Bewegen":

( B Antrieb bewegen | = | E |ﬁr

aktuelle Werte

Position: | 1202061 Inkr. Geschwindigkeit: ] 1/mir

Grenzen

I Grenze negativ setzen I I Grenze positiv setzen I

[] Oberschreiten der Grenzen zulassen

Reglerfreigabe Festhalte Bremse
I Ein ‘l Aus ‘ l Offnen ‘l Schliefen ‘
Drehzahl 5 +| %% Nenndrehzahl

< >

Fur die beschriebenen Funktionen missen anwenderseitig keine Parameter eingestellt werden.
5.4 Sensorless (Geberloser Betrieb)

5.4.1 Beschreibung
Unterstiitzte Hardware:  KW-R24 / KW-R24-R / KW-R25 / KW-R26 / KW-R27 /

Die Funktion 'Sensorless' eignet sich fir Anwendungen mit Drehstrom-Asynchronmaschinen, die keine Lageregelung und keinen
dauerhaften Betrieb im Bereich sehr kleiner Drehzahlen und im Stillstand benétigen. Dadurch, dass der Geber wegféallt, verringert
sich der Verdrahtungsaufwand und gleichzeitig erhéht sich die Robustheit des Antriebssystems.

'Sensorless' hat im Vergleich zu einer Steuerung mit Spannungs-/Frequenzkennlinie (U/f-Betrieb) den Vorteil, dass die Drehzahl
nicht mit steigendem Lastmoment abnimmt, sondern auf ihren Sollwert geregelt wird. Die flur die Regelung notwendige Information
Uber die aktuelle Rotorlage wird aus einer Messung von Strom und Spannung berechnet. Dafiir miissen die Motorparameter
genau bekannt sein. Die AMK Software 'AIPEX PRO Startup’ ermittelt in einem automatischen Ablauf die Motorparameter und
setzt alle relevanten Parameter im Regler.

5.4.2 Voraussetzungen und Bedingungen
Fir den Einsatz der Funktion 'Sensorless' missen folgende Punkte beachtet werden:
« Reglerkarte KW-R24(-R), KW-R25, KW-R26, KW-R27 ab Firmware V2.02
» Die Funktion darf ausschlieBlich fiir Drehstrom-Asynchronmaschinen verwendet werden.
« Keine dauerhaften Drehzahlen kleiner 5 %ny
Ein Durchfahren der Drehzahl 0 U/min ist méglich. Im dauerhaften Betrieb mit Drehzahlsollwert 0 U/min kann kein
Gebersignal berechnet werden, es kann zu Schwingungen um den Ruhepunkt kommen und der Drehzahlistwert kann
driften. Ein externes langsames Verstellen der Rotorposition kann physikalisch nicht erfasst werden.
« Keine Lageregelung, keine Momentsteuerung
« Geringere Dynamik
Im Grunddrehzahlbereich von 0 U/min bis ny muss der Sollwertgenerator mindestens eine Hochlaufzeit von 0,5 s
beriicksichtigen. Lastspriinge sind erlaubt.
Im Bereich der Feldschwachung (bis maximal 2 ny) muss der Sollwertgenerator mindestens eine Hochlaufzeit von 2 s
berlcksichtigen. Lastspringe sind nicht erlaubt. Das Lastmoment muss im Bereich der Feldschwachung langsam
geandert werden, so dass der Antrieb gentigend Zeit hat den neuen Betriebspunkt bei begrenzter Ausgangsspannung
einzustellen.
« keine aktiven Lasten (z. B. Hubwerke usw.)
o Der Umrichter muss bezlglich der Ausgangsspannung und dem Ausgangsstrom fir den Motor ausgelegt sein.
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» Bei Motoren unterhalb 1 kW Wellenleistung kann der Umrichter nicht zwischen der Wellenleistung und den relativ hohen
Motorverlusten unterscheiden, dadurch kommt es zu einer Verschlechterung der Drehzahlgenauigkeit im Bereich kleiner

Drehzahlen.

» Fr die automatische Bestimmung der Motorenparameter muss der Motor lastfrei betrieben werden. Die ermittelten Werte
kénnen auf Umrichter gleichen Typs und Leistung Gbertragen werden. Fir Umrichter gleichen Typs, aber andere Leistung,

mussen die Werte neu bestimmt werden.

5.4.3 Relevante Parameter

Parameter Parameter-Bezeichnung Bedeutung
Siehe Dokument 'Parameterbeschreibung' (Teile-Nr. 203704)
ID100 1) | 'DZR Proportionalverstarkung KP' Die Drehzahlreglerparameter miissen passend zur Mechanik
D101 1) | 'DZR Nachstelizeit TN' ermittelt und eingestellt werden.
ID102 1) | 'DZR Differenzierzeit TD'
ID109 1) | 'Maximalstrom Motor' Die Motorparameter vom Typenschild oder Datenblatt missen
D111 1) | 'Nennstrom Motor' wahrend der Inbetriebnahme eingetragen werden.
ID32768 1) | 'Nennspannung Motor*
ID32769 5) | 'Magnetisierungsstrom'
ID32772 ) | 'Nenndrehzahl'
ID32775 1) | 'Polzahl Motor'
ID32774 4) | 'Rotorzeitkonstante' Die Motorenparameter kénnen von der
ID34185 4) [ "Widerstand Rotor' Iqbetrlebnahmesoftware gemessen und in die Parameter
eingetragen werden.
ID34186 4) | "Induktivitat Stator'
ID34187 4) | "Induktivitat Rotor'
ID34188 4) | 'Hauptinduktivitat
ID34233 4) 'Strangwiderstand'
ID34050 4) | 'Strom Q-Zweig Nachstellzeit TN' Die Stromreglerwerte werden von der Sensorless
ID34052 4) |"Strom D-Zweig Nachstellzeit TN' Inbetrlebnah.mefunktlon ermittelt und automatisch in die
Parameter eingetragen.
ID34151 4) | 'Strom Q-Zweig
Proportionalverstarkung KP'
ID34152 4) | 'Strom D-Zweig
Proportionalverstarkung KP'
ID34184 4) 'Kompensation Totzeit PWM'
ID34191 4) | 'Drehzahlerfassung
Proportionalverstarkung'
ID34192 4) | 'Drehzahlerfassung Nachstellzeit'
ID32800 1) | 'AMK-Hauptbetriebsart' Nur die Einstellung Drehzahlregelung ist erlaubt (ID32800 =
0x3C0043 Defaultwert).
ID32780 1) | 'Hochlaufzeit' Die Hochlaufzeit muss ausreichend grol} eingestellt sein.
ID32781 ) | 'Tieflaufzeit' Die Tieflaufzeit muss ausreichend groR eingestellt sein.
ID32953 4) | 'Gebertyp' ID32953 = 50 filr den sensorlosen Betrieb eines
Asynchronmotors
ID34189 1) | 'Bitleiste Sensorless'

1) Parameterwert muss anwendungsspezifisch eingestellt werden

4) Parameterwert wird von der Inbetriebnahmesoftware ermittelt und automatisch in die ID eingetragen

5) Alternativ kann bei der Inbetriebnahme der COS (Phi) eingegeben werden.
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5.4.4 Inbetriebnahme

Der Motor muss leistungsseitig an einem Wechselrichter angeschlossen sein. Es dirfen keine Lasten auf die Motorwelle wirken,
der Motor muss sich frei drehen kdnnen. Die Zwischenkreisspannung muss am Wechselrichter anliegen.

Die Funktion 'Sensorless' wird wie folgt aufgerufen:
Unter 'Gerateauswahl' wahlen Sie den Antrieb aus.

Lageistwert: [ _J Bericht ] [ £ F‘.L']dcseuen] [ @ RF aus ]
Zusammenfassung ]
) Mit Geber
Motor
Geber ‘
Getriebe 4 @ Ohne Geber Mur fir Asynchronmaotoren [._,. Parameter ermjttdn]
2 3

Identifikation Begrenzungen Stromregler Grundeinstellungen I Drehzahlregler Lageregler

Die Reiter 'Stromregler', 'Grundeinstellungen', 'Drehzahlregler, und 'Lageregler' sind nicht verfligbar, wenn die Funktion
'Sensorless' angewahlt ist.

Nach 'Parameter ermitteln’ 6ffnet sich folgendes Fenster:

rﬂ AipexStartup @1

Erstinbetricbnahme

Achtung! Achse wird bis Nenndrehzahl
drehen!

[ oK ] [ Cancel

Zunachst zeigt die Software die aktuell eingestellten Motordaten an.

Lebensgefahr durch Rotationsbewegungen der Motorwelle!

Werden die angezeigten Daten mit OK bestatigt, wird der Motor bestromt und kann bis zur
Bemessungsdrehzahl (Nenndrehzahl ny) beschleunigen.

Gegenmafinahmen:

» Sorgen Sie dafur, dass sich keine Personen im Bewegungsbereich der Maschine
aufhalten.
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r“ Daten des angeschlossenen Mators E@g1

Mame Wert Einheit | Ok |

Motortyp DV5-2-4-100

Maximalstrom Motor 5.00 A

Mennstrom Motor IN 2,200 A

Mennspannung Motor UM 350.0 v

Menndrehzahl niM 4000.0000 1/min

Polzahl Motor 4

Magnetisierungsstrom IM 1,100 A

cos(Phi) fwenn IM nicht bekannt ist) [0

Die angezeigten Daten miissen zum angeschlossenen Motor passen und kdnnen vom Anwender geandert werden. Motordaten
befinden sich beispielsweise auf dem Typenschild und im Motordatenblatt.

Ist COS (Phi) <> 0 wird daraus der Magnetisierungsstrom berechnet. COS Phi nur eingeben, wenn der
Magnetisierungstrom nicht verfugbar ist!

Starten Sie die automatische Messung mit 'Ok’

Lageistwert: [ ] Bericht ] ’ 4 R[]u::kseuen] ’ P RF aus ]
Zusammenfassung
) Mit Geber
Motor
Geber
Getriebe i@ Ohne Geber Mur fiir Asynchronmotoren Li Parameter Erm.itteln]

| Messung Rotorwiderstand und Hauptinduktivitaet

Identifikation | Begrenzungen | Stromregler | Grundeinstellungen | Drehzahlregler Lageregler |

In mehreren aufeinanderfolgenden Messungen werden die fiir die sensorlose Regelung notwendigen Daten des Motors bestimmt.
Am Ende werden die ermittelten Daten angezeigt und kénnen bei Bedarf vom Anwender angepasst werden.
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rﬂ ermittelte Parameter Elﬂlgw
Mame Wert Einheit Ok

Magnetisierungsstrom IM | 1,100 A Cancel
Magnetisierungsstr. IML  [0.733 A
Rotorzeitkonstante TR 0.0611 5
TM Strom Q-Zweig 0.9 ms
TM Strom D-Zweig 0.9 ms
Kp Strom Q-Zweig 68.19 VA
Kp Strom D-Zweig 68.19 ViR
Widerstand Rotor 3.0432 Ohm
Induktivitaet Stator 136, 0636 rnH
Induktivitaet Rotor 136.0636 rmH
Hauptinduktivitaet 1727434 rmH
Drehzahlerfassung KP 1002
Drehzahlerfassung Ki 39140
Widerstand Rs 4.875 Ohrn

Bestatigen Sie die ermittelten Parameter mit 'Ok’, wodurch die Werte in die entsprechenden Parameter des Antriebs geschrieben
werden.

Lageistwert: [ ﬂBeri::ht ] [ £ Rﬂdcseu'en] [ @ rRFaus ]
Zusammenfassung .
) Mit Geber
Motor
Geber
Getriebe @ Ohne Geber Mur fiir Asynchronmotoren iH Parameter armittehl
|Parameter wurden eingestellt

Identifikation | Begrenzungen | Stromregler | Grundeinstellungen | Drehzahlregler I Lageregler |

Nachdem der Inbetriebnahmevorgang erfolgreich abgeschlossen wurde, wird automatisch in ID32953 'Gebertyp' der Wert 0x0050
eingetragen und der Asynchronmotor ist bereit, sensorless betrieben zu werden.
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War die Messung nicht erfolgreich, wird das im Textfenster angezeigt. Die Software versucht passende Parameter aus den
Typenschilddaten zu berechnen. Fiir die Berechnung missen Sie im gedffneten Fenster die Nennfrequenz und die Nenndrehzahl
des Motors eingeben.

=

-
n Daten des angeschlossenen Motors

Mame Wert Einheit Q

= | [ |-
Lo |
Menndrehzah!l nM | 4000.0000 1/min

Mennfrequenz 140 Hz

Die Software berechnet aus der Nennfrequenz und der Nenndrehzahl den Schlupfim Nennpunkt, mit dem weitere Kennwerte
berechnet werden.
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6 Meniipunkte
6.1 Extras
6.1.1 Optionen

6.1.1.1 Gerateauswahl
Setze die Option 'Status anzeigen', um den Busstatus und den Geratestatus in der 'Gerateauswahl' angezeigt zu bekommen.
'Extras’ — 'Einstellungen’ — 'Online'— 'Geratebaum’

r -
@ Einstellungen Iﬁ

Filter Online

@ U | IFP auswahlen I Feldbus auswahlen Gergtebaum |_
mgebung

] Status anzeigen
._|1 Cnline
= [ Kommunikationsserver anzeigen

[ Ok ] [ Abbrechen ] [ Anwenden

6.1.1.2 Systrace

Reserviert fur AMK interne Nutzung!
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7 Anhang

7.1 Bericht

Bericht - Erstinbetriebnahme ANK
26.05.2014 11:52:30
Sysfem
Name
Gerat KW 2
Software KW 112 1417 205129
Serien Nr. 1131431
Feldbus EtherCAT SoE
Motortype AMK
Motormaodell Synchronmaotor ohne Feldschwachung
Geberiype E- oder F-Geber
Stromregler
Strom D-Zweig Proporiionalverstarkung KP 30.00
Strom D-Zweig Nachstellzeit TH 08
Strom Q-Zweig Proportionalverstarkung KP 30.00
Strom Q-Zweig Machstellzeit TN 08
1*‘*—:" © i i ek | Sofeert
% b e R e e S ==
14 e e e - = ,: e """i
< 0,8 ] '
£ 0,63 ;
1= =1 i
g4 - - - - =
0,2 Jh--n-=- - - 1 - w=}
0,2 3 - 5 :
o 10 20 10 a0 %0
Zait, ms
Drehzahlregier
DZR Proporionalverstarkung KP 450
DZR Nachstellzeit TN g
DZR Differenzierzeit TD 30
120 = ' I ] [ seiwert
100 3 - : S
£ o i I ) | e
%-: W—_:-i-------- . I T T e e
¥ a0
E =
i |
0 - - : £
“zg L SRty o, X e e |
0 50 100 150 200 250
Zelt, m=
Lageregler
Lageregler Verstirkung KV 2201
102.650 7 T T T T e
— i 3 | [w
: Moment
_E'_lﬂl.SSl]—
af | | - i i i
EIM.SDLI—-\:--------------- G S (. S S N |
102450
1] 100 200 200 00 500 L 0]
Zeit, m=s
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Glossar

A

ACC

AMK CAN Communication (CAN-Bus Schnittstelle mit Standard
CANopen Protokoll DS301 und zuséatzlichem Hardware
Synchronisationssignal)

AIPEX

AMK Parametrier- und Inbetriebnahmeexplorer (PC Software):
Programmieren, Parametrieren, Konfigurieren, Diagnose,
Oszilloskop, Statusinformationen

B

BE
Binareingang

D

K

KW-Rxx
AMKASYN Reglerkarte, zum Einsatz in Kompaktwechselrichtern

KE
AMKASYN Kompakteinspeisung mit Blockriickspeisung

Kp
Proportionalverstarkung Geschwindigkeits- / Drehzahlregler
(PID-Regler, P-Anteil)

KW
AMKASYN Kompaktwechselrichter

KWD
AMKASYN Doppelwechselrichter zur Regelung von 2 Motoren

Kv
Verstarkung Lageregler

DZR
Drehzahlregler, Drehzahlregelung

E

EnDat 2.1
Motorgeber Schnittstellenprotokoll der Firma Heidenhain

EnDat 2.2
Motorgeber Schnittstellenprotokoll der Firma Heidenhain

EtherCAT
Echtzeit-Ethernet Bus

F

Firmware
Betriebssystem oder Betriebssoftware, die AMK werkseitig in
das Gerat ladt

iX
AMKASMART Servowechselrichter
I-Geber

Inkrementalgeber; Optischer Geber mit Sinus- und Cosinusspur
und Nullimpuls

ID
Parameter-ldentnummern nach SERCOS Standard

iDT
AMKASMART Servomotor mit integriertem Wechselrichter

50/52

MDB
Motordatenbank Datei, enthalt Informationen tber alle AMK
Motorparameter

Modulo
Modulo-Verarbeitung der Lagesoll- und -istwerte

MyTerm

N

NK
Nocken, Nockenschalter

0)

Operational
Im Zustand 'Operational' werden zyklische Daten tber den Bus
Ubertragen

P

Pre-Operational

Im Zustand 'Pre-Operational' kann eine Steuerung per
Servicekanal / Serviceobjekt auf die Teilnehmer zugegreifen, es
werden noch keine zyklische Daten ausgetauscht.

PWM
Pulsweitenmodulation

PDK_xxxxxx_abcdefgh
Produktdokumentation; xxxxxx - AMK Teile-Nr. , abcdefgh - Titel
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Q

QBR
Quittierung Motorhaltebremse

QRF
Quittierung Reglerfreigabe, Antrieb wird in der aktiven
Betriebsart geregelt

QUE

Quittierung Umrichter EIN: Statussignal zeigt an, dass der
Zwischenkreis geladen wurde

R

RF

Kommando Reglerfreigabe; der Antrieb wird bestromt und
abhangig von der eingestellten Betriebsart geregelt (Die
Reglerfreigabe kann nur gesetzt werden, wenn das Gerat
fehlerfrei ist (SBM=TRUE) und die Quittierung Umrichter EIN
(QUE) gesetzt ist. Ist die Reglerfreigabe gesetzt, wird die
Quittierung Reglerfreigabe (QRF) ausgegeben)

S

SBM
System Bereit Meldung; zeigt an, dass das Gerat fehlerfrei ist.
(Im Fehlerfall wird SBM riickgesetzt)

Sensorless
Geberloser Betrieb

SoE

Servodrive Profile (SERCOS) over EtherCAT; Servoantrieb iber
EtherCAT (Nach IEC 61800-7-300)

T

Td
Differenzierzeit im Geschwindigkeits- / Drehzahlregler (PID-
Regler, D-Anteil)

Tn

Nachstellzeit im Geschwindigkeits- / Drehzahlregler (PID-
Regler, I-Anteil)

U

UE

Kommando Umrichter EIN ; Steuersignal mit dem der
Zwischenkreis (z.B. im KE) geladen wird. Umrichter EIN kann
nur gesetzt werden, wenn das Gerat fehlerfrei ist (SBM=TRUE).
Ist der Zwischenkreis aufgeladen, wir die Quittierung Umrichter
EIN (QUE) ausgegeben
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lhre Meinung zahlt!

Mit unseren Dokumentationen mochten wir Sie im Umgang mit den AMKmotion Produkten bestmdglich unterstitzen.
Daher sind wir standig bestrebt, unsere Dokumentationen zu optimieren.

Ihre Kommentare oder Anregungen sind fur uns immer interessant.

Nehmen Sie sich kurz Zeit und beantworten Sie unsere Fragen. Bitte schicken Sie anschliel3end eine Kopie dieser Seite an
AMKmotion zurtick.

E-Mail:

— oder
E — Fax-Nr.: +49 7021/50 05-199

Vielen Dank fiir lhre Mithilfe.
Ilhr AMKmotion Dokumentationsteam

1. Wie sind Sie mit der Optik unserer Dokumentationen zufrieden?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

2. Istder Inhalt gut gegliedert?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

3. lIstder Inhalt verstandlich dokumentiert?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

4. Haben Sie Themen in der Dokumentation vermisst?

(1) nein (2) ja, welche:

5. Fdhlen Sie sich bei AMKmotion insgesamt gut betreut?

(1) sehr gut (2) gut (3) maRig (4) kaum (5) nicht

AMKmotion GmbH + Co KG
Telefon: +49 7021/50 05-0, Telefax: +49 7021/50 05-199

E-Mail:
Homepage:
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